Distance sensor Profiler™ 2
Quickstart

This quickstart is not a substitute for the operating instruc-
tions, which contain more detailed information. You can find
the detailed operating instructions, including a description
of the configuration, at www.sick.com/Profiler or on the USB
stick supplied.

LASER APERTURE
AVOID EXPOSURE
Laser radiation is
emitted from this aperture.

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

MAXIMUM OUTPUT : 1mW

WAVE LENGTH : 655 nm
MEDIUM: SEMICONDUCTOR LASER

CLASS 2 LASER PRODUCT
(IEC 60825-1:2014)

Complies with 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for deviations pursuant to
Laser Notice No.50, dated June 24, 2007

SICK AG

Place of
manufacture :  OF

D-79183 Waldkirch, Germany

Manufactured in

Identical laser class for issue EN/IEC 60825-1:2007

Safety notes

e Read the Quickstart before starting operation.

e Connection, mounting and setting must be performed by
qualified personnel.

o If the Profiler™ 2 is installed with the result that the la-
ser warning label is no longer visible, an additional laser
warning label in the same language must be provided on
the machine beside the laser output aperture.

e Protect devices from moisture and contamination during
commissioning.

* No safety component pursuant to EU directive.

Intended use

The distance sensor Profiler™ 2 is an optoelectronic sensor
and is used for optical determination of object distances
without contact.

Scope of delivery

Sensor Profiler™ 2, 2x M4 x 50 mm screws, laser warning
signs, quick start guide, and USB stick (with PRO2-Navigator
configuration software and operating instructions)

Commissioning

© Mount sensor.
@ Align sensor.

— Align sensor so that object is within measuring
range, see Tab. G and Fig. C and D. Display indicates
distance from center of measuring range. If 9999 is
displayed, measurement is not possible. Object may
be out of measuring range.

© Electrical connection: Connect cable socket tension free

and tighten the screw see Fig. B.

@ Connect sensor to supply voltage. Operating display is
lit. Consider warm-up time for best measuring results

see Tab. E.

© Perform parameterization:

— Sensor see Fig. F and Tab. G.

— PRO2-Navigator see Operating instructions

— Serial Communication see Operating instructions

Maintenance

It is recommended to regularly clean the external lens
surfaces and to check the screw connections and plug con-
nections.

Distanzsensor Profiler™ 2
Quickstart

Dieses Quickstart ersetzt die ausfuhrliche Betriebsanleitung
nicht. Die ausfuihrliche Betriebsanleitung mit Beschreibung
zur Konfiguration finden Sie unter www.sick.com/Profiler
oder auf dem mitgelieferten USB-Stick.
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AVOID EXPOSURE
Laser radiation is
emitted from this aperture.
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DO NOT STARE INTO BEAM

MAXIMUM OUTPUT : 1mW

WAVE LENGTH : 655 nm
MEDIUM: SEMICONDUCTOR LASER

CLASS 2 LASER PRODUCT
(IEC 60825-1:2014)

Complies with 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for deviations pursuant to
Laser Notice No.50, dated June 24, 2007

SICK AG

Place of
manufacture:  OF

D-79183 Waldkirch, Germany

Manufactured in

Identische Laserklasse flir Ausgabe EN/IEC 60825-1:2007

Sicherheitshinweise

e Vor allen Arbeiten das Quickstart lesen.

e Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachper-
sonal.

e Wenn beim Einbau des Profiler™ 2 das Laserwarnschild
des Gerats verdeckt wird, ist ein weiteres Warnschild in
der gleichen Sprache neben der Austrittséffnung des La-
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Profiler™ 2
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as marked on device

NFPA79 applications only.
Adapters providing field

wiring leads are available.

Refer to the product information.
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Irrtimer und Anderungen vorbehalten

WA, AT

serstrahls an der Maschine anzubringen.

e Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreini-
gung schitzen.

o Kein Sicherheitsbauteil gemafl EU-Maschinenrichtlinie.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Distanzsensor Profiler™ 2 ist ein optoelektronischer
Sensor und wird zur optischen, beriihrungslosen Distanz-
messung eingesetzt.

Lieferumfang

Sensor Profiler™ 2, 2x M4 x 50 mm Schrauben, Laserschil-
der, Quickstart und USB-Stick (mit Setup-Software PRO2-
Navigator und Betriebsanleitung)

Inbetriebnahme

© Sensor montieren.

® Sensor ausrichten.

— Das Objekt muss im Messbereich liegen, siehe Tab. E
und Abb. € und D. Das Display zeigt Messwerte als
Abstand von der Messbereichsmitte an. Wird 9999
angezeigt, ist keine Messung maoglich. Objekt liegt
z. B. auBerhalb des Messbereichs.

© Elektrischer Anschluss: Leitungsdose spannungsfrei auf-
stecken und festschrauben, siehe Abb. B.

@ Sensor an Versorgungsspannung legen. Betriebsanzeige
leuchtet. Fiir optimale Messergebnisse Aufwarmzeit be-
achten, siehe Tab. E.

© Parametrierung durchfiihren:

— Sensor siehe Abb. F und Tab. G.

— PRO2-Navigator siehe Betriebsanleitung

— Datenschnittstelle siehe Betriebsanleitung

Wartung

Es wird empfohlen in regelméfigen Abstanden die optischen
Grenzflachen zu reinigen und Verschraubungen, sowie Steck-
verbindungen zu Uberprifen.
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LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

MAXIMUM OUTPUT : 1mW
: 655 nm

LASER APERTURE
AVOID EXPOSURE
Laser radiation is
emitted from this aperture.

WAVE LENGTH
MEDIUM: SEMICONDUCTOR LASER

CLASS 2 LASER PRODUCT
(IEC 60825-1:2014)

Complies with 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for deviations pursuant to
Laser Notice No.50, dated June 24, 2007

SICK AG

Place of
manufacture: OF

D-79183 Waldkirch, Germany

Manufactured in
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@  Lcp display LCD-Display LCD &R BE

@ LED Indicator for power on (green) :EEV/?ZEE)G fir Betriebsspannung JEEL LED $E/RKT (4R

®  LED Indicator for Laser on (green) LED-Anzeige fiir Laser an (griin) WOGERTIE RS LED 38 RAT (4R

@ cursor keys Pfeiltasten bRk

®  EXIT button Exit-Taste EXIT GEHD 541

®  SET button Set-Taste SET (¥ED %4l

@ Males connector, HRS, 6-pin (communi- Stecker, HRS , 6-polig (Kommunikations-  #F30EH: %%, RS, 64 GBS
cation interface) schnittstelle) Eidmp)

Female connector, HRS, 12-pin (1/0, Dose, HRS, 12-polig (I/0, Versorgungs-  fLaCi&E#:8%, HRS, 1241 (1/0,
power supply) spannung) D

®  sender Sender R

®  Receiver Empfanger s

fﬁ;%%@:%g B Electrical connection / Elektrischer Anschluss / HA C Sending Area / Sendebereich / & 5t X 2k D Receiving Area / Empfangsbereich / Ui [X 15k
R PR ——
— AR, BRI AT B Y, IR, G «200C1 L+ (12V..24V)
FIE C A D fis. SonBf LS nAAR F G > S g
BB B . R R 9999, JUTGHEKI. Wk 4 ; T 2 oov
FIAECL TR s 10 <l s oftset/iaser off
© R EERRENEEL, REITRIBT. 2 9 vio!
LA B. 11 12 -<—|-( 4 BANK1/reset
O EEAREA . TIESRAR SR, NRERENK <221 ¢5 BANK2/hold
WEER, RIFERE MR Z20E. E. al
© BB HLILH 206 BANKS/trigger . .
— fEEkEe, ZE F f1E. 6 blk . Measuring distance Measuring distance
A, 2 o Lo —C7 Q2 in mm (inch) in mm (inch)
— PRO2-Navigator, ZWR{EUIHI45 elicg 0 e 0
— RRE, B R e 17 (0.67)/
e > o A A 25um
; shield ;
HELE W Bk DRI, IR B ARAT M e R4 2 P, e L0 Analoe g“’“”d} gra /’/*
o wht C i
i 110 % R 7 | S 22(0.87)/
—gﬁj—c 12 Shield (2.95) (2.95) 33pm
— de 7h @ Not connected / e //
brn  brown braun nicht belegt / * 100 | . e 100 e 27 (1.06)/
blu blue blau W T (3.94) (394)7 [T TTTTTTTTTTTT 40 pym
wht  white  weifl S} Approx. 32 (1.26)
vio violet  violett  %%ff
ora__orange orange fih 125 Measuring width 125 Measuring width
gra  grey  grau kL (4.92) in mm (inch) (4.92) in mm (inch)/resolution (R)
blk black  schwarz Bff
yel yellow  gelb i
red  red rot 20
shield shield ~ Schirm B2k
gmn  green  griin Erge
E Technical Data / Technische Daten / i R %3
PRO2- P100B25A1 (6052873) N100B25A1 (6052874) PRO2- P100B25A1 (6052873) N100B25A1 (6052874) PRO2- P100B25A1 (6052873) N100B25A1 (6052874)
Measurement range 100 + 25 mm Messbereich 100 + 25 mm I R 100 + 25 mm
Field of view (at mea- 17 mm (at 75 mm), 27 mm (at 125 mm) Messbereichsbreite 17 mm (75 mm), 27 mm (125 mm) WIHIEHE (EARIIEE 17 mm (£ 75 mm 48D , 27 mm (FE 125 mm 4b)
suring distance) (bei Messabstand) BAL)
Light source Laser, red Lichtquelle ¥ Laser, rot JeJE v Wk, 4
Laser class 2 (EN 60825-1) Laserklasse 2 (EN 60825-1) WO 2 (EN 60825-1)
Spot size 2 0.3 x 32 mm LichtfleckgroRe 2 0,3 x 32 mm P =Y AN 0.3 X 32 mm
Linearity (Z axis) 0.1% of the measuring range of the sensor (50 pym) Linearitat (Z axis) 0,1% vom Messbereich des Sensors (50 um) EiiiD) AR AR B 90, 1% (50 nm)
Resolution 2 (Z axis) 2um Aufldsung ? (Z axis) 2 um D (7 B 2 um
Resolution ¥ (X axis) 25 uym Auflésung ¥ (X axis) 25 pym (X #i)D 25 um
Response time 5ms?d Ansprechzeit 5ms® KR 5ms ¥
External input Selectable from bank, trigger, hold, reset, laser emission stop, and offset Externer Eingang Auswahlméglichkeiten: Bank, Trigger, Hold, Reset, Laser aus und Offset PANIEIPN AR il PRRE. L. WOl R S IR R
Control output 3 PNP open collector outputs, max. |3 NPN open collector outputs, max. Schaltausgang 3 PNP-Open-Collector-Ausgénge, 3 NPN-Open-Collector-Ausgénge, 23 il 3 PNP JFEgAEHMRAH, K 3 NPN FFERAEHARHH, ok
100 mA/30 VDC (max. residual 100 mA/30 VDC (max. residual max. 100 mA / 30 V DC (max. max. 100 mA / 30 V DC (max. 100 mA/30 VDC (e KIUAHIE 100 mA/30 VDC  (HKTUAHLE
voltage: 1.8 V) voltage: 1.8 V) Restspannung: 1,8 V) Restspannung: 1,8 V) 1.8 V) 1.8 V)
Analog output 4 t0 20 mA, no measurement possible: 24 mA (max. load impedance: Analogausgang 4 mA ... 20 mA (< 300 Q), 24 mA bei Messungen auferhalb des Mess- R A 4 ZF 20 mA, TVENE: 24 mA  CRKHEFESL: 300 Q)
300 Q) bereichs o RS-485 F- XU T. (9.6 kbps % 4.0 Mbps)
Data interface RS-485 half duplex (9.6 kbps to 4.0 Mbps) Datenschnittstelle RS-485, Halbduplex (9.6 kbit/s ... 4 Mbit/s) fEE L E Vo © 12V DC (-5 % - 24 VDC (+10 %)
Supply voltage V. © 12V DC (-5 %) ... 24 V DC (+10 %) Versorgungsspannung 12V DC (-5 %) ... 24 V DC (+10 %) I HE D vk 180 mA
Current consumption ”  max. 180 mA u° Fiil B[] < 30 min
Warm up time < 30 min Leistungsaufnahme  _max. 180 mA ) SRR PEXERER PLC, WObR At et s b 3o
Material Housing: die-cast zinc and PC, laser emitter and receiver covers: glass Aufwarmzeit < 30 min R 75 300 g
Weight approx. 300 g Material Gehéuse: Zink-Druckguss und Polycarbonat, Laseraustritts- und -eintritt- IS AR P 67
Enclosure rating P67 soffnungen: Glas Wiy @
Protection class @ Gewicht ca.300¢ __ _ _ _ i
Schutzart IP 67 B TAE: -10 & +40° C/35 % 85%RH  (TGikk&h a4 vk
Ambient temperature  Operation: -10 to +40°C/35 to 85%RH (no condensation or freezing) Schutzklasse @ fi#f7E: —20 & +60° C/35 & 85%RH (Joikkahmistvk)
Storage: -20 to +60°C/35 to 85%RH (no condensation or freezing) MR B PEOCHBE: 10000 1x ok AR
Typ. ambient light Sunlight: 10000 Ix or less, Umgebungstemperatur Betrieb: -10 ... +40°C/35 ... 85%RH (ohne Kondensation oder Gefrieren) PEEAT IR . 3000 1x B{EEAE
immunity fluorescent light: 3000 Ix or less Lagerung: -20 ... +60°C/35 ... 85%RH (ohne Kondensation oder Gefri- LR + 0.05 % FS/K (FS: {ptcfe, LR Hye D
Temperature drift + 0.05 % FS/K (FS: Full Scale: Measuring range of sensor) eren) TR TE 10 & 55 Hz (JRIE 1.5 mms 76 X2 Y Al Z J7[A)_F&% a2/
Vibration resistance 10 to 55 Hz (Amplitude 1.5 mm; 2 hours in each of the X, Y, and Z direc- Typ. Fremdlichtunemp-  Sonnenlicht: 10000 Ix, TP e 50 G (500 m/s?), & X. Y M1 Z Jif L& 3 K
tions findlichkeit Kunstliches Licht: 3000 Ix D WK 655 nm, F i 390 nW (EOEER D /< LaW CEOCEZR 2) .
Shock resistance 50 G (500 m/s?), 3 times in each of the X, Y, and Z directions Temperaturdrift 1 0,05 % FS/K (FS: Full Scale: Messbereich des Sensors) 2 Emﬁ?u;@lﬂﬁ;@gﬂagﬁ mljgg*éé%ﬁ‘}f)/\ﬁ@gﬁ l’;ﬂ#%—lﬁ(ﬁﬁ‘t,ﬁ)\'ﬂ“z&l‘ﬂ@ﬁﬁ't, B AERI X
1y i : < Vibrationsfestigkeit 10 ... 55 Hz (Amplitude 1.5 mm; x-, y-, z-Achse jeweils 2 Stunden) R AMEAE R S PR, AR ISR T RE S 2 BIRm .
2 \Igveaf\i/sleednvgvti?heciitr;rrﬂétlitgtﬁujt;th 35305% gtatsr?(; (c::l(-?:tse}Lf/mejég\l,'veg‘l?netrrgr?g:?I')he sensor may be StoRfestigkeit g 50 G (500 m/s?), x-, y-, z-Achse jeweils 3-mal O HULGEE 5 mm, CPHEAT 8 Uk, THBEIL 32 K CRAIBRINBLED W PR I fLAE.

affected when leak light other than that of the specified spot size is present and when there is a highly

reflective object close to the detection area.

@

8 times, moving average performed 32 times (with the default settings).

With a measurement distance of 75 mm, see Fig. D

Typical value, Hi-res mode

When using analog voltage output reduced to DC 18 V (-5%) ... DC 24 V (+10%)

- R

output

Average height measurement of a white workpiece with a center width of 5 mm, smoothing performed

Power supply voltage: 24 VDC not including the control output load current and including the analog

1 Wellenlange 655 nm, max. Leistung: 390 uW (Laserklasse 1) / < 1 mW (Laserklasse 2).

2)

Definiert durch Lichtkegelzentrum 1/e2 (13,5 %). Die Funktion des Sensors kann beeintrachtigt

werden, wenn Lecklicht auerhalb der spezifizierten Lichtfleckgréfe vorhanden ist oder wenn sich ein
stark reflektierendes Objekt in der Nahe des Detektionsbereichs befindet.

C}

Messung der durchschnittlichen Hohe eines weilen Werkstiickes mit einer Mittenbreite von 5 mm;

8-fache Glattung (Smoothing); 32-fache Berechnung des gleitenden Durchschnitts (bei Standardeinstel-

lungen).

&

Bei einem Messabstand von 75 mm, siehe Abb. D.

5 Typischer Wert, Hi-res Modus.

Je

Analogausgangs.

Bei Nutzung des Analog-Spannungsausgangs Ausgabe reduziert auf DC 18 V (-5%) ... DC 24 V (+10%).
Versorgungsspannung: 24 V DC ausschlieflich des Laststroms des Schaltausgangs, einschlieflich des

DR 75 mm, ZHLE.D.

5,

FRAERE, P AR

O RHHA DC 18 V (-5%) «+= DC 24 V (+10%) (KA HLHL s i

7

MU HLE : 24 VDC, Al h Sk, o B .
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F Menu overview / Meniiiibersicht / 3 )
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Key function
©3
Of
A
v Scroll within the menus.

Cancel changing parameter. Change the mode to Main menu by pressing for more
than 1 s. (Excluding the “Input/Trigger” and “Other” screens).

Switch between screens by selecting the screen on the main screen or by pressing the
“SET” button with the tab selected. Press this key to confirm changing parameter.
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LB RAE RS, AR 15 UL, FIIRE]
FRBERA, (RIS T BN/ &0 H
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G Parameter description (extract) / Parameterbeschreibung (Auswahl) / Z 50Ul (%)

Start-up with default settings on Profiler 2 B{ERIAIREZE Profiler 2 _EBEh

@ Before you start with the set-up, please make sure the measuring object is within the measuring area FF38i% = B, {5 IAFN B FHNSEE A
(see fig.

@ Camera Settings EGHIFE

MaiN . . CAMERA
— e ik
1 | i
| XY+ Se eccssr;enu Conflrr:
1 = _ Output will be stopped OE
7 and go for setup window =3

¢/0) B

RS EAuto adjust” (B ENET)

3x Y + Select parameter "Auto adjust" *

@ Save profile as master profile {R{FECERVE S T HCER

* only available/valid for camera mod: "Hi-res'

* AREE Hires RN T AR

& C/D)

AT ot RS Save master (REFERE
Select tab = 12x ¥ + Select parameter "Save master"
<1s @ Of &
e P —— Pe === &
@ Area settings XIHiZE
wipsmE ARl RS Coverage” (B X 1)
Select tab [t 4x ¥ + Select parameter "Coverage"
<1s@% # 11 # A
- S ©* O N [_ j O-< . Select W|th the different sub parameters to change area size: _ _ _ _ _ _ >
EL ﬁi%ﬂ'ﬂﬁ*]?éé’ﬁﬂ
S 1x v +Of n
The area which is chosen ist full colored Top Change Wlth the upper area limit
(Areal: orange, Area2: yellow, Area 3: green, Aread: blue) EEﬁU:"NZﬁFE%‘
BIEERNKIFEULFEZEER
(Rig1:EE; Xig: H5E; Xig3: 46, Xifds EE)
2x v + Of ) /t\TOP
3 LEFT Change W|th the left area limit Vi
15)1 EESZZEMIZHBE% <
LEFT AREA | Rigt
3x v +Of A
e BOTTOM Change with the bottom area limit \l/BOTTOM
§ESUE‘1!IZHBE$U
4x v + OF
3> RIGHT Change W|th the right area limit
JE)I EESUE IR g PR

(5) Choose measuring function i

Areal

<1@ [ 17

FEASNTHRE

brit e il

il 1x ¥ + Select parameter "Measuring function"

Ot

Select W|th
>

s

@ Select output target

EERE R

A ) -
the measuring function” e.g. Averace and press Of

15;_ ﬁféhlwl e (140, Averace) IR T HIAIREA O

* see details in the operation manual on usb flash drive or www.mysick.com/en/profiler_2

* JESI U 85 www.mysick.com/en/profiler_2 L AIRIER S

prizz e} RSB EOut target" B R
2x ¥ + Select menu 1x ¥ + Select parameter "Out target"
>1s @g ofﬁ " A »
E jul (o) Select th output target for output e.g. Area 1 and press Q#
" P — >
JEL ii?%zi&’iﬁﬂjﬁ’lﬁﬂjﬂ%(nu Aren 1)FRTHRIANRE OF
(@) Select output limits 4245 H BRI
HEESE“Upper limit” (- ZBRRE])
v + " it
1x Select parameter "Upper limit N SEEE
Oﬁ Use _ to set the value for the upper output limit Select value (D4
e e > A >
o - By _IRERL EERGIE o
PRSI Lower limit'(TABRAI) A Finished
2x ¥ + gelect parameter "Lower limit" T
A prnies
_ OE . Use to set the value for the lower output limit Select value 04 %Eﬁ
& &Esauaﬂﬁﬂsmajrsﬁssufs .

You can find a detailed description of the menus and parameters in the operating instructions, available at
www.sick.com/Profiler or on the USB stick supplied.
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Parameter Camera Parameter Camera BENSH
Parameter Description Parameter  Beschreibung ZH i
Camera mode Select the camera mode. Camera mode Auswahl des Kameramodus. RAGHUE PRGN
Camera range Sets the camera range. Camera range Einstellen des Auswertebereichs der Kamera. Je kleiner der ARG PRI
The narrower the range, the shorter the imaging Auswertebereich, umso schneller die Auswertung. IO RS, RRAG [A] RN SRR R A
time and the sampling period become. Auto adjust Automatischg Einstellung eines optimalen Werts fur die EENES PAT E SRR, DA T (R 3A B AR AR
Auto adjust Performs an automatic adjustment to set the shut- Verschlusszeit. TEPAT E B ERERT, TR S BRI ) B AR
ter time to the optimum value. Vor der Durchfiihrung der automatischen Einstellung das ESlv
Before you perform the automatic adjustment, set Messobjekt positionieren und seine Position wahrend FLE % A AN RS 30 H A
the actual measurement target in place, des Prozesses nicht verandern. Bei der Durchfuhrun{% der EEPAT AN, “SHEPER” K Aaszh)
and do not move the target during the adjustment. automatischen Einstellung wechselt die Einstellung fiir ol “Hi-res” o
When you execute automatic adjustment, “Camera : ,Camera modfe“ automatisch zu iiHi-res.“. _ : W25 e e 25 . R, T,
mode” will automatically change to “Hi-res.” Gain Auswahl der Lichtempfangsverstarkung. Je héher die Zahl, el o VBRI,
Gain Specify the light reception gain. The larger the num- umso hoher die Verstarkung. HDR TRl . 7E “BGHER” By “IDR” B, BED]
ber, the higher the gain. Shutter Einstellen der Verschlusszeit. e N
n N " N Sl
Shutter Set the shutter time. HDR shutter Einstellen der zu verV\iendenden“Ve_rschlussg.eschmndlgkelt, o WEHE LB RAT “H0T” sl
HDR shutter ~ + Sets the shutter speed to use when “Camera wenn ,Camera mode* auf ,HDR" eingestellt ist. NI A PLRE AR T TR 8] o
mode” is set to “HDR.” Der hluer gewahlte“ Wert mussﬂgrofier sein als der F|nste||— o I CEHENIRER” BN “HDR” . HEUE
« This must be set to a value that is greater than wert fur ,Shutter” (um eine ldngere Verschiusszeit zu Sy CHLITImE X 4) .
the “Shutter” setting value (so that the shutter S&’ewhi")- ot auf HOR ol it wird d o JEFHULIhRER S TSI HDR.
i i enn ,Camera mode* auf ,, “ eingestellt ist, wirt r S T T o =TT T
time is longer). o e o o € B o BEHEE EEHT R R R (FRD .
« When you set “Camera mode” to “HDR,” this is DS shutter Wert auf (Verschlusszeit x 4) gesetzt. ok EEENT, AUEIOLRE.
set to a value that is (shutter time x 4). Die Voraussetzung zur Aktivierung dieser Funktion ist: TR AT R T A e B 7 T I B R L
« The condition to enable this function is: Camera Camera mode: HDR. o x BERER, A0 E i E
mode: HDR. Threshold Einstellen des Schwellenwerts (Untergrenze) fur die Licht- i 2 °
Threshold St the threshold (lower limit) of the light amount menge, bei der die Durchftihrung von Messungen als nicht LiE 2
at which it will be judged that measurement is not méglich bewertet wird. ] A . B BB
possible. * Im Allgemeinen muss diese Einstellung nicht veréandert ;ﬁ % TR ST
2] 7 o
* Normally you do not have to change this setting. i werden. ___ i i ;k)ﬂi”"'i) 7Jﬂ:$§z:) ﬂz—g HETe 100k T
Reject level Set the ratio to exclude when performing calcula- Reject level Einstellen des Verha.ltnlsses,.ba dem keine Berech“nungen o)) IETZ A 52 K/E o )
. } : auf Grundlage der Lichtverteilkurve mehr durchgefihrt Tk BRI E .
tions from the received light waveform. J I ETe FERD LA, CrGEh e
* Normally you do not have to change this setting. werden soflen. o ) ) FHLRE) RSN E . B 1006 ROTI,
* Im Allgemeinen muss diese Einstellung nicht verandert PRy S T A
Parameter Profile werden. ELS @ﬁ%dﬂ EI
Parameter Description Parameter Profile e R A %%P&J& AR CRARERT) 4ERE
Scaling Expand or shrink the display range. p e e § "
H scroll Move the display position horizontally. When the Parameter peschrelbung © MRICBLES, A SRV R
displ p. Y plOO”/ X g h Scaling Erweitern oder Verkleinern des Anzeigebereichs. H CERELEMD .
d!SpIay rang: I: at 6 ize, you cannot move the H scroll Anzeigebereich in horizontaler Richtung verschieben. Wenn o MRMERE KL, DETHE TRERH
S T N:SD ai/hpojf |0I - - oAl When th die AnzeigegroRe 100 % betragt, kann der Anzeigebereich {E, WTEESATRI G TFFF) .
display range ' at 100% sze, you cannot move the nicht verschoben werder. T *SERETIREAT T OCHD W,
di pl Y g ° Yy V scroll Anzeigebereich in vertikaler Richtung verschieben. Wenn W E NN,
isplay position. die AnzeigegréRe 100 % betragt, kann der Anzeigebereich o [Efrs KV
Target _ Select the measurement target. _ nicht verschoben werden. B T RRRLE. .
Alarm limit ¢ Sets the numb_er of valueg to maintain when Target Auswahl des Messobjekts. o JOERTICTIES, AT R, A,
meas“)reme"t is not possible (when an alarm Alarm limit_ Einstellen der Anzahl an Werten, die erhalten bleiben sol RN EN, B EE.
occurs). ! Salioh i h " ———
len, wenn keine Messung maglich ist (bei Auftreten eines S o A ¥ SIS B 18] )
* When you specify _this set.ting, the specified Alarms). KFARLIE %ﬁg%;%ggﬁ@%@ﬁzwmﬁﬁ, T
number_of values immediately before the alarm Bei Auswahl dieser Einstellung bleibt die angegebene . jjﬁ):ﬁ WEThEE, BT BRI . 1A,
(to the right) will be maintained. Anzahl von Werten direkt vor dem Alarm (auf der rechten JEHE R E N, B R
« If alarms occur repeatedly such that the set Seite) erhalten. — — . = —— e -
number of values is exceeded, measurement Bei wiederholtem Auftreten von Alarmen kann die EHKIE : ﬁﬂﬂ Tﬁil&]%ﬂﬁ@*@’?ﬂl@ Rz, AU
: : ZIEFR e A B X = E .
will not be possible (measured value 7FFF). eingestellte Anzahl von Werten (iberschritten werden; eine f o -
: : : e : ’ o EFHILTIRE, AT EEGECHE. HAh,
Smoothing * This function averages the profile in the hori- Messung ist dann nicht méglich (Messwert 7FFF). EFE O E A, T g E R
zontal (X-axis) direction to make the waveform i i+ di ; ird ein Mi 0 1 i - ,)‘b 1y . =
Smoothing Mit dieser Funktion wird ein Mittelwert fiir das Profil in hori o BRILIhRE &R RIETE: >yt~
smoother. zontaler Richtung (x-Achse) gebildet, um die Wellenform Bt
¢ [Unit: Number of measurements] 2u glétten. — z o - S— __ :
Correct method « Select the correction method. [Einheit: Anzahl der Messungen] TR IE . ﬁ;ﬁ%g IIFTEH:,',J»i‘HE/J(?y UNIRSE L]
* To use this function, you have to perform master Correct method Auswahl des Korrekturverfahrens. Zur Verwendung dieser — —
A ) : ) - AR IE AT . P iR WE IR FH [ 5 — A A S v AT
image registration. Also, when you change this Funktion muss eine Registrierung des Referenzbildes i e AL gﬁﬁ:ﬂmﬂﬁEﬂﬂéﬂH 58— A R S HEAT
setting, you have to update the master image. durchgefiinrt werden. Das Referenzbild muss auch dann °
. o A A R £ B L 6 SRS T
H correct * The position of the area at the specified height aktualisiert werden, wenn diese Einstellung verandert wird. §_ R T KPR HEHEAL
will be corrected by the difference between the H correct Anhand der Abweichung zwischen dem Referenzbild und . - N
_ : o K Ihie, AT 3 UL ECHE . )
master image and the measured profile. dem gemessenen Profil wird die Position des Bereichs in ?j%ii&ég; é%ﬁ%%lg\m(ﬁ SES
« To use this function, you have to perform master der angegebenen Hohe korrigiert. . Fmﬁtfj%m%ﬁ BRHE IE: ON
image registration. Also, when you change this Zur Verwendung dieser Funktion muss eine Registrierung — s (R °
setting, you have to update the master image. des Referenzbildes durchgefiihrt werden. Das Referenzbild iR o BCHEHRTHEE, (ERERIE.
V correct * The height of the area at the specified position muss auch dann aktualisiert werden, wenn diese Einstel- X Bk 2%
will be corrected by the difference between the lung verandert wird. N
master image and the measured profile. V correct Anhand der Abweichung zwischen dem Referenzbild und BH B
* To use this function, you have to perform master dem gemessenen Profil wird die H6he des Bereichs in der 5’{:755( TR AR o Ta
image registration. Also, when you change this angegebenen Position korrigiert. o — : L]
setting, you have to update the master image. Zur Verwendung dieser Funktion muss eine Registrierung AKARED AFBE R E . SaTE Dy 100% U,
* The condition to enable this function is: Correct des Referenzbildes durchgefiihrt werden. Das Referenzbild — Ilf*zfjJ’;TT{fﬁ
method: 1—, T, or 1. muss auch dann aktualisiert werden, wenn diese Einstel- e EHIRE) ﬁﬁﬁfﬂg‘m{%ﬁ EHY 100% ST,
Tilt correct The profile tilt will be corrected so that the two lung verandert wird. _ ?E%F@Z)J ﬁ:@ﬂiﬁe
specified points become level with each other. Die Voraussetzung zur Aktivierung dieser Funktion ist: Cor- i 0 [ 15 X A
Tilt cor pos « Set the reference position of the second point to rect method: 1, 1< oder 1. R o RE WE IR IRE . FRAESDATUL, AN
use in tilt correction. Tilt correct Korrektur der Profilneigung, sodass die beiden angege- [mm] .
« The reference position of the first point is the “H benen Punkte auf einer Ebene liegen. KVG T WEIAT UGB I, R g
correct” reference position. Tilt cor pos Einstellen der Referenzposition des zweiten Punktes fiir die 77 1)
« To use this function, you have to perform master Neigungskorrektur. Jo LI RE 6 PE At RN ThRE: G E .
image registration. Also, when you change this Die Referenzposition des ersten Punktes entspricht der 77 7 BT “RSF7 M CEAART RIS, PAT R
setting, you have to update the master image. Referenzposition ,H correct. 717
« The condition to enable this function is: Tilt Zur Verwendung dieser Funktion muss eine Registrierung S FHIEThRER 2 R ThRe: RSB
correct: ON. des Referenzbildes durchgefiihrt werden. Das Referenzbild WRIE lﬁﬁ [=] Tftlﬂ:lzﬁﬂf)ﬂ iﬁﬁﬁ"]ﬁﬁ*ﬂ%—gﬁﬁ

muss auch dann aktualisiert werden, wenn diese Einstel-

Save master  * Register the current profile as the master image.

lung verandert wird.
Die Voraussetzung zur Aktivierung dieser Funktion ist: Tilt
correct: ON.

Parameter Area

Parameter Description Save master Registrierung des aktuellen Profils als Referenzbild.

Scaling Expand or s'hnnk the ld'|splay r.ange. Parameter Area

H scroll Move the display position horizontally. When the
display range is at 100% size, you cannot move the Parameter Beschreibung
display position. Scaling Erweitern oder Verkleinern des Anzeigebereichs.

V scroll Move the display position vertically. When the H scroll Anzeigebereich in horizontaler Richtung verschieben. Wenn
display range is at 100% size, you cannot move the die AnzeigegroBe 100 % betragt, kann der Anzeigebereich
display position. nicht verschoben werden.

Coverage Set the range of the area. V scroll Anzeigebereich in vertikaler Richtung verschieben. Wenn

Meas func Select the measurement function of the area. The die Anzeigegroe 100 % betragt, kann der Anzeigebereich
unit is [mm] unless stated otherwise. nicht verschoben werden.

Edge dir H Set the direction in which edges will be detected Coverage Einstellen des Bereichs.
during the “Edge pos” measurement. Meas func Auswahl der Messfunktion fiir den Bereich. Einheit: [mm],
The condition to enable this function is: Meas func: sofern nichts anderes angegeben.

Edge pos. Edge dir H Einstellen der Richtung, in der Kanten im Verlauf der ,Edge

Direction Set the direction in which to perform measure- pos“-Messung erkannt werden.
ments during the “Size” and “Diameter” measure- Die Voraussetzung zur Aktivierung dieser Funktion ist:
ments. Meas func: Edge pos.

The condition to enable this function is: Meas func: Direction Einstellen der Richtung, in der Messungen im Verlauf der
Size or Diameter. ,Size“- und ,Diameter“-Messung erfolgen.

Correction Select whether to use the set position and height Die Voraussetzung zur Aktivierung dieser Funktion ist:
correction with this area. Meas func: Size or Diameter.

Correction Auswahl, ob fiir diesen Bereich die Optionen Positions- und

Héhenkorrektur verwendet werden sollen.

ThE.




