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About this manual
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1 ABOUT THIS MANUAL

This manual describes the entire life cycle of the device. Please keep
this manual in a safe place, accessible to all users and any new owners.

This manual contains important safety information.

Failure to comply with these instructions can lead to hazardous
situations.

» This manual must be read and understood.

1.1 Symbols used

A DANGER

Warns you against an imminent danger.

> Failure to observe this warning can result in dea@m serious
injury.

A WARNING @

Warns you against a potentially d

> Failure to observe this warni
even death.

us situation.
nresult in serious injury or

A CAUTION

Warns you against a possible risk.

> Failure to observe this warning can result in substantial or minor
injuries.

NOTE

Warns you against material damage.

> Failure to observe this warning may result in damage to the
device or system.

indicates additional information, advice or important recom-
mendations for your safety and for the correct operation of

the device.

E]:ﬂ refers to information contained in this manual or in other
documents.

—> indicates a procedure to be carried out.

1.2 Definition of the word "device"

The word "device" used within this manual refers to the electrical on/
off position feedback type 1062.
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2 INTENDED USE 2.2 Ex certification
Ex certification is only valid if modules and components approved by
Use of the 1062 electrical position feedback that does not Biirkert are used as indicated in this user manual.

comply with the instructions could present risks to people, The electronic modules can only be combined with the types of

nearby installations and the environment. pneumatic valves authorised by Biirkert; if this is not the case, Ex

> The 1062 electrical position feedback, fitted to an on/off valve, certification is void.
is used to detect the status - open or closed - of this valve.

> The position feedback can be fitted to an actuator valve with a
diameter of 40 to 125 mm.

> Protect this device against electromagnetic interference, ultra-
violet rays.

> Protect a device installed outdoors from the effects of climatic
conditions.

» Use this device in compliance with the characteristics and
commissioning and use conditions specified in th@ tractual

Any modification to the system or to one of the modules or compo-
nents not authorised beforehand also voids Ex certification.

documents and in the user manual.

» Requirements for safe and proper operation @roper trans-
port, storage and installation, as well as fuloperation and
maintenance. @

> Only use the device as intended. @%
2.1 Restraints@@ >
ints

Observe any existing restra en the device is exported.

hase out) printed: 07.01.2016
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3 BASIC SAFETY
INFORMATION

This safety information does not take into account:

= any contingencies or occurences that may arise during assembly,

use and maintenance of the devices.

= the local safety regulations that the operator must ensure the staff

in charge of assembly and/or maintenance observe.

N\

Risk of explosion.

When the 1062 is used in an ATEX 21 or 22 zone, make sure:

= That the cover of the electrical position feedback is always
screwed shut before operating the valve.

= That you check that the device is not subject to
dust that may result in an accumulation of elec
Otherwise, intall the device in a conductivi ver.

= "The NAMUR switches on the 1062
source of a type certified for use in

f air and
tic charges.

owered by a voltage
ii/e atmospheres in
St be compatible from the

groups lIB/IIC and their combiag?
instrinsic safety point of vie@@ >

YA

Danger due to high pressure in the installation.

» Shut down the pneumatic power source and depressurise the
pipes before carrying out work on the device.

Risk of injury due to electrical discharge.

» Shut down the electrical power source of all the conductors and
isolate it before carrying out work on the system.

> Observe all applicable accident protection and safety regula-
tions for electrical equipment.

AN\

Various dangerous situations
To avoid injury take care:
> to prevent any power supply switch-on.

> to ensure that installation and maintenance work are carried out
by qualified and skilled staff with the appropriate tools.

> to guarantee a set and controlled restarting of the process, after
an electrical and/or pneumatic power supply interruption.

> to use the device only if in perfect working order and in compli-
ance with the instructions provided in the user manual.

> to observe the general technical rules when locating and using
the device.

= not to use non-Ex certified versions of the 1062 electrical position
feedback in a potentially explosive atmosphere.
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A 4 GENERAL INFORMATION

Various dangerous situations (cont'd
& ( ) 4.1 Manufacturer's address and

T id injury tak : . .
© avoid injury faxe care international contacts

= not to use outdoors a device approved by CSA.

- not to use this device in an environment incompatible with the To contact the manufacturer of the device, use following address:

materials from which it is made. Biirkert SAS
* not to subject the device to mechanical loads (e.g. by placing Rue du Giessen
objects on top of it or by using it as a step). BP 21
= not to make any external or internal modifications to the device. F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL
NOTE You may also contact your local Biirkert sales office.

The addresses of our international sales offices are available on the

Elements / Components sensitive to electrostatic discharges internet at:
» This device contains electronic components sen % electro- burkert
static discharges. They may be damaged if theyac@pouched by Www.DUTREIL.com
an electrostatically charged person or object worst case
scenario, these components are instantly destréyed or go out of .
order as soon as they are activated. 4.2 Warranty conditions
> To minimise or even avoid all dama to an electrostatic The condition governing the legal warranty is the conforming use of the
discharge, take all the precaution bed in the EN 61340- 1062 in observance of the operating conditions specified in this manual.
5-1 and 5-2 standards.
» Also ensure that you do uch any of the live electrical .
components. 4.3 Information on the Internet

You can find the user manuals and the technical data sheets on the
1062 and the INERIS 03ATEX0268 X EC design-examination cer-
tificate on the Internet under:

www.burkert.com

hase out) printed: 07.01.2016
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Description !?U,HOERE?YS[ME
5 DESCRIPTION 5.2.2 Principle of operation
The duplication rod fitted with 2 cams moves when the valve opens
5.1 Area of application or closes: the movement of a cam past the switch associated with it

The electrical position feedback, combined with a pneumatic valve,

is intended to signal the position - open or closed - of this valve.

The position of the valve is given:

= by light(s) and by electrical signal on the mechanical contact
versions, on the inductive 3-wire switch (1 output) or double
inductive 4-wire switch (2 outputs) or double inductive 2-wire
NAMUR switch (2 outputs)

= only by electrical signal on versions with inductive 2-wire switch (1
output).

52 General description

5.2.1 Construction

The housing includes:

- aduplication system th@apts to the pneumatic actuator rod
on the valve,

- one or two electronic boards, each fitted with a mechanical
contact limit switch or an inductive switch, with 2 or 3 lights
(except for the 2-wire inductive versions)

- aterminal block for electrical connection.

activates the latter.

When the switch is activated, the light, if there is one, comes on (or
goes off on the NAMUR versions) and an electrical signal is trans-
mitted remotely.

This signal is transmitted in accordance with the NAMUR standard
on one version of the 1062 ATEX.

5.3 Description of the name plate on
the standard 1062

o O 0

T 7
H\b\mez PROXIMITY SWITCH
B 2 “3-WIRE PNP-NO
S 10-30VDC NO/NC
MAX:200mA ACTUATOR >80
S/N 1199 €

0056/0409 Wa4sLP ¢

@—/\ﬂ\@

°
5]
=

—
Ko

Fig. 1:  Name plate on the 1062 position feedback, standard
version

1. Type of device

2. Characteristics of the limit switch

3. Electrical power supply




Type 1062
Byoﬂhseysﬂ Description
4. Current consumption 5.4 Description of the name plates
5. Serial number on the 1062 ATEX
6. ltem number
7. Manufacturing code g 0\ /@
8. Conformity Marking 1062 PROXIMITY SWITCH

2-WIRE NAMUR

8V DC  NO/NC
MAX:15mA ACTUATOR =40
INERIS 03ATEX0268X/02

(€0102
00560411 wa4sLP

e o
®

12GD EExlallC
T6, T5 ou T4
ExiaD21 T85°C, T100°C
ouT135°C
S/N 1000

0056’041 1 W48LP

o ‘o

Fig. 2:  Name plate on the 1062 position feedback, ATEX version

9. Available actuator sizes
10. Mode of operation of the 1062
11. Limit switch type

burkert

F67220 TRIEMBACH

S,
Yo
©

1. Type of device

2. Characteristics of the limit switch
3. Electrical power supply

4. Current consumption

hase out) printed: 07.01.2016
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ATEX certification body and certification number
ltem number

Manufacturing code

® N o o

Conformity Marking

9. Actuator size

10. Mode of operation

11. Limit switch type

12. Operating zone

13. ATEX logo

14. Serial number

15. Temperature classification

Qo

To find out about the versions of the position fe available,
consult the technical datasheet for the 106@ nternet site

55 Versions available

under:

www.burkert.com

6 TECHNICAL DATA

6.1 Conditions of use

Ambient temperature

= O0to +60°C
= -20to +60 °C

= version approved by CSA and CE
= version only approved by CE

Air humidity

< 80%, non condensated

Protection class acc. to EN 60529 IP65, when wired and

cable gland tightened

6.2 Conformity of the 1062 ATEX to
standards and directives

The 1062 ATEX electrical position feedback (version with double

inductive 2-wire NAMUR switch) meets the requirements of the

ATEX Directive 94/9/EC on equipment intended for use in poten-

tially explosive atmospheres. The following standards have been
used in the assessment:

= EN 60079-0 (2004)
= EN 60079-11 (2006)
« EN 61241-0 (2006)
« EN 61241-11 (2007)

english
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6.3 Conformity of the 1062 approved Component Material
by CSA Seal between the cover and the EPDM
. . . housing
The devices approved by CSA, with variable key PDO1, conform to
the following standards: Cable gland M16x1,5 PA or PVDF
. CSA C22.2 n° 61010-1-04 External threaded part Brass or stainless steel
« UL 61010-1 Internal threaded part Brass
6.4 General technical data ) 67,5 35
< 9 66 |
6.4.1 Mechanical data k W
|
PC or?@
EPDM @ & & ll[ M ]1 T[ Iﬂ ][]
Db prs A
\
PA or PVDF Stainless steel or . ' 7
' brass Q
@ Brass [ M16x1,5 | gl
Fig. 3:  Materials used in the\<&)62 position feedback SW27 I
| M5 / M6 / M10
Component Material 19/10/16
Housing / Cover PA6 / PC or - R
PPS/PSU M24x1,5 / M26x1,5 / M36x2

Fig. 4:  Dimensions of the 1062 position feedback [mm]

,,,,,, 83 orsion: a ase out) printed: 07.01.2016




Type 1062

Technical data

I
burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

6.4.2 General data

Actuator size

@ 40 to 125 mm, depending on the
version

Mechanical contact
version

= type of contact

= statuses detected

- 1062 fitted with
one switch

- 1062 fitted with
two switches
= valve open or closed
indication mode

= colour of the lights
depending on the
status detected

= power up light

= in silver or gold

- valve open or valve closed

- valve open and valve closed

= using lights and electric%nal via

terminal block 5

= agreen light come en the valve
opens ("position o or "position
open and clo ersion) and/or a
red light ¢ when the valve

closes ({ ion closed" or "position
op sed" version)

Version with inductive
2-wire switch

= statuses detected

- 1062 fitted with
one switch

- 1062 fitted with
two switches

= valve open or closed
indication mode

- valve open or valve closed
- valve open and valve closed

by electrical signal via terminal block

N

Version with inductive
3-wire switch

= statuses detected
- 1062 fitted with
one switch
- 1062 fitted with
two switches
= valve open or closed
indication mode

= colour of the lights
depending on the
status detected

= power up light

- valve open or valve closed
- valve open and valve closed

using lights and electrical signal via
terminal block

a green light comes on when the valve
opens and a red light comes on when
the valve closes

orange

13
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Type 1062
Technical data

Version with double
inductive switch (4-wire)
= statuses detected

= valve open or closed
indication mode

= colour of the lights
depending on the
status detected

= power up light

= valve open and valve closed
= using lights and electrical signal via

terminal block

= an orange light comes on when the
valve opens and a red light comes on

when the valve closes

= green

Electric power

supplied by an SELV (Safety Extra Low
Voltage) source

6.4.4 Electrical data

Connection cable

standard, diameter between 5 and
7 mm, max cross-section of the strand

Version with double
inductive 2-wire NAMUR
switch

= statuses detected

= valve open or closed
indication mode

= colour of the lights
depending on the
status detected

= valve open and valve cl

- '
= using lights and elect@lgnal via

terminal block

= an orange Iigh@es off when the
red light goes off -

valve open

when th closes

i
6.4.3 General da@@ciﬁc to the devices

approved b

SA

= Allowable load

= Type of output

Degree of pollution

Degree 2, acc. to EN 61010-1

Power consumption

1 mm?
Mechanical contact
version (per contact)
= Power supply of = 12-30VAC or
devices approved by 12-48V DC
CSA and CE
Power supply = 12-30VDC or
of devices only 12-48 V DC/V AC or
approved by CE 48/110V DC/V AC or
110/250 V DC/V AC

< 35 mA (48 V DC)
< 8mA (220 V AC)

depending on the power supply
voltage and the type of load, inductive
or resistive: see ,Table 1" next page

contact normally open or normally
closed

Installation category

Category |, acc. to EN 61010-1

Height above sea level

max. 2000 m

Phase out) printed: 07.01.2016
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Version with inductive
2-wire switch (per
switch)

= Power supply

= Power consumption
= Allowable load

= Type of output

10-30VDC
<2mA
<100 mA

contact normally open or normally
closed

Version with double
inductive 2-wire
NAMUR switch

= Power supply

= Power consumption

= Allowable load
= Type of output

= 8VDC

= acc. to NAMUR

= < 1,2 mA (activated) and
> 2.1 mA (not activated)

= see table in chap. ,8.2.5"

Version with inductive
3-wire switch (per
switch)

= Power supply

= Power consumption
= Allowable load

= Type of output

10-30V DC
<25 mA

N
<200 mA

NPN or PNP, norm@pen or nor-

Version with double
inductive 4-wire switch
= Power supply

= Power consumption
= Allowable load

= Type of output

mally closed (D
N4

&

46 mA
<150 mA, per output
PNP, normally open

Inductive load Resistive load

Supply voltage o] il J

24V DC 5A 5A
30V DC 2A 5A
50V DC 0,7 A 1A
74V DC 0,25 A 0,6 A
125V DC 0,03 A 0,4 A
250V DC 0,02 A 0,25 A
125V AC 8 A 8A
250V AC 8A 8A

Table 1: Allowable loads for a mechanical contact version

english
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pulnléloz'rbsevs!s‘mts Assembly
7 ASSEMBLY A WARNING
. . Risk of injury due to non-conforming assembly.
71 fety instruction ; " :
Safety instructions > The device must only be assembled by qualified and skilled staff
with the appropriate tools

& Risk of injury due to unintentional switch on of power supply

Risk of explosion. or uncontrolled restarting of the installation.

When the 1062 is used in an ATEX 21 or 22 zone, make sure: > Avoid unintentional activation of the installation.

= That the cover of the electrical position feedback is always > Guarantee a set or controlled restarting of the process subse-

screwed shut before operating the valve. quent to the assembly of the device.

A DANGER
Danger due to high pressure in the installation.
» Shut down the pneumatic power source and de ise the
pipes before carrying out work on the device,
Risk of injury due to electrical discharge. @

» Shut down the electrical power source the conductors and
isolate it before carrying out work on tem.
> Observe all applicable accident p n and safety regula-

tions for electrical equipmem@

16 N engllsh
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7.2 Replacing the top part of an
actuator size 40mm

NOTE

7.3 Fitting the position feedback to a

pneumatic actuator

NOTE

The tightness of the actuator is not guaranteed when the

cover is removed.

> Prevent the projection of fluids into the actuator.

—> Remove the top part
of the actuator, "A",
by unscrewing it with
the spanner available
in accessories (item
number,839175).

—> Remo %%9 top part
of uator rod,
"B unscrewing by

(~Pand.

The tightness of the actuator is not guaranteed when the
transparent cap is removed.

» Prevent the projection of fluids into the actuator.

The tightness of the position feedback is not guaranteed
when the cover is removed.

> Prevent the projection of fluids into the position feedback.

The position feedback may be damaged if a metal com-

ponent comes into contact with the electronics.

» Prevent contact of the electronics with a metal component (a
screwdriver, for example).

7

(535@1;rew the top part of

the actuator supplied
P with the 1062 to the
actuator size 40mm,
and tighten it using the
spanner (item number
639175).

Fig. 5:  Replacing the top part of the actuator size 40mm

— If the valve is fitted with an actuator
size 40mm, replace the top part of the
actuator. See chap. ,7.2".

—> Unscrew the cone point set screw "C"
from the 1062 to unlock the dupli-
cation system "D" using a hexagonal
male spanner.

—> Carefully remove the duplication
system "D" from the housing of the
1062.

english 17
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Assembly

—> Check that the seals have been fitted
and that they are undamaged. Replace
them if necessary.

—> Put thread lock into the internal thread
in the duplication rod "E".

—> Unscrew the small transparent cap "F"
on the actuator, preferably by hand or
using a suitable tool in order not to

—> Check that the seal "H" is fitted and
that it is correctly positioned inside
the actuator.

— Insert the duplication system "D" into
the actuator.

—> Screw the duplication rod "E" onto
the actuator rod "J".

damage it (except for actuators size
40mm).

—> Pump air into the act n a valve
which is normally ¢ nction "A")
or has a double e@ unction "I") so
that the actu rodmoves to the top
position. @

— Unscr isual position feedback
"Q hexagonal male spanner.

— Tighten the adaptor until free contact
is obtained with the top of the
actuator, using a flat No 27 spanner.

hase out) printed: 07.01.2016
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— Fully tighten the duplication rod on
the actuator rod using a screwdriver
with a blade of suitable size.

—> Depressurize the actuator of a valve
which is normally closed (function
"A") or has a double effect (function
"I"): the valve recovers its default
position.

D
A

— Insert the positi n Teédback housing
into the d @)n system "D"

setting Z‘%}Ie gland in the
dire '@sired and making sure,
% anical contact version,
@t u do not damage the contact
ers on the switches.
—> Fasten the housing and the dupli-
cation system by tightening the cone

point set screw "C" using a hex-
agonal male spanner.

—> Unscrew the cover "K" on the
position feedback.

—> Unscrew the cable gland "L".

—> Thread the cable through the cable
gland.

—> Wire according to the wiring
diagram for your version of the 1062:
See chap. ,8 Installation and wiring“.

—> Fasten the cable gland to ensure
tightness of the product.

7.4 Fitting the position feedback with
stroke limiter to a pneumatic
actuator size 50 to 80mm

NOTE

The tightness of the actuator is not guaranteed when the
transparent cap is removed.

> Prevent the projection of fluids into the actuator.

The tightness of the position feedback is not guaranteed
when the cover is removed.

> Prevent the projection of fluids into the position feedback.

english 19
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NOTE
The position feedback may be damaged if a metal com-
ponent comes into contact with the electronics.

» Prevent contact of the electronics with a metal component (a
screwdriver, for example).

— Unscrew the small transparent
cap "F" on the actuator, pre-
ferably by hand or using a sui-
table tool in order not to damage
it (except for actuators size
40mm).

—> Pump air into the actuator on a
valve which is normally closed

—> Unscrew the cone point set
screw "C" from the 1062 to

unlock the duplication system "D" (function "A") or has a double
using a hexagonal male spanner. effect (function ") so that the
—> Carefully remove the duplication acttllalltor rod moves to the top
system "D" from the housing of position.
the 1062. —> Unscrew the visual position
feedback "G" using a hexagonal
%& male spanner.

—> Check th & seals have
been fi and that they are
und . Replace them if

read lock into the internal
hread in the duplication rod "E".

hase out) printed: 07.01.2016
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<

—> Check that the seal "H" is fitted
and that it is correctly posi-
tioned inside the actuator.

—> Screw the adapter nut "J" in the
top part of the actuator.

—> Screw the connecting pin "K"
with locknut "L" in the adapter
nut "J".

—> Adjust the stroke of the actuator
(by more or less screwing the
connecting pin "K") depending
on the operating mode of the

valve:

- if the valve operaigs as nor-
mally closed djust
the stroke ing valve
closed,

- ift operates as nor-

en (NO), adjust the
by starting valve open.
ck the locknut "L".
—> Insert the seal "M" in the con-
necting pin "K".
—> Screw the stem "N" on the
stem "O" of the actuator.

—> Insert the protection hood "P".

— Insert the duplication system
"D" into the stroke limiter.

21
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Assembly

— Tighten the duplication
system "D" until free contact
is obtained with the top of
the limiter, using a flat No 27
spanner.

¢

— Fully tighten the duplication
rod on the actuator rod using

a screwdriver with a blade of
suitable size.
—> Depressuriz @uator of a

valve which rmally closed

(functi ") or has a double
effe ion "I"): the valve
r its default position.

— Insert the position feedback
housing into the duplication
system "D" setting the
cable gland in the direction
desired and making sure, on
a mechanical contact version,
that you do not damage the
contact levers on the switches.

— Fasten the housing and the
duplication system by tight-
ening the cone point set screw
"C" using a hexagonal male
spanner.

—> Unscrew the cover "Q" on the
position feedback.

— Unscrew the cable gland "R".
— Thread the cable through the
cable gland.

— Wire according to the wiring
diagram for your version of the
1062: See chap. ,8 Installation
and wiring".

—> Fasten the cable gland to
ensure tightness of the product.

hase out) printed: 07.01.2016
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7.5 Fitting the position feedback with
stroke limiter to a pneumatic
actuator size 100 or 125mm

NOTE

The tightness of the actuator is not guaranteed when the
transparent cap is removed.

> Prevent the projection of fluids into the actuator.

The tightness of the position feedback is not guaranteed
when the cover is removed.
> Prevent the projection of fluids into the position feedback.

The position feedback may be damaged if a metal com-
ponent comes into contact with the electronics.

> Prevent contact of the electronics with a metal ¢ ent (a
screwdriver, for example).

Q

—> Check that the seals have
been fitted and that they are
undamaged. Replace them if
necessary.

—> Put thread lock into the internal
thread in the duplication rod "E".

—> Unscrewsthe cone point set
scre, @from the 1062 to

u duplication system "D"

i hexagonal male spanner.

efully remove the duplication
system "D" from the housing of
the 1062.

—> Unscrew the small transparent
cap "F" on the actuator, pre-
ferably by hand or using a sui-
table tool in order not to damage
it

—> Pump air into the actuator on a
valve which is normally closed
(function "A") or has a double
effect (function "I') so that the
actuator rod moves to the top
position.

—> Unscrew the visual position

feedback "G" using a hexagonal
male spanner.
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—> Remove the top part "H" of the
actuator, by unscrewing it with
the spanner available in acces-
sories (item number 639172 for

—> Screw the connecting pin "N"
with the locknut "O" in the
adapter nut "K".

—> Adjust the stroke of the actuator

(by more or less screwing the
connecting pin "N") depending
on the operating mode of the
valve:

an actuator size 100mm or item N
number 639173 for an actuator
size 125mm).

- if the valve operates as nor-
mally closed (NC), adjust
the stroke by starting valve
closed.

- if the valve operates as nor-
mally open (NO), adjust the
stroke by starting valve open.

—> Block the locknut "O".

—> Insert the seal "P" in the con-
necting pin "N".

—> Screw the stem "Q" on the
stem "R" of the actuator.

—> Insert the seal "J" %he groove

Urel

of the adaptater
—> Screw the r nut "K" in
the top part ‘e actuator.

locknut "L" on "K",
2_) actuator.

%

T

AN

crew back the top part of the
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— Insert the duplication system
"D" into the stroke limiter.

— Fully tighten the duplication
rod on the actuator rod using
@ a screwdriver with a blade of
q suitable size.

—> Depressurize the actuator of a
valve which is normally closed
(function "A") or has a double
effect (function "I"): the valve
recovers its default position.

— Tighten the duplication
system "D" until free contact

is obtained with t%o?p of
D the limiter, usin, No 27 / \

spanner.
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— Insert the position feedback
housing into the duplication
system "D" setting the
cable gland in the direction
desired and making sure, on
a mechanical contact version,
that you do not damage the
contact levers on the switches.

— Fasten the housing and the
duplication system by tight-
ening the cone point set screw
"C" using a hexagonal male
spanner.

)

Wi

au =

ff-q

—> Unscrew the covet,'R" on the
position feedbac&

—> Unscrew the, land "S".
— Thread the ¢ through the
cable

—> Wj ording to the wiring
d@n for your version of the
See chap ,8 Installation

<& nd wiring*

Fasten the cable gland to

ensure tightness of the product.

engllsh

8 INSTALLATION AND WIRING

8.1 Safety instructions

N\

Risk of explosion.
When the 1062 is used in an ATEX 21 or 22 zone, make sure:

= That the cover of the electrical position feedback is always
screwed shut before operating the valve.

= That you check that the device is not subject to a flow of air and
dust that may result in an accumulation of electrostatic charges.
Otherwise, intall the device in a conductive cover.

= "The NAMUR switches on the 1062 must be powered by a voltage
source of a type certified for use in explosive atmospheres in
groups lIB/IIC and their combination must be compatible from the
instrinsic safety point of view."
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A DANGER

Danger due to high pressure in the installation.

» Shut down the pneumatic power source and depressurise the
pipes before carrying out work on the device.

Risk of injury due to electrical discharge.

» Shut down the electrical power source of all the conductors and
isolate it before carrying out work on the system.

> Observe all applicable accident protection and safety regula-
tions for electrical equipment.

A WARNING

Risk of injury due to nonconforming installation.

> Electrical installation can only be carried out by q |ed and
skilled staff with the appropriate tools. $
S

> Install appropriate safety devices (correctly ré
circuit-breaker).

e and/or

Risk of injury due to unintentional swi
or uncontrolled restarting of the i on.
> Take appropriate measures t intentional activation of

of power supply

the installation
» Guarantee a set or contr@restarﬁng of the process subse-
quent to the assembly of theNdevice.

Electrical wiring

A DANGER

Risk of injury due to electrical discharge.

» Shut down the electrical power source of all the conductors and
isolate it before carrying out work on the system.

> Observe all applicable accident protection and safety regula-
tions for electrical equipment.

Use a high quality electrical power supply (filtered and
@ regulated).

NOTE

The tightness of the position feedback is not guaranteed
when the cover is removed.

> Prevent the projection of fluids into the position feedback.
The position feedback may be damaged if a metal com-
ponent comes into contact with the electronics.

> Prevent contact of the electronics with a metal component (a
screwdriver, for example).

—> Assemble the device as shown in chap. ,7 Assembly” before
wiring it.

—> Carry out the electrical wiring in accordance with chap. ,8.2.1*
to ,8.2.6" for your version of the 1062.

—> Once the device has been wired, lock the cable so that it does
not impair the mobility of the duplication rod, by inserting it
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into the notches provided for this purpose in the bottom of the 8.2.1 Wiring a mechanical contact version

housing, as shown in ,Fig. 6“ below:
NOTE

On a mechanical contact version, the used contact is not
voltage free.

= Do not connect the unused contact in order to obviate any danger
of malfunction.

Green light (open l—j
valve detection) |
\Yq——‘
Orange light (volt- | Fuse suitable for

age present) the max. load

Fig. 6:  Final position of the cable ©\\~Jj

@
- INGNO
@ 1062
@ =
@ Power supply
Q Load [ [+[-]
8 A max.

Fig. 7:  Wiring of the contact when normally open (NO) on a
mechanical contact version, valve open detection

" Use a power supply that matches the data shown on the name plate of the
1062
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Green light (open _|
valve detection)

Orange light (volt- _|

Fuse suitable for
the max. load

Red light

(valve closed ™~
detection) \

Orange light—

Fuse suitable for
the max. load

age present)

(voltage present) \\!E

1062

P4
o
P4
o

1062 L

=E

Power supply

|i|;’

+ -
8 A max. 8 A max.
Load @ Load

@
ly closed (NC) on a
open detection

shown on the name plate of the

Wiring of the contact when normally open (NO) on a
mechanical contact version, valve closed detection

" Use a power supply that matches the data shown on the name plate of the
1062

Wiring of the contact when Fig. 9:

mechanical contact versio

Fig. 8:

" Use a power supply that match
1062
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Red light (valve closed E T
detection) \

¥
, <
Orange light (volt- —

Fuse suitable for
age present)

the max. load

1062 NNA

—+

Power supply
R @K’
Load @

@

Fig. 10: Wiring of the contact when
mechanical contact versio

" Use a power supply that match shown on the name plate of the
1062

y closed (NC) on a
closed detection

ersion: ase oL hase out) printed: 07.01.2016
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8.2.2 Wiring a version with inductive
2-wire switch

N3 Reaction speed according
% % to the max. load
@|@

1062 L+t

125 mA
=+
El 10-80 VDC
[
Load +- Power supply
100 mA max.

Fig. 11: Wiring the inductive 2-wire switch in "less common"
mode, open and/or closed valve detection

\‘ o Reaction speed according
% jg to the max. load
)%}

1062 L7
L 125 mAY
| — El 10-30 VDC|

Load +]- Power supply
100 mA max.

Fig. 12: Wiring the inductive 2-wire switch in "more common"
mode, open and/or closed valve detection
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Installation and wiring

8.2.3 Wiring a version with inductive 8.2.4 Wiring a version with two inductive
3-wire switch 3-wire switches
Green light (valve open detection) or red Green light (valve open Red light (valve closed
light (valve closed detection) detection) detection)
Orange light _ & S - [
(voltage present) B / j P, ‘[ g .__Valve closed
L oo 1 ' switch
Reaction speed according /
ololp| 1o the max.load —— Orange light
rd g . |@|e|@| /. |@|@|@| | . (voltage present)
1062 1069 -LlAal-] 7 L la] -]y
250 mA ¥ P - -
= %lm-so vDC . .
- Val Reaction speed according
Power&upply avesv(s)/li:;?;ﬂ to the max. load
Load| [+[-] 500 m M
200 mA max. @ — El 10-30 VDC
Fig. 13: Wiring a version with an inductiv ire switch in PNP Power supply
mode, valve open or valve clo ction
@? +[- +| -
@ 200 mA max. 200 mA max.
Q Load 1 Load 2

Fig. 14: Wiring a version with two inductive 3-wire switches in
NPN mode, valve open and valve closed detection
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Green light (valve open Red light (valve closed
detection) detection)
j <H> <H> \\,.,Valve closed

’ %\ ' switch
7 Orange light
|| . 9

s |olele| i |o|@ (volta
A ge present)
1069 AL LS HIAL
Reaction speed according
Valvz\‘:/ﬁiﬂ to the max. load
500 mA

=14140-30 vDC

@r}e\? supply
Q

BT T

200 mA max. 200 mA
Load 1 Loa
QA

Fig. 15: Wiring a version wj Muctive 3-wire switches in
PNP mode, valve o and valve closed detection

8.2.5 Wiring a version with double
inductive 2-wire NAMUR switch

Respect the maximum allowable characteristics of the circuit
established with an inductive NAMUR switch shown in the table
below.

5o =

2 2, 3y s = | =

2| P |2|%8| £ | s | B

=5 8 | |=¢| & | 5| 6| 3
100°C (112G |T4 |60 200 20 180 350
85 °C 2G |T5 60 200 20 180 350
80 °C 2G |T5 |60 200 20 180 350
70 °C 12G |T6 60 200 20 180 350
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The following table gives the state of the orange and red LEDs and
the related position of the valve, depending on the use of the SO1

and S02 circuits:

Orange light (valve open
98l P Red light (valve closed

~ detection)i detection)

oy

s02(4 S 1 i
uB2|3 & :
so1|2 © |

uBl|1 ® |

soi D

- -

Intrinsic safety barrier

Circuits SO1 and LEDs Valve position
S02 Open Closed
Circuits SO1 and Orange LED @) )
S02 are wired and state (S01)
energized Red LED ° e
state (S02)
Only circuit SO1 Orange LED ¢} o
wired and energized | state (SO1)
Red LED o @)
state (S02)
Only circuit S02 Orange LED O ] O
wired and energized | state (S01) A
Red LED o @ o
state (S02) P
O: LED OFF %\\/Q
e :LED ON @7

QX&\

Fig. 16: Wiring the 2 outputs of the double inductive 2-wire
switch, valve open detection (output SO1) and valve
closed detection (output S02)
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8.2.6 Wiring a version with double (=] COMMISSIONING
inductive 4-wire switch
Orange light (valve open detection) Safety instructions
Green light WARNING
It
é\;zs:r?e Red light (valve closed detection) A
\{ Load 2 Danger due to nonconforming commissioning.
oa . Nonconforming commissioning could lead to injuries and damage
o 150 mA max. Reacthn speed the device and its surroundings.
G} H- according to the > Before commissioning, make sure that the staff in charge have
sot | max. load read and fully understood the contents of the manual.
s02(4 © . . .
> In particular, observe the safety recommendations and intended
ov[3 S 500 mA use.
=""1*{10-30 vDC i : i :
sot|2 © > The device/installation must only be commissioned by suitably
supply trained staff.
1 e @ > Protect the device against electromagnetic interference and
«G} @ ultraviolet rays.
S02 A
(®)
-\ Protect this device against electromagnetic inter-
150 ference, ultraviolet rays and, when installed outdoors,
the effects of climatic conditions.
. . ~ . . . .
Fig. 17: Wiring the 2 outp Nsersmn with a double inductive 9.2 Setting the cams
4-wire switch, in P ode, valve open detection (output
S01) and/or valve closed detection (output SO2) Activate the valve to check the correct detection of the open and/or

closed position.

If detection is incorrect, reposition each cam opposite its switch
according to the position of the valve as shown in the photos in ,Fig.
17"
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Target of the valve
open switch

—> Activate the valve
so that it opens
completely.

—>The top cam
should be located
opposite the
target of the valve
open switch.

(
I@Q@

—> Actjvate the valve
so t it closes

ely.

—@e bottom cam
> should be located
:9 opposite the

target of the valve
closed switch.

Fig. 18: Correct position of the cams in relation to the switches

10 MAINTENANCE AND
TROUBLESHOOTING
10.1 Safety instructions

A DANGER

Danger due to high pressure in the installation.

» Shut down the pneumatic power source and depressurise the
pipes before carrying out work on the device.

Risk of injury due to electrical discharge.

» Shut down the electrical power source of all the conductors and
isolate it before carrying out work on the system.

> Observe all applicable accident protection and safety regula-
tions for electrical equipment.

A WARNING

Risk of injury due to non-conforming maintenance.

> Maintenance must only be carried out by qualified and skilled
staff with the appropriate tools.

» Guarantee a set or controlled restarting of the process, after a
power supply interruption.

10.2 Cleaning of the transmitter

The external surface of the electrical position feedback can be
cleaned with a cloth dampened with water or a product compatible
with the materials from which it is made.

35
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Please feel free to contact your Biirkert supplier for any additional
information.

11 SPARE PARTS AND
ACCESSORIES

A CAUTION

Risk of injury and damage by the use of incorrect parts.
Incorrect accessories or unsuitable replacement parts may cause
injuries and damage the device and the surrounding area.

> Use only original accessories and original replacement parts
from Blirkert.

Accessory Item number
Assembly spanner (actuator size 40mm) 639175
Assembly spanner (actuator size 100mm) 639172
Assembly spanner (actuator size 125mm) 639173

15. PACKAGING, TRANSPORT
NOTE

Damage due to transport
Transport may damage an insufficiently protected device.

> Transport the device in shock-resistant packaging and away
from humidity and dirt.

> Do not expose the device to temperatures outside the storage
temperature range.

> Protect the electrical interfaces by using protection caps.
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12 STORAGE
NOTE

Poor storage can damage the device.
» Store the device in a dry place away from dust.

» Storage temperature of the devices approved by CSA and CE:
0 to +60°C.

> Storage temperature of the devices only approved by CE:
-20 to +60°C.

16. DISPOSAL OF THE PRODUCT

—> Dispose of the device and its packaging in an environmentally-
friendly way.

NOTE \%xy

Damage to the environment caused by prodicis contami-

nated by fluids. @
» Keep to the existing provisions on th %- -=) of waste disposal

and environmental protection. @,

Please note
Comply with the nationsfand/or local regulations which

concern the area of waste disposal.
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1 DIE BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus
des Gerates. Bewahren Sie diese Anleitung so auf, dass sie fiir jeden
Benutzer gut zugénglich ist und jedem neuen Eigenttiimer des Gerates
wieder zur Verfligung steht.

Die Bedienungsanleitung enthélt wichtige Informationen zur
Sicherheit.

Das Nichtbeachten dieser Hinweise kann zu geféhrlichen Situa-
tionen fuhren.

» Die Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden werden.
1.1 Darstellungsmittel

A GEFAHR! @
Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr! @
> Bei Nichtbeachtung sind Tod oder '@5 2 erletzungen die

Folge. @3
A WARNUNG! Q@

Warnt vor einer moglicherweise gefahrlichen Situation!
> Bei Nichtbeachtung drohen schwere Verletzungen oder Tod.

A VORSICHT!

Warnt vor einer moglichen Gefahrdung!

> Nichtbeachtung kann mittelschwere oder leichte Verletzungen
zur Folge haben.

HINWEIS

Warnt vor Sachschaden!

» Bei Nichtbeachtung kann das Gerat oder die Anlage beschadigt
werden.

bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und
Empfehlungen.

E]ﬂ verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung
oder in anderen Dokumentationen.
—> markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausfiihren miissen.

1.2 Begriffsdefinition "Gerat"

Der in dieser Anleitung verwendete Begriff "Gerat" steht immer fiir
den elektrischen Auf/Zu-Stellungsriickmelder Typ 1062.

016
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Typ 1062
Bestmmungsgemasse verwendung

2 BESTIMMUNGSGEMASSE
VERWENDUNG

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz des elektrischen

Stellungs-Riickmelders Typ 1062 konnen Gefahren fiir Per-

sonen, Anlagen in der Umgebung und die Umwelt entstehen.

> Der elektr. Stellungsriickmelder Typ 1062 wird auf ein Auf-Zu-
Ventil montiert und erméglicht die Riickmeldung des Zustands
(offen oder geschlossen) dieses Ventils.

> Der Stellungsriickmelder kann auf ein Ventil montiert werden,
das durch einen Antrieb von 40 bis 125 mm betatigt wird.

» Schiitzen Sie dieses Gerét vor elektromagnetischen Stérungen
und U.V.-Bestrahlung.

» Schiitzen Sie dieses Gerat bei AuBenanwendung Y@r

Witterungseinfliissen. @
> Fir den Einsatz sind die in den Vertragsdoku und der
ten, Betriebs-

Bedienungsanleitung spezifizierten zuldssige
und Einsatzbedingungen zu beachten. @

» Zum sicheren und problemlosen @T) Gerats mussen
Transport, Lagerung und Installati radrungsgeman erfolgen,

auBerdem miissen Betrieb u g sorgféltig durchgefiihrt
werden.

> Setzen Sie das Gerat nu@immungsgeméﬁ ein.

2.1 Beschrankungen

Beachten Sie bei der Ausfuhr des Geréts gegebenenfalls bestehende
Beschrankungen.

2.2 Ex-Zulassung

Die Ex-Zulassung ist nur giltig, wenn die von Birkert zugelassenen
Module und Komponenten gemaB den Angaben in dieser Bedie-
nungsanleitung eingesetzt werden.

Der Stellungsrtickmelder darf nur mit von Blirkert freigegebenen
Pneumatikventiltypen eingesetzt werden; andernfalls erlischt die
Ex-Zulassung.

Nehmen Sie unzulassige Veranderungen am System, den Modulen
oder Komponenten vor, erlischt die Ex-Zulassung ebenfalls.
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3 GRUNDLEGENDE
SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise beriicksichtigen keine:
= Zufalligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung
der Geréte auftreten kdnnen.

= ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fiir deren Einhaltung,
auch in Bezug auf das Montage- und/oder Wartungspersonal, der
Betreiber verantwortlich ist.

A\

Explosionsgefahr!

Wenn der 1062 in einer Atex Zone 21 oder 22 eingesetzt wird,
auf Folgendes achten:

= Den Deckel des elektr. Stellungsriickmelders in@r dem

Betétigen des Ventils festschrauben.

= Sicherstellen, dass das Gerat keinem Luftzand Sfaubstrom aus-
gesetzt wird, der zu einer Ansammlun tatischer Ladung
flihren konnte.

= "Die NAMUR-Endschalter de ssen fiir eine Verwendung

in explosionsfahigen Atmo r Gruppen lIB/IIC mit einer
zertifizierten Spannungsquelg/versorgt werden, und ihre Ver-

bindung muss hinsichtlich der'Eigensicherheit kompatibel sein."

A\

Gefahr durch hohen Druck in der Anlage!

> Vor Eingriffen am Gerét die pneumatische Versorgung unterbre-
chen und den Druck aus den Leitungen ablassen.

Gefahr durch elektrische Spannung!

> Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall alle existierenden
am Gerat angeschlossenen Spannungs-Versorgungen ab, und
sichern Sie diese vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten!

» Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheits-
bestimmungen fiir elektrische Geréte!

/N

Allgemeine Gefahrensituationen!

Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:

> Dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betétigt werden kann.

> Installations- und Instandhaltungsarbeiten duirfen nur von autorisier-
tem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug ausgefiihrt werden.

> Nach einer Unterbrechung der elektrischen und/oder pneumati-
schen Versorgung ist ein definierter oder kontrollierter Wiederan-
lauf des Prozesses zu gewahrleisten.

> Betreiben Sie das Gerét nur in einwandfreiem Zustand und unter
Beachtung der Bedienungsanleitung.

> Fur die Einsatzplanung und den Betrieb des Gerates gelten die
allgemeinen Regeln der Technik!

= Die nicht Ex-zertifizierten Versionen des elekir. Stellungsriickmelders
Typ 1062 nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen einsetzen.

016
deutsch 7



burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 1062
Allgemeine Hinweise

N\

Allgemeine Gefahrensituationen! (Folge)
Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:
= Die Geréte mit CSA-Zulassung nicht im AuBenbereich anwenden.

= Dieses Gerét nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den
Materialien, aus denen es besteht, inkompatibel ist.

= Belasten Sie das Gehduse nicht mechanisch (z. B. durch Ablage
von Gegensténden oder als Trittstufe).

= Nehmen Sie keine duBerlichen oder innerlichen Veranderungen
an den Geréten vor.

HINWEIS

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente / Baugrupp 8 L,

» Das Gerat enthélt elektronische Bauelemente, g

. . N l’\v <
rostatische Entladung (ESD) empfindlich real @ .

mit elektrostatisch aufgeladenen Personga.oderGegenstanden
gefahrdet diese Bauelemente. Im schlj n Fall werden sie
sofort zerstort oder fallen nach der | nahme aus.

N 61340-5-1 und 5-2,
urch schlagartige elektro-
zw. zu vermeiden!

ss Sie elektronische Bauelemente

> Beachten Sie die Anforderungen

statische Entladung zu mj
» Achten Sie ebenso darauf,

nicht bei anliegender Versorgungsspannung berihren!

4 ALLGEMEINE HINWEISE

4.1 Herstelleradresse und
internationale Kontaktadressen

Sie kénnen mit dem Hersteller des Geréates unter folgender Adresse

Kontakt aufnehmen:

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

oder wenden Sie sich an |hr lokal zustandiges Vertriebsbtiro von Blirkert.

Die internationalen Kontaktadressen finden Sie im Internet unter:

www.burkert.com

4.2 Gewahrleistung

Voraussetzung fur die Gewahrleistung ist der bestimmungsgemaBe
Gebrauch des 1062 unter Beachtung der im vorliegenden Handbuch
spezifizierten Einsatzbedingungen.

4.3 Informationen im Internet

Sie finden im Internet die Bedienungsanleitungen und Datenblatter
zum Typ 1062 sowie die EU-Baumusterprifung des Typs INERIS
O03ATEX0268 X unter:

www.buerkert.de

printed: 07.01.2016
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Typ 1062
Beschreibung

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

5 BESCHREIBUNG

5.1 Anwendungsbereich

Der elektr. Stellungsriickmelder wird auf ein Pneumatikventil montiert und
ermdglicht die Riickmeldung des Zustands (offen oder geschlossen)
dieses Ventils.

Die Ventilstellung wird

= bei den Versionen mit mechanischem Kontakt, mit induktivem
Endschalter mit 3 Leitungen (1 Ausgang) oder zwei induktiven
Endschalter mit 4 Leitungen (2 Ausginge) oder zwei induk-
tiven NAMUR-Endschalter mit 2 Leitungen (2 Ausgénge) durch
Signallampe(n) und ein elektrisches Signal angezeigt

= bei den Versionen mit induktivem Endschalter mit itungen (1
Ausgang) nur durch ein elektrisches Signal angezeRgh

5.2 Allgemeine Besch@ g

i iaus einem Gehéuse, ausge-

ny, und einem Klarsichtdeckel.

Aufbau

Der elektr. Stellungsriickmeld
stattet mit einer Kabelversch

5.2.1

Das Gehause enthilt:

= ein Ubertragungssystem, das sich an die Achse des pneumati-
schen Ventilantriebs anpasst,

= eine oder zwei Elektronikplatinen, jeweils ausgestattet mit einem
Endschalter mit mechanischem Kontakt oder induktivem End-

schalter, mit 2 oder 3 Signallampen (auBer bei den induktiven
Versionen mit 2 Leitungen)

= eine Klemmleiste fiir den elektrischen Anschluss.

5.2.2 Funktionsprinzip

Die mit 2 Schaltnocken ausgestattete Ubertragungsachse wird
bewegt, wenn das Ventil getffnet oder geschlossen wird: bei der
Passage einer Schaltnocke vor dem dazugehorigen Endschalter
wird dieser betatigt.

Wenn der Endschalter betatigt wird, leuchtet die Signallampe

auf (falls vorhanden) (bzw. verlischt bei den NAMUR Versionen)
und Uber die elektrischen Anschlusse wird ein elektrisches Signal
tibertragen.

Dieses Signal wird bei der Version 1062 ATEX gem&B der NAMUR
Norm tbertragen.

016
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Typ 1062
Beschreibung

53 Beschreibung des Typschilds
des 1062 Standard

5.4 Beschreibung der Typschilder
des 1062 ATEX

o 9 O

T 7
t\6\1 062 PROXIMITY SWITCH
S 3-WIRE PNP-NO
r—10-30V DC NO/NC
MAX:200mA ACTUATOR >80
S/N 1199 E

Bild 1:  Typschild des Stellungsriickmelders 1062,
Standardversion

Geratetyp %&
Eigenschaften des Endschalters @
Stromversorgung @
Strombedarf

Seriennummer %
Bestellnummer @7
Konstruktionscode Q

Konformitats-Kennzeichen

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

9. Mogliche AntriebsgréBen
10. Betriebsart
11. Typ des Endschalters

2-WIRE NAMUR

8V DC  NO/NC
MAX:15mA ACTUATOR =40
INERIS 03ATEX0268X/02

(€0102
00560411 wa4sLP

e o
®

12GD EExlallC
T6, T5 ou T4
ExiaD21 T85°C, T100°C
ouT135°C
S/N 1000

00560411 wasLp

burkert

F67220 TRIEMBACH

©

o ‘o

Bild 2:  Typschilder des Stellungsriickmelders 1062, ATEX
Version
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Geratetyp

Eigenschaften des Endschalters
Stromversorgung

Strombedarf

Bestellnummer

Konstruktionscode

© N o o pr 0N

Konformitats-Kennzeichen
9. AntriebsgroBe

10. Betriebsart

11. Typ des Endschalters

12. Einsatzzone

13. ATEX Logo

14. Seriennummer

15. Temperaturklasse @

) b

www.buerkert.de

ATEX Zertifizierungsstelle und Zertifizierungsnummer

YgEriickmelders kdnnen Sie

6 TECHNISCHE DATEN

6.1 Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur
= Ausfiihrung mit CSA- und = 0 bis +60 °C

CE-Zulassungen
= Ausfiihrung mit nur CE-Zulassung | = -20 bis +60 °C

Luftfeuchtigkeit < 80%, nicht kondensierend
Schutzart nach EN 60529 IP65, bei verkabeltem
Gerat und vollstandig
festgeschraubter

Kabelverschraubung

6.2 Einhaltung der Normen und
Richtlinien durch den 1062 ATEX

Der elektr. Stellungsriickmelder Typ 1062 ATEX (NAMUR Version

mit zwei induktiven Endschaltern mit 2 Leitungen) erfiillt die Anforde-

rungen der ATEX Richtlinie 94/9/EG fiir Gerdte und Schutzsysteme

zur bestimmungsgemaBen Verwendung in explosionsgefahrdeten
Bereichen. Zur Beurteilung wurden die folgenden Normen verwendet:

= EN 60079-0 (2004)
= EN 60079-11 (2006)
« EN 61241-0 (2008)
« EN 61241-11 (2007)

016
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. Typ 1062
Pulnlcloz'lbsevs!e‘mts Technische Daten
6.3 Konformitat der 1062 mit T Material
CSA-Zulassung Dichtung zwischen Deckel und EPDM
Die Gerate mit CSA-Zulassung, mit variablem Schliissel PDO1, Gehduse
erfiillen die Anforderungen dergNormen: Kabelverschraubung M16x1,5 PA oder PVDF
« CSA C22.2 n° 61010-1-04 AuBengewindestiick Messing oder Edelstahl
« UL 61010-1 Innengewindesttick Messing
6.4 Allgemeine Technische Daten . 67,5 e 35
2 66 N
6.4.1 Mechanische Daten 1 W
PC odek PSU o
EPDM | m
4o ) 1)
der PPS ]
=i
\
N )
PA oder PVDF Edelstahl oder j ]
= Messing , Q
@ Messing | M16x1,5 | gl
Bild 3:  Werkstoffe, aus denéﬁ\,der Stellungsriickmelder 1062 SW27 I ' Y
besteht A M5 /M6 / M10
. 12/10/16
Element Material
Gehause / Deckel PA6 / PC oder PPS/PSU M24x1,5 / M26x1,5 / M36x2

Bild 4:  Abmessungen des Stellungsriickmelders 1062 [mm]
,,,,,, 83 orsion: N Status: PC orinted: 07.01.2016
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Technische Daten
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FLUID CONTROL SYSTEMS

6.4.2 Allgemeine Daten

AntriebsgroBe

@ 40 bis 125 mm, je nach Version

Version mit mechani-
schem Kontakt

= Kontaktart

= detektierte Zustande

- 1062 mit einem
Endschalter
- 1062 mit zwei
Endschaltern
= Signalisierung des
geoffneten oder
geschlossenen Ventils

= Farben der Signal-
lampen je nach detek-
tiertem Zustand

= Betriebsspannung-
Signalleuchte

= aus Silber oder Gold

- Ventil offen oder Ventil geschlossen
- Ventil offen und Ventil geschlossen

= durch Signalleuchten und durch elektri-
sches Signal tiber Klemn@@e

= eine griine Signglle@e leuchtet auf,

wenn das Ven offnet wird (Version

"geoffnete " oder "gedffnete

und ges ne Stellung") und/

o) e Signalleuchte leuchtet

n das Ventil geschlossen

(Version "geschlossene Stellung"

oder "geéffnete und geschlossene

Stellung")

" orange

Version mit induktivem
Endschalter mit 2
Leitungen

= detektierte Zustande

- 1062 mit einem
Endschalter

- 1062 mit zwei
Endschaltern
= Signalisierung des
geoffneten oder
geschlossenen Ventils

- Ventil offen oder Ventil geschlossen
- Ventil offen und Ventil geschlossen

= durch elektrisches Signal tber
Klemmleiste

016
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Typ 1062
Technische Daten

Version mit induktivem
Endschalter mit 3
Leitungen

detektierte Zustdnde

- 1062 mit einem
Endschalter

- 1062 mit zwei
Endschaltern
Signalisierung des
geoffneten oder
geschlossenen Ventils
Farben der Signal-
lampen je nach detek-
tiertem Zustand

Betriebsspannung-
Signalleuchte

- Ventil offen oder Ventil geschlossen
- Ventil offen und Ventil geschlossen

= durch Signalleuchten und durch elektri-
sches Signal Gber Klemmleiste

= eine griine Signalleuchte leuchtet auf,
wenn das Ventil geéffnekgl\gz, und eine

rote Signalleuchte leu f, wenn
das Ventil geschlos® )

O

= orange

Version mit zwei induk-
tiven Endschaltern (4
Leitungen)

detektierte Zustinde

Signalisierung des
geoffneten oder
geschlossenen Ventils

Farben der Signal-
lampen je nach detek-
tiertem Zustand

Betriebsspannung-
Signalleuchte

Ventil offen und Ventil geschlossen

durch Signalleuchten und durch elektri-
sches Signal tiber Klemmleiste

eine orange Signalleuchte leuchtet auf,
wenn das Ventil gedffnet wird, und eine
rote Signalleuchte leuchtet auf, wenn
das Ventil geschlossen wird

griin

@
@

NAMUR Version mit zwei
induktiven Endschaltern
(2 Leitungen)

detektierte Zustinde

Signalisierung des
geoffneten oder
geschlossenen Ventils

Farben der Signal-
lampen je nach detek-
tiertem Zustand

Ventil offen und Ventil geschlossen

durch Signalleuchten und durch elektri-
sches Signal tiber Klemmleiste

eine orange Signalleuchte verlischt,
wenn das Ventil gedffnet wird, und eine
rote Signalleuchte verlischt, wenn das
Ventil geschlossen wird

printed: 07.01.2016
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6.4.3 Spezifische allgemeine Daten der Version mit mechani-
Gerate mit CSA-Zulassung schem Kontakt (pro
Kontakt)
Verschmutzungsgrad Verschmutzungsgrad 2 nach
EN 61010-1 = Versorgungsspannung = 12-30 V AC oder
Einbaukategorie Kategorie | nach EN 61010-1 der Geréte mit CSA- 12-48V DC
Max. Hohe 2000 m und CE-Kennzeichen
Spannungsversorgung  |durch Schutzkleinspannungsquelle ) Xg:ﬁgggfﬁfiﬂ:gg_ ’ 15:22 x Bg /?/d:g oder
Kennzeichen 48/110 V DC/V AC oder
6.4.4 Elektrische Daten 110/250 V DC/V AC
= Eigenverbrauch = < 35mA (48 V DC)
Induktive Last Ohmsche Last < 8mA (220 V AC)
Versorgungsspannung
1] ..l = Zuldssige Last * je nach Versorgungsspannung und
24V DC 5A (\%&5 A Lastart, induktiv oder resistiv: siehe
30V DC 2A \\\\%A J1ab. 1 auf der vorigen Seite
50V DC 0,7 A @v 1A = Ausgangstyp = Kontakt stromlos gedffnet oder
74V DC 025A 06A stromlos geschlossen
125V DC 0,03 A,\Z)) 0,4A Version mit induktivem
250V DC 0,02%5) 0,25 A Endschalter mit 2 Leitungen
125V AC _8k5 8 A (pro Endschalter)
250V AC /A\‘K\)\M 8 A = Stromversorgung = 10-30VDC
Tab. 1: Zuldssige Last eines%rsion mit mechanischem Kontakt « Eigenverbrauch - <2mA
Anschlusskabel Standard, Durchmesser zwischen 5 und * Zuléssige Last = <100 mA
7 mm, max. Leiterquerschnitt 1 mm? = Ausgangstyp * Kontakt stromlos gedffnet oder
stromlos geschlossen

016
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g Typ 1062

burkert Montage
Version mit induktivem 7 MONTAGE
Endschalter mit 3 Leitungen
(pro Endschalter) . . . 8

7.1 Sicherheitshinweise

= Stromversorgung = 10-30VDC
= Eigenverbrauch = <25 mA &
= Zuldssige Last = <200 mA Explosionsgefahr!
* Ausgangstyp * NPN oder PNP, stromlos gedffnet oder Wenn der 1062 in einer Atex Zone 21 oder 22 eingesetzt wird,

stromlos geschlossen

Version mit zwei induk-
tiven Endschaltern (4

Leitungen)

= Stromversorgung 10-30VDC

= Eigenverbrauch = <15 mA &

= Zulassige Last + <150 mA, pro Ausgar@

* Ausgangstyp = PNP, stromlos geofthe

NAMUR Version mit zwei ~

induktiven Endschaltern @

(2 Leitungen) %

= Stromversorgung =8V @

= Eigenverbrauch . (betatigt) und
>\41 mA (nicht betétigt)

= Zulassige Last = siehe Tabelle in Kap. ,8.2.5"

= Ausgangstyp = nach NAMUR

auf Folgendes achten:

= Den Deckel des elektr. Stellungsriickmelders immer vor dem
Betétigen des Ventils festschrauben.

A GEFAHR!

Gefahr durch hohen Druck in der Anlage!

> Vor Eingriffen am Gerét die pneumatische Versorgung unterbre-
chen und den Druck aus den Leitungen ablassen.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

» Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall alle existieren-
den am Gerat angeschlossenen Spannungs-Versorgungen ab, und
sichern Sie diese vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten!

> Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheits-
bestimmungen fir elektrische Geréte!

printed: 07.01.2016
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Montage

—> Oberen Teil "A" des
Antriebs abmontieren,
indem dieser mit dem
als Zubehor erhalt-
lichen Schitssel losge-
schraubt wird (Bestell-
nummer 639175).

— Oberen Teil "B" von der

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Montage!

> Die Montage darf nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit
geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden!

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf!

> Anlage vor unbeabsichtigtem Betatigen sichern.

» Nach der Montage einen kontrollierten Wiederanlauf Antriebsachse durch

gewidhrleisten. Abschrauben mit der
Hand entfernen.

—> Oberen Teil des mit

7.2 Auswechseln des oberen Teils % dem 1062 gelie-

eines 40 mm-Antriebs ferten Antriebs auf

den 40 mm-Antrieb

HINWEIS & 4 L schrauben und mit dem
e : ; T " W Schliissel (Bestell-
Die Dichtheit des Antriebs ist nicht gewahrl t, wenn der f 1 nummer 639175)

Deckel abgenommen ist. @ festzichen
> Vermeiden, dass Fliissigkeit in das Is Antriebs spritzt. )

Qﬁ\

Bild 5:  Auswechseln des oberen Teils des 40 mm-Antriebs

016
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Typ 1062
Montage

7.3 Stellungsrickmelder auf
einen pneumatischen Antrieb
montieren

HINWEIS

Die Dichtheit des Antriebs ist nicht gewahrleistet, wenn der
Klarsichtverschluss abgenommen ist.

> Vermeiden, dass Fliissigkeit in das Innere des Antriebs spritzt.

Die Dichtheit des Stellungsriickmelders ist nicht gewahr-
leistet, wenn der Deckel abgenommen ist.

—> Ist das Ventil mit einem 40 mm-
Antrieb ausgestattet, den oberen Teil
des Antriebs auswechseln. Siehe
Kap. ,7.2".

—> Stiftschraube "C" des 1062 mit
einem Inbusschlissel losschrauben,
um das Ubertragungssystem "D" zu
deblockieren.

— Das Ubertragungssystem "D" vor-
sichtig aus dem Geh&duse des 1062
herausziehen.

> Vermeiden, dass Fliissigkeit in das Innere des Stellungsriickmel-
ders spritzt.

Gefahr einer Beschadigung des Stellungsriickmelders, wenn

ein Gegenstand aus Metall mit der Elektronik in {thrung

kommt.

» Verhindern, dass die Elektronik mit einem G and aus

Metall (zum Beispiel einem Schraubendn@r) Beriihrung

—> Vorhandensein der Dichtungen und
ihre Unversehrtheit priifen. Ersetzen
Sie sie erforderlichenfalls.

— Schraubensicherungslack auf das
Innengewinde "E" der Ubertragungs-
achse geben.

kommt. %
X\@?

printed: 07.01.2016
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—> Den kleinen Klarsichtverschluss "F"
des Antriebs (auBer bei einem 40 mm-
Antrieb) losschrauben, vorzugsweise
mit der Hand oder mit einem geeig-
neten Werkzeug, um ihn nicht zu
beschadigen.

—> Adaptersttick mit einem 27er
Schraubenschlissel festziehen, bis
ein guter Kontakt mit dem Oberteil
des Antriebs besteht.

—> Den Antrieb eines normalerweise
geschlossenen Ventils (Funktion "A")
oder eines Ventils mit Doppeltwirkung
(Funktion "I") mit Luft versorgen, damit
die Achse des Antriebs sich in die

hohe Position stellt.
—> Den optischen Stellungsriick-

— Die Ubertragungsachse mit einem
Schraubendreher geeigneter GréBe
bis zum Anschlag auf die Achse des

melder "G" mit einem %sschl[]ssel

losschrauben. Antriebs schrauben.

—> Den Druck aus dem Antrieb eines
normalerweise geschlossenen
Ventils (Funktion "A") oder eines
Ventils mit Doppeltwirkung (Funktion
"I") ablassen: das Ventil kehrt zum
Ruhestand zurtick.

AN
—> Vorhandensein ur@\s&%e Positi-

onierung innerhal

Antriebs der

A
A

— 7
vrsrsid 4

i

e
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Typ 1062
Pwnlclo[rbsevszmts Montage
—> Das Gehéuse des Stellungsriick- 7.4 Stellungsrickmelder mit
melders auf das Ubertragungs- Hubbegrenzer auf einen 50 bzw.
system "D" setzen, dabei die Kabel- 80 mm-pneumatischen Antrieb

verschraubung in die gewlinschte
Richtung orientieren und bei einer
Version mit mechanischem Kontakt HINWEIS
darauf achten, die Kontakthebel der
Endschalter nicht zu beschédigen.

—> Das Gehiuse und das Ubertra-
gungssystem durch Festziehen der

montieren

Die Dichtheit des Antriebs ist nicht gewéahrleistet, wenn der
Klarsichtverschluss abgenommen ist.

> Vermeiden, dass Flissigkeit in das Innere des Antriebs spritzt.

Stiftschraube "C" mit einem Inbus- Die Dichtheit des Stellungsriickmelders ist nicht gewéhrleistet,
schliissel aneinander befestigen. wenn der Deckel abgenommen ist.
—> Deckel "K' des Stellungsriick- > Vermeiden, dass Flussigkeit in das Innere des Stellungsriickmel-
melders abschrauben.% eleis sppilivi
- Gefahr einer Beschadigung des Stellungsriickmelders, wenn ein
- zﬂbu;‘iiiirb};ibelvers@ ng 'L Gegenstand aus Metall mit der Elektronik in Beriihrung kommit.
Kabel durch di @ hraub > Verhindern, dass die Elektronik mit einem Gegenstand aus Metall
- ta i urch cie verschraubung (z. B. einem Schraubendreher) in Beriihrung kommt.
stecken.
—> Anschl %ﬂéﬁ Anschlussplan fiir —> Stiftschraube "C" des 1062 mit
lhre V des 1062: siehe Kap. ,8 einem Inbusschlissel losschrauben,
und Verkabelung®. = um das Ubertragungssystem "D" zu
deblockieren.
belverschraubung festschrauben, ° OC eren .
die Dichtheit des Produktes zu —> Das Ubertragungssystem "D" vor-
sichern. sichtig aus dem Gehaduse des 1062

herausziehen.

,,,,,,,, ersion: N Status: PC ase printed: 07.01.2016
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—> Vorhandensein der Dichtungen und
ihre Unversehrtheit prifen. Ersetzen
Sie sie erforderlichenfalls.

—> Schraubensicherungslack auf das
Innengewinde "E" der Ubertra-
gungsachse geben.

—> Den kleinen Klarsichtverschluss "F"
des Antriebs losschrauben, vorzugs-
weise mit der Hand oder mit einem
geeigneten Werkzeug, um ihn nicht
zu beschadigen.

—> Den Antrieb eines
geschlossenen (Funktion
"A") oder ein ntils mit Dop-
peltwirkun unktion "I") mit Luft
versor @mit die Achse des
Antrigk h in die hohe Position
st

tischen Stellungsriickmelder
G" mit einem Inbusschliissel
osschrauben.

— Vorhandensein der Dichtung "H"
sowie korrekten Einsatz im Antrieb
tberprufen.

—> Adaptermutter "J" in den Antrieb-
deckel schrauben.

— Verbindungsachse "K" und Gegen-
mutter "L" in Adaptermutter "J"
schrauben.

— Antriebshub (durch mehr oder
weniger Schrauben der verbin-
dungsachse "K") je nach Wir-
kungsweise des Ventils regeln:

- bei einem normalerweise ges-
chlossenen Ventil die Antriebshu-
beinstellung mit geschlossenem
Ventil starten.

- bei einem normalerweise offenen
Ventil die Antriebshubeinstellung
mit offenem Ventil starten.

—> Gegenmutter "L" festklemmen.

— Dichtung "M" in Verbindungsachse
"K" schrauben.

—> Achse "N" auf Antriebsachse "O"
schrauben.

21




burkert Tvp 1062

FLUID CONTROL SYSTEMS l\/lontage

—> Sicherheitsdeckel "P" aufsetzen. — Ubertragungssystem "D" mit
einem 27er Schraubenschliissel
festziehen, bis ein guter Kontakt
mit dem Oberteil des Begrenzers

besteht.

— Ubertragungssystem "D" in Hub-
begrenzer einsetzen.

— Die Ubertragungsachse mit einem
Schraubendreher geeigneter
GroBe bis zum Anschlag auf die
Achse des Antriebs schrauben.

—> Den Druck aus dem Antrieb
eines normalerweise geschlos-
senen Ventils (Funktion "A") oder
eines Ventils mit Doppeltwirkung
(Funktion "I") ablassen: das Ventil
kehrt zum Ruhestand zurlick.




Typ 1062 .
Montage Pumlclo['rbsevs!:mts
— Das Gehiuse des Stellungs- Hubbegrenzer auf einen 100-
riickmelders auf das Ubertra- bzw. 125 mm pneumatischen
gungssystem "D" setzen, dabei Antrieb montieren
die Kabelverschraubung in die
gewiinschte Richtung orientieren HINWEIS

und bei einer Version mit mechani-
schem Kontakt darauf achten, die
Kontakthebel der Endschalter nicht
zu beschadigen.

—> Das Gehause und das Ubertra-
gungssystem durch Festziehen der
Stiftschraube "C" mit einem Inbus-
schliissel aneinander befestigen.

Die Dichtheit des Antriebs ist nicht gewéahrleistet, wenn der
Klarsichtverschluss abgenommen ist.

> Vermeiden, dass Fliissigkeit in das Innere des Antriebs spritzt.
Die Dichtheit des Stellungsriickmelders ist nicht gewahr-
leistet, wenn der Deckel abgenommen ist.

» Vermeiden, dass Fliissigkeit in das Innere des Stellungsriickmel-
ders spritzt.

—> Deckel "Q" des Stelluggsriick- Gefahr einer Beschadigung des Stellungsriickmelders, wenn ein
melders abschraub Gegenstand aus Metall mit der Elektronik in Bertihrung kommt.
g > Verhindern, dass die Elektronik mit einem Gegenstand aus
- gﬂbusfiigirbzibe@aubung R Metall (z. B. einem Schraubendreher) in Beriihrung kommt.
— Kabel dur(@ Kabelver- —> Stiftschraube "C" des 1062 mit
schrau ecken. einem Inbusschlissel losschrauben,
=5 Anschioss gemaB Anschlussplan um das Ubertragungssystem "D" zu

& deblockieren.

eVersion des 1062: 5
8 Installation und —> Das Ubertragungssystem "D" vor-

Kap. ,,
sichtig aus dem Gehause des 1062
herausziehen.

—> Kabelverschraubung fest-
schrauben, um die Dichtheit des
Produktes zu sichern.

7.5 Stellungsrickmelder mit

000010383 M ersion:-N-Status: PO (Phase out | Phase ou
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FLUID CONTROL SYSTEMS

Typ 1062
Montage

— Vorhandensein der Dichtungen und
ihre Unversehrtheit prifen. Ersetzen
Sie sie erforderlichenfalls.

— Schraubensicherungslack auf das
Innengewinde "E" der Ubertra-
gungsachse geben.

—> Den kleinen Klarsichtverschluss "F"
des Antriebs losschrauben, vorzugs-
weise mit der Hand oder mit einem
geeigneten Werkzeug, um ihn nicht
zu beschadigen.

—> Den Antrieb eines
geschlossenen (Funktion
"A") oder einel ntils mit Dop-
peltwirkun unktion "I") mit Luft
versor @mit die Achse des
Antriek h in die hohe Position
st

tischen Stellungsriickmelder
G" mit einem Inbusschliissel
sschrauben.

—> Oberen Teil "H" des Antriebs
abmontieren, indem dieser mit dem
als Zubehor erhiltlichen Schlissel
losgeschraubt wird (Bestellnummer
639172 bzw. 639173 bei einem
100- bzw. 125 mm-Antrieb).

—> Dichtung "J" in die Rille der Adap-
termutter "K" einsetzen.

—> Adapterstiick "K" in den Deckel des
Antriebs schrauben.

—> Gegenmutter "L" auf "K" innerhalb
des Antriebdeckels schrauben.

—> Dichtung "M" in Adaptersttick "K"
einsetzen.

—> Antriebdeckel zuriickschrauben.




Typ 1062 Lo
Vontage burkert
—> Verbindungsachse "N" und — Ubertragungssystem "D" in Hub-
Q Gegenmutter "O" in Adaptermutter begrenzer einsetzen.
"K" schrauben.
P— — Antriebshub (durch mehr oder D
N weniger Schrauben der verbin-
dungsachse "N") je nach Wir-

_© kungsweise des Ventils regeln: %

- bei einem normalerweise ges-
chlossenen Ventil die Antriebshu-
beinstellung mit geschlossenem
Ventil starten. / \
- bei einem normalerweise offenen —> Ubertragungssystem "D" mit

Ventil die Antriebshubeinstellung einem 27er Schraubenschliissel
S § mit offenem Ventil Stage?:- festziehen, bis ein guter Kontakt
% 4 — Gegenmutter "O" fgs men. D mit dem Oberteil des Begrenzers
Z § Z —> Dichtung "P" in |ndungsachse besteht.
e
’,‘f ?B 7\"9

=

"N" schrau@
—> Achse '% Antriebachse "R"

schr
R Q@

016
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Lo" Typ 1062

burkert Montage

— Die Ubertragungsachse mit einem —> Das Geh&use des Stellungs-
Schraubendreher geeigneter riickmelders auf das Ubertra-
GroBe bis zum Anschlag auf die gungssystem "D" setzen, dabei
Achse des Antriebs schrauben. die Kabelverschraubung in die

—> Den Druck aus dem Antrieb gewliinschte Richtung orientieren

und bei einer Version mit mechani-
schem Kontakt darauf achten, die
Kontakthebel der Endschalter nicht
zu beschadigen.

—> Das Gehiuse und das Ubertra-
gungssystem durch Festziehen der
Stiftschraube "C" mit einem Inbus-
schlussel aneinander befestigen.

—> Deckel "R" des Stellungsriick-
melders abschrauben.

— Muffe der Kabelverschraubung "S"
abschrauben.

—> Kabel durch die Kabelver-
schraubung stecken.

eines normalerweise geschlos-
senen Ventils (Funktion "A") oder
eines Ventils mit Doppeltwirkung
(Funktion "I") ablassen: das Ventil
kehrt zum Ruhestand zurlick.

—> Anschluss gemaB Anschlussplan
fur Ihre Version des 1062:
siehe Kap. ,8 Installation und
Verkabelung".

— Kabelverschraubung fest-
schrauben, um die Dichtheit des
Produktes zu sichern.

printed: 07.01.2016




Typ 1062
Installation und Verkabelung Byoﬂp!ssem[mts
8 INSTALLATION UND A GEFAHR!
VERKABELUNG

Gefahr durch hohen Druck in der Anlage!
> Vor Eingriffen am Gerét die pneumatische Versorgung unterbre-

8.1 Sicherheitshinweise chen und den Druck aus den Leitungen ablassen.
Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
A > Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall alle existierenden

am Gerat angeschlossenen Spannungs-Versorgungen ab, und
sichern Sie diese vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten!

» Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheits-
bestimmungen fir elektrische Geréte!

Explosionsgefahr!

Wenn der 1062 in einer Atex Zone 21 oder 22 eingesetzt wird,

auf Folgendes achten:

= Den Deckel des elektr. Stellungsriickmelders immer vor dem
Betatigen des Ventils festschrauben. A WARNUNG!

= Sicherstellen, dass das Gerat keinem Luft- und Staubstrom aus- - - -
gesetzt wird, der zu einer Ansammlung elektrostatisgher Ladung Verletzungsgefahr bei unsachgeméBer Installation!

fiihren kénnte. > Elektrische Installation darf nur durch autorisiertes Fachpersonal

; . » |
= "Die NAMUR Endschalter des 1062 miissen f@e Verwendung Uil il geelg.netem V\_/erkzeug. durchggfuhrt w.erden..
in explosionsgefihrdeten Bereichen der Gyagpen 11B/IIC mit einer > Verwenden Sie unbedingt geeignete Sicherheitsvorrichtun-
zertifizierten Spannungsquelle versorgt s gen (ordnungsgemaB dimensionierte Sicherungen und/oder

bindung muss hinsichtlich der Eigengichgmeit kompatibel sein." ez i)

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage
und unkontrollierten Wiederanlauf!

Q :\ > Anlage vor unbeabsichtigtem Betatigen sichern.

» Nach der Montage einen kontrollierten Wiederanlauf
gewdbhrleisten.

016
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. Typ 1062
BHOE!gSeVST[MtS Installation und Verkabelung
8.2 Elektrische Verkabelung —> Den elekirischen Anschluss gemaB Kap. ,8.2.1* bis ,8.2.6" fiir
Ihre Version des 1062 durchfiihren.
A GEFAHR! —> Nach dem Anschluss des Geréts das Kabel sichern, damit es

nicht die Beweglichkeit der Ubertragungsachse stéren kann: das
Kabel in die daftir vorgesehenen Fiihrungen am Gehéduseboden,
wie in dem untenstehenden ,Bild 6" dargestellt, einsetzen:

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

> Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall alle existierenden
am Gerat angeschlossenen Spannungs-Versorgungen ab, und
sichern Sie diese vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten!

» Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheits-
bestimmungen fiir elektrische Geréte!

Verwenden Sie eine hochwertige (gefilterte und gere-
gelte) Stromversorgung.

HINWEIS

Die Dichtheit des Stellungsriickmelders ist
leistet, wenn der Deckel abgenommen ist.

» Vermeiden, dass Flussigkeit in das Inner@s Stellungsriickmel-

ders spritzt.
Gefahr einer Beschédigung des sriickmelders, wenn Bild 6:  Endposition des Kabels
ein Gegenstand aus Metall ktronik in Beriihrung

kommt. @
> Verhindern, dass die Elektrotik mit einem Gegenstand aus

Metall (zum Beispiel einem Schraubendreher) in Beriihrung
kommt.

—> Vor dem AnschlieBen das Gerat wie in Kap. ,7" beschrieben
montieren.

printed: 07.01.2016




Typ 1062
Installation und Verkabelung

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Anschluss einer Version mit
mechanischem Kontakt

8.2.1

HINWEIS

Bei einer Version mit mechanischem Kontakt ist der nicht

verwendete Kontakt nicht potentialfrei.

= Den nicht verwendete Kontakt nicht anschlieBen, um jedes Risiko
einer Fehlfunktion auszuschlieBen.

Griine Signalleuchte P
(Detektion des gedff- ’—j

neten Ventils) |
\\:4 Fiir max. Last
ggeignete
\"
handen) E

erung
Q|02 @
1062 Ncg;é;@
QF —=1

i

8 A max.

Orange Signalleuch- |
te (Spannung vor-

Versorgung"

Grune Signalleuchte I_OC
(Detektion des gedff-_| A
Ventil
neten Ventils) \%_. Fiir max. Last
Orange Si- | ggeignete
gnalleuchte (Span- T~ Sicherung
nung vorhanden) E
oo\
1062 L-INaNO +
=
Versorgung”

+ -
8 A max.
Last

Bild 7:  Anschluss des Kontakts stromlos geéfinet (NO) einer Version mit
mechanischem Kontakt, Detektion eines offenen Ventils

" Eine Spannungsversorgung gemaB den auf dem Typschild des 1062
angegebenen Daten verwenden

Bild 8:  Anschluss des Kontakts stromlos geschlossen (NC)
einer Version mit mechanischem Kontakt, Detektion eines
offenen Ventils

" Eine Spannungsversorgung geméf den auf dem Typschild des 1062
angegebenen Daten verwenden
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Typ 1062
Installation und Verkabelung

Rote Signalleuchte
(Detektion des ge- g 7
schlossenen Ventils) \\

‘:4—~ Fir max. Last
Orange Si-~—_ geeignete
gnalleuchte \Ly Sicherung
(Spannung vor- ﬁ
handen)
|0\
1062 NCINO| +

=
Versorgung”
ECENRN
8 A max. @

Last @

@

Rote Signalleuchte
(Detektion des ge- g 7
schlossenen Ventils)]
\‘% Fir max. Last
Orange Si- geeignete
gnalleuchte (Span- \Ay Sicherung
nung vorhanden) ﬁ
oo\
1062 NCNO| +
=

Versorgung®

|i|;’

8 A max.

Last

t, Detektion eines ges-

Version mit mechanischem

chlossenen Ventils @
" Eine Spannungsversorgung g@ den auf dem Typschild des 1062

angegebenen Daten verwenden

Bild 9:  Anschluss des Kontakts str@?\é%ffnet (NO) einer

Bild 10: Anschluss des Kontakts stromlos geschlossen (NC) einer
Version mit mechanischem Kontakt, Detektion eines ges-
chlossenen Ventils

" Eine Spannungsversorgung geméf den auf dem Typschild des 1062
angegebenen Daten verwenden

printed: 07.01.2016
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FLUID CONTROL SYSTEMS

8.2.2 Anschluss einer Version mit induktivem

8.2.3 Anschluss einer Version mit
Endschalter mit 2 Leitungen induktivem Endschalter mit 3
- - Leitungen
RO Reaktionsgeschwin-
, digkeit je nach max. Last Griine (Detektion des offenen Ventils) oder rote
‘f ‘f (Detektion des geschlossenen Ventils) Signalleuchte
1062 ? (? Orange Si- <H> /
gnalleuchte /
125 mA S _ N
= El 10-30 VDG ( pannr\r;g(;/;:) ® Reaktionsgeschwindigkeit
[ ololo je nach max. Last
Last [+]-] Stromversorgung Al
100 mA max. 1062 /
250 mA
Bild 11: Anschluss in der Betriebsart "gemeinsameg Minus" des = Elw_so VDC
induktiven Endschalters mit 2 Leitungen, jon eines =
offenen und/oder geschlossenen Ventil Stromversorgung
g A\ Last| [+]-]
T e
\ schwin- 200 mA max
‘% ‘% % nach max. Last Bild 13: Anschluss in der Betriebsart PNP einer Version mit
@ @ induktivem Endschalter mit 3 Leitungen, Detektion eines
1062 |+ offenen Ventils oder eines geschlossenen Ventils
T /n
I(g9—§25 oy
| NS — El 10-30 VDC|
Last +|- Stromversorgung
100 mA max.

Bild 12: Anschluss in der Betriebsart "gemeinsames Plus" des
induktiven Endschalters mit 2 Leitungen, Detektion eines
0 offenen und/oder gesch/ossenen Vent//s

016
deutsch
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Typ 1062
Installation und Verkabelung

8.2.4

Anschluss einer Version mit
zwei induktiven Endschaltern mit
3 Leitungen

Griine Signalleuchte (Detektion ~Rote Signalleuchte (Detektion
des gedffneten Ventils) des geschlossenen Ventils)
. Endschalter fiir
“~geschlossenes
| Ventil
§ Orange
" Signalleuchte
10628 (Spannung
vorhanden)
Endschalter Ee::é'ﬁf::g windigkeit
fur offenes J
Ventil 500 ;
10-30 VDC
%k() Stromversorgung
+] - @
200 mA max. @ ™A max.
Last 1 t 2
Bild 14:

Anschluss in der Betriebsart NPN einer Version mit zwei
induktiven Endschaltern mit 3 Leitungen, Detektion eines
offenen Ventils und eines geschlossenen Ventils

deutsch

Griine Signalleuchte (Detektion ~Rote Signalleuchte (Detektion
des geoffneten Ventils) des geschlossenen Ventils)
/

_Détecteur de
i vanne fermée

- Orange
Signalleuchte
(Spannung
vorhanden)
Reaktionsgeschwindigkeit
je nach max. Last

500 mA

— a 10-30 VDC

Stromversorgung

1 065\"7 +

Endschalter
fur offenes
Ventil

+ -
200 mA max.
Last 1

+ -
200 mA max.
Last 2

Bild 15: Anschluss in der Betriebsart PNP einer Version mit zwei
induktiven Endschaltern mit 3 Leitungen, Detektion eines
offenen Ventils und eines geschlossenen Ventils

printed: 07.01.2016
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burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Anschluss einer Version mit zwei
induktiven NAMUR Endschaltern mit
2 Leitungen

8.2.5

AN\

Die zulassigen Maximaldaten des fertigen Schaltkreises mit einem
induktiven NAMUR Endschalter einhalten, die in der nachste-
henden Tabelle angegeben sind.

5
o 5}
Q.
£ g £
&2 €| S~
2 & ¥ | =2 %&
@ 5 2 2 ER <o
R | 3 |g|=5| 2 \ =
. Q. << <
52 ¢ £ Ep £ = 3
€D X =i =M o m (@) |
100°C 12G T4 |60 200 ~¥&’ 180 350
85°C 12G |T5 |60  20@nc20 180 350
80°C l2G |T5 60 @8y |20 180 350
70°C 112G | T6 20 180 350

6a¢) %00
N

Die folgende Tabelle zeigt den Status der orange und rote LEDs
sowie die Position des Ventils je nach Verwendung der SO1- und

S02-Stromkreise:

Stromkreise SO1 und | LEDs Ventil Position

S02 offen geschlossen

Stromkreise SO1 Status orange ¢} (]

und S02 verkabelt LED (S01)

und unter Spannung | Status rote o O

gesetzt LED (S02)

Nur Stromkreis SO1 | Status orange ¢} (]

verkabelt und unter | LED (S01)

Spannung gesetzt Status rote ¢} O
LED (S02)

Nur Stromkreis S02 | Status orange @) @)

verkabelt und unter | LED (S01)

Spannung gesetzt | Status rote ° o
LED (S02)

O : LED aus
® :LED an

016
deutsch

33




Typ 1062
pulnlcloz'rbsevs!s‘mts Installation und Verkabelung
Orange Signalleuchte (Detektion 8.2.6 Anschluss einer Version mit

des gedffneten Ventils) Rote Signalleuchte (Detektion

zwei induktiven Endschaltern mit
des geschlossenen Ventils)

4 Leitungen

So1 Grlne Si- QOrange Signalleuchte (Detektion des gedffneten
‘@’ i gnalleuchte Ventils)
s02/4 & L ’," \‘.‘ In (Sphanr:jun% Rote Signalleuchte (Detektion des geschlos-
UB2|3 & N vorhanden, /senen Ventils)
so1|2 & v Last 2
l ol 4 150 mA max. | Reaktions-
uBll1 & | Vo N
——+ $ + - geschwindigkeit je
So1 nach max. Last
soiéb ' S02(4 S |
+
Eigegsicherungs- o3 ® 500 mA
=k
b@%p so1[2 © Elm-sovoc
Bild 16: Anschluss der 2 Ausgénge einer Vers MUR mit V1 S Stromversorgung
zwel induktiven Endschaltern mit /tungen Detektion $
des offenen Ventils (Ausgang d des geschlos- S02

senen Ventils (Ausgang SO%@? +-

150 mA max.

Q Last 1
Bild 17: PNP-Anschluss der 2 Ausgénge einer Version mit zwei
induktiven Endschaltern mit 4 Leitungen, Detektion eines
offenen Ventils (Ausgang S01) und/oder geschlossenen
Ventils (Ausgang S02)

,,,,,,,, arsion: Status: PC aSE nrinted: 07.01.2016
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Inbetriebnahme

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

9 INBETRIEBNAHME

Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Inbetriebnahme!

Nicht sachgemé&Ber Betrieb kann zu Verletzungen, sowie Schaden
am Gerét und seiner Umgebung fiihren.

> Vor der Inbetriebnahme muss gewahrleistet sein, dass der Inhalt
der Bedienungsanleitung dem Bedienungspersonal bekannt ist
und vollstandig verstanden wurde.

» Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die
bestimmungsgem&Be Verwendung.

» Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreicher@ﬂchultes

Personal in Betrieb genommen werden.
Schiitzen Sie dieses Geréat vor el og@gnetischen
Stérungen, U.V.-Bestrahlung u% uBenanwendung

vor Witterungseinfliissen.

chaltnocken

Ventil betatigen, um die korreki§ Detektion der offenen und/oder
geschlossenen Stellung zu tiberprifen.

Wenn die Detektion fehlerhaft erfolgt, jede Schaltnocke in Bezug auf
ihren Endschalter je nach Ventilposition umpositionieren, wie in den
Fotos von ,Bild 17" dargestellt.

Detektions-
scheibe des
Endschalters fiir
offenes Ventil

— Ventil betatigen,
damit es sich voll-
stindig &ffnet.

—> Die obere Schalt-
nocke muss
sich gegentiber
von der Detekti-
onsscheibe des
Endschalters fir
offenes Ventil
befinden.

Detektions-
scheibe des

_— Endschalters fiir

geschlossenes
Ventil

— Ventil betatigen,
damit es sich voll-
sténdig schlieBt.

—> Die untere Schalt-
nocke muss sich
gegeniber von
der Detektions-
scheibe des
Endschalters fir
geschlossenes
Ventil befinden.

Bild 18: Korrekte Schaltnockenposition in Bezug auf die

Endschaltern
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. Typ 1062
Pwnlélo!:bsevs!s‘mts Wartung, Fehlerhabung
10 WARTUNG, FEHLERHABUNG oder mit einem Mittel befeuchtet ist, das sich mit den Materialien

vertragt, aus denen sie besteht.

Wenn Sie ergénzende Informationen wiinschen, steht Ihnen lhr Lie-

10.1 Sicherheitshinweise ferant Blirkert voll und ganz zur Verfligung.

& GEFAHR!

Gefahr durch hohen Druck in der Anlage!

> Vor Eingriffen am Gerét die pneumatische Versorgung unterbre-
chen und den Druck aus den Leitungen ablassen.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

» Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall alle existierenden
am Gerét angeschlossenen Spannungs-Versorgungen ab, und
sichern Sie diese vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten!

» Beachten Sie die geltenden Unfallverhiittungs- un@@:herheits—

bestimmungen fir elektrische Geréte! :
A WARNUNG! @
Gefahr durch unsachgemaBe Wartun iten!
» Wartungsarbeiten dirfen nur durc siertes Fachpersonal
und mit geeignetem Werkzeug thrt werden!
> Nach einer Unterbrechun lektrischen Versorgung ist ein
definierter oder kontrollie iederanlauf des Prozesses zu

gewdhrleisten.

10.2 Die Pflege des Gerates

Die duBere Oberflache des elektr. Stellungsriickmelders kann mit
einem Tuch oder Lappen gereinigt werden, der leicht mit Wasser

printed: 07.01.2016
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Ersatzteile, Zubehor Pmntclo['rbsevs!:mts
11 ERSATZTEILE, ZUBEHOR 12 VERPACKUNG, TRANSPORT
A VORSICHT! HINWEIS
Verletzungsgefahr, Sachschaden durch falsche Teile! Transportschédent
Falsches Zubehor und ungeeignete Ersatzteile kénnen Ver- Ein unfurelchend geschiitztes Gerét kann durch den Transport
letzungen und Schéaden am Gerét und dessen Umgebung SesieelEll v
verursachen > Transportieren Sie das Gerét vor Nésse und Schmutz geschiitzt
» Verwenden Sie nur Originalzubehdr sowie Originalersatzteile n eme.r stoBf.este.n UreaEhling, o ) ..
der Fa. Biirkert. » Vermeiden Sie Hitze - und Kalteeinwirkungen, die zur Uber-
bzw. Unterschreitung der zuldssigen Lagertemperatur fiihren
Zubehor Bestellnummer > \klonnt(;?- Ben Sie die elektrischen Schnittstellen mit Schutzk
- " : erschlieBen Sie die elektrischen Schnittstellen mit Schutzkap-
Montageschliissel (fiir 40 mm-Antrieb) 639175 pen vor Beschadigungen. P
Montageschliissel (fiir 100 mm-Antrieb) 639172
Montageschliissel (fiir 125 mm-Antrieb) 639173

) 15. LAGERUNG
@ HINWEIS

Falsche Lagerung kann Schaden am Gerat verursachen.

@% > Lagern Sie das Gerét trocken und staubfreil

> Lagertemperatur der Gerate mit CSA- und CE-Kennzeichen:
0 bis +60 °C.

Q > Lagertemperatur der Gerate mit nur CE-Kennzeichen:
-20 bis +60 °C.
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Typ 1062
b u rkert Verpackung, Transport

FLUID CONTROL SYSTEMS

16. ENTSORGUNG

— Entsorgen Sie das Gerat und die Verpackung umweltgerecht.

HINWEIS
Umweltschéaden durch von Medien kontaminierte Gerateteile.

» Halten Sie die diesbeziiglich geltenden Entsorgungsvorschriften
und Umweltbestimmungen ein.

@ Hinweis
Beachten Sie die nationalen Abfallbeseitigungsvorschriften.

printed: 07.01.2016
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1 A PROPOS DE CE MANUEL

Ce manuel décrit le cycle de vie complet de l'appareil. Conservez-le
de sorte qu'il soit accessible a tout utilisateur et a disposition de tout
nouveau propriétaire.

Ce manuel contient des informations importantes relatives a
la sécurité.

Le non-respect de ces consignes peut entrainer des situations
dangereuses.

» Ce manuel doit étre lu et compris.

1.1 Symboles utilisés

A DANGER

Met en garde contre un danger immine
» Son non-respect peut entrainer la m

@
A AVERTISSEMENT Q@

Met en garde contre une situation éventuellement
dangereuse.

&
©©

e graves blessures.

» Son non-respect peut entrainer de graves blessures, voire la
mort.

A ATTENTION

Met en garde contre un risque éventuel.

> Son non-respect peut entrainer des blessures légeres ou de
gravité moyenne.

REMARQUE

Met en garde contre des dommages matériels.

» Son non-respect peut entrainer des dommages sur |‘appareil ou
I'installation.

désigne des informations supplémentaires, des conseils ou
des recommandations importants pour votre sécurité et le

fonctionnement parfait de I‘appareil.
renvoie a des informations contenues dans ce manuel ou
dans d‘autres documents.

—> indique une opération a effectuer.

1.2 Définition du terme "appareil”

|||

Dans ce manuel d‘utilisation, le terme "appareil" désigne toujours
lindicateur électrique de position tout ou rien type 1062.
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Type 1062
Utilisation conforme

2 UTILISATION CONFORME

L‘utilisation non conforme de l'indicateur électrique de

position type 1062 peut présenter des dangers pour les per-

sonnes, les installations proches et I‘environnement.

> L'indicateur électrique de position type 1062, monté sur une
vanne tout ou rien, permet de détecter I'état, ouvert ou fermé, de
cette vanne.

> L'indicateur de position peut étre monté sur une vanne avec
actionneur de taille 40 a 125 mm.

> Protéger cet appareil contre les perturbations électromagné-
tiques et les rayons ultraviolets

> Protéger un appareil installé & I'extérieur, des effets des condi-

tions climatiques.
‘ et

> Utiliser cet appareil conformément aux caractéris N
S
o/

> L'utilisation en toute sécurité et sans propt de l'appareil
repose sur un transport, un stockage installation corrects
ance effectuées avec

ainsi que sur une utilisation et une mat
soin.
> Veiller a toujours utiliser cet-abfanytde fagon conforme.

2.1 Restriction

Respecter les restrictions éventuelles lorsque l'appareil est exporté.

2.2 Certification Ex

La certification Ex n'est valable que si les modules et composants
homologués par Burkert sont utilisés comme l'indique ce manuel
utilisateur.

Les indicateurs de position ne peuvent étre associés qu'aux types
de vannes pneumatiques autorisés par Biirkert ; si ce n'est pas le
cas, la certification Ex s'annule.

Toute modification non autorisée préalablement, effectuée sur le

systéme, I'un des modules ou des composants, annule également la
certification Ex.
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3 CONSIGNES DE SECURITE
DE BASE

Ces consignes de sécurité ne tiennent pas compte :

= des imprévus pouvant survenir lors de I'assemblage, de ['utilisation
et de l'entretien des appareils.

= des prescriptions de sécurité locales que I'exploitant est tenu de
faire respecter par le personnel chargé de l'assemblage et/ou de
I'entretien.

N\

Risque d'explosion.

Lorsque le 1062 est utilisé en zone Atex 21 ou 22, veiller a :

> Toujours visser le couvercle de l'indicateur électrigu& de posi-
tion avant d'actionner la vanne.

> Vérifier que l'appareil n'est pas soumis & un qux@~| de pous-
siéres pouvant occasionner une accumulatién arges élec-

trostatiques. Dans le cas contraire, install pareil dans une
enveloppe conductrice.

YA

Danger di a la pression élevée dans l'installation.

> Couper l'alimentation pneumatique et évacuer la pression des
conduites avant d'intervenir sur l'appareil.

Danger di a la tension électrique.

> Couper et consigner 'alimentation électrique de tous les
conducteurs avant d'intervenir sur l'installation.

> Respecter la réglementation en vigueur en matiére de prévention
des accidents et de sécurité relative aux appareils électriques.

/N

Situations dangereuses diverses
Pour éviter toute blessure, veiller a :
» empécher toute mise sous tension involontaire de l'installation.

> ce que les travaux d'installation et de maintenance soient effectués
par du personnel qualifié et habilité, disposant des outils appropriés.

> garantir un redémarrage défini et contrélé du process, apres
une coupure de l'alimentation électrique et/ou pneumatique.

» n'utiliser I'appareil qu'en parfait état et en tenant compte des
indications du manuel d'utilisation.

> respecter les régles générales de la technique lors de l'implan-
tation et de I'utilisation de I'appareil Ne pas utiliser les versions
non certifiées Ex de l'indicateur électrique de position type
1062 dans une atmosphére explosible.
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Informations générales

Situations dangereuses diverses (suite)
Pour éviter toute blessure, veiller a :
= ne pas installer a |'extérieur un appareil homologué CSA.

= ne pas utiliser cet appareil dans un environnement incompatible
avec les matériaux qui le composent.

* ne pas soumettre |'appareil a des charges mécaniques (par ex.
en y déposant des objets ou en I'utilisant comme marchepied).

= n'apporter aucune modification extérieure ou intérieure a l'appareil.

REMARQUE

Eléments / Composants sensibles aux décharges électrostatiques

> Cet appareil contient des composants électroniques sensibles
aux décharges électrostatiques. lls peuvent étre e%nﬁmagés
lorsqu'ils sont touchés par une personne ou un argé
électrostatiquement. Dans le pire des cas, ils truits
instantanément ou tombent en panne sitot e ée la mise en

route.

> Pour réduire au minimum voire éviter @) mage db a une
décharge électrostatique, prenez t s précautions décrites
dans les normes EN 61340-5-1

> Veiller également a ne pas
sous tension.

eRles composants électriques

4 INFORMATIONS GENERALES
4.1 Adresse du fabricant et contacts
internationaux

Le fabricant de I'appareil peut étre contacté a |‘adresse suivante :
Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Vous pouvez également contacter votre revendeur Burkert.

Les adresses des filiales internationales sont disponibles sous :

www.burkert.com

4.2 Conditions de garantie

La condition pour bénéficier de la garantie légale est I'utilisation
conforme du 1062 dans le respect des conditions d'utilisation spéci-
fiées dans le présent manuel.

4.3 Informations sur internet

Retrouvez sur internet les manuels utilisateur et les fiches techniques
relatifs au type 1062 ainsi que l'attestation d'examen CE de type INERIS
O3ATEX0268 X sous :

www.burkert.fr
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Type 1062 Lo
Description Pumlclo['rbsevm[mts
5 DESCRIPTION 5.2.2 Principe de fonctionnement
La tige de recopie munie de 2 cames se déplace lorsque la vanne
5.1 Secteur d'application s'ouvre ou se ferme : le passage d'une came devant le détecteur qui

L'indicateur électrique de position, associé a une vanne pneumatique,
est destiné a signaler la position, ouverte ou fermée, de cette vanne.

La position de la vanne est indiquée :

= par voyant(s) et par signal ¢lectrique sur les versions a contact
mécanique, & détecteur inductif 3 fils (1 sortie) ou & double
détecteur inductif 4 fils (2 sorties) ou & double détecteur inductif 2
fils NAMUR (2 sorties)

= uniquement par signal électrique sur les versions a détecteur

inductif 2 fils (1 sortie).
521

L'indicateur électrique de position se @e d'un boitier, muni
d'un presse-étoupe, avec couvercle arent.

Le boitier inclut :

52 Description générale

Construction

- un systéme de recopie @'adapte sur la tige de 'actionneur
pneumatique de la vanne,

- une ou deux cartes électroniques, munies chacune d'un détec-
teur de fin de course & contact mécanique ou d'un détecteur
inductif, de 2 ou 3 voyants (sauf les versions inductives 2 fils)

- un bornier de raccordement électrique.

fréngais

lui est associé actionne celui-ci.

Lorsque le détecteur est actionné, le voyant, s'il existe, s'allume (ou
s'éteint sur les versions NAMUR) et un signal électrique est transmis
a distance.

Ce signal est transmis selon la norme NAMUR sur une version du
1062 ATEX.

5.3 Description de l'étiquette
d'identification du 1062 standard

o O 0

T 7
H\b\mez PROXIMITY SWITCH
B 2 “3-WIRE PNP-NO
S 10-30VDC NO/NC
~=— MAX:200mA ACTUATOR >80
. S/N 1199 €

ik C
Qs 0056/0409 wa4sLP

@—/\ﬂ\@

Fig. 1: Etiquette d'identification de l'indicateur de position 1062,
version standard

1. Type de l'appareil

2. Caractéristiques du détecteur de fin de course

3. Alimentation électrique
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burkert Description
Consommation en courant 5.4 Description des étiquettes
Numéro de série d'identification du 1062 ATEX

Référence de commande

Code de fabrication g 0\ /@

Logo de conformité

© N o o s

2-WIRE NAMUR

8V DC  NO/NC
MAX:15mA ACTUATOR =40
INERIS 03ATEX0268X/02

(€0102
00560411 wa4sLP

e o
®

12GD EExlallC
T6, T5 ou T4
ExiaD21 T85°C, T100°C
ouT135°C
S/N 1000

00561041 1 W48LP

o ‘e

Fig. 2 : Etiquettes d'identification de l'indicateur de position 1062,
version ATEX

9. Tailles possibles de I'actionneur
10. Mode de fonctionnement du 1062
11. Type du détecteur de fin de course

burkert

F67220 TRIEMBACH

S,
S
©

1. Type de l'appareil
2. Caractéristiques du détecteur de fin de course
3. Alimentation électrique

016
francais
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Caractéristiques technigues Pumlclo['rbsevsgmts
4. Consommation en courant 6 CARACTERlSTlQU ES
5. Organisme certificateur ATEX et numéro de certification TECHNIQUES
6. Référence de commande
7. Code de fabrication 6.1 Conditions d'utilisation
8. Logo de conformité -
9. Taille de I'actionneur Température ambiante
10. Mode de fonctionnement = version homologuée CE et CSA = 04+60°C
11. Type du détecteur de fin de course = version homologuée CE uniquement | = -20 & +60 °C
Humidité de l'air < 80%, non condensée

12. Zone d'utilisation
18.Logo ATEX
14. Numéro de série

Indice de protection selon EN 60529 | IP65, appareil cablé et
presse-étoupe serré

15. Classe de température

@Q& 6.2 Conformité du 1062 ATEX aux

5.5 Versions disponibles i .
normes et directives
Pour connaitre les versions disponibles de lingdicatéur de position,

consulter la fiche technique du type 106 tre site internet
Sous :

L'indicateur de position électrique type 1062 ATEX (version a

double détecteur inductif 2 fils NAMUR) satisfait aux exigences de
@7 la directive ATEX 94/9/CE portant sur les appareils destinés a étre

www.burkert.fr Q@ utilisés en atmosphéres explosibles. Pour 'évaluation, les normes

suivantes ont été utilisées :
= EN 60079-0 (2004)

= EN 60079-11 (2006)

= EN 61241-0 (2006)

« EN 61241-11 (2007)

ha printed: 07.01.2016
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. Type 1062
Pulnlcloz'lbsevs!e‘mts Caractéristiques technigues
6.3 Conformité des 1062 Elément Matériau
homologués CSA Joint entre le couvercle et le boitier | EPDM
Les appareils homologués CSA, avec clé variable PDO1, sont Presse-étoupe M16 x 1,5 PA ou PVDF
conformes aux normes suivantes : Piéce filetée Laiton ou acier inoxydable
* CSAC22.2n°61010-1-04 Piece taraudée Laiton
= UL61010-1
67,5 35
6.4 Caractéristiques techniques < 2 66 < ”
générales — ¢

6.4.1 Caractéristiques mécaniques

o
PA ou PVDF o Acier inoxydable ou V1601 ¥
O — laiton [ M16x1.5 } N
Q ) Laiton SW27 I A
; : — ” i M5 / M6 / M10
Fig. 3 : Matériaux composant l'indicateur de position 1062 12/10/16
Elément Matériau
Boitier / Couvercle PA6 / PC ou M24x1,5 / M26x1,5 / M36x2
PPS / PSU Fig. 4 : Dimensions de l'indicateur de position 1062 [mm]
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Caractéristiques technigues

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

6.4.2 Caractéristiques générales

Taille d'actionneur

@ 40 a 125 mm, selon la version

Version a contact
meécanique
= type de contact
= états détectés
- 1062 équipé d'un
détecteur
- 1062 équipé de 2
détecteurs

= mode d'indication de
vanne ouverte ou fermée

= couleur des voyants en
fonction de l'état détecté

= voyant de mise sous
tension

= en argent ou en or

- vanne ouverte ou vanne fermée
- vanne ouverte et vanne fermée

= par voyants et par signal électrique
via bornier

= un voyant vert s'alh@brsque la
vanne s'ouvre (v 'position
ouverte" ou Jposition ouverte et
fermée") n voyant rouge
'allu %we la vanne se ferme
osition fermée" ou
ouverte et fermée")

Version a détecteur inductif
2 fils
= ¢états détectés
- 1062 équipé d'un
détecteur
- 1062 équipé de 2
détecteurs

= mode d'indication de
vanne ouverte ou fermée

- vanne ouverte ou vanne fermée
- vanne ouverte et vanne fermée

par signal électrique via bornier

Version a détecteur inductif
3 fils

= états détectés
- 1062 équipé d'un
détecteur
- 1062 équipé de 2
détecteurs

* mode d'indication de
vanne ouverte ou fermée

= couleur des voyants en
fonction de l'état détecté

= voyant de mise sous
tension

- vanne ouverte ou vanne fermée
- vanne ouverte et vanne fermée

par voyants et par signal électrique
via bornier

un voyant vert s'allume lorsque la
vanne s'ouvre et un voyant rouge
s'allume lorsque la vanne se ferme

orange

printed: 07.01.2016
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Caractéristiques technigues

Version a double détecteur
inductif (4 fils)
= états détectés

= mode d'indication de
vanne ouverte ou fermée

= couleur des voyants en
fonction de l'état détecté

= voyant de mise sous
tension

vanne ouverte et vanne fermée

par voyants et par signal électrique
via bornier

un voyant orange s'allume lorsque
la vanne s'ouvre et un voyant rouge
s'allume lorsque la vanne se ferme

vert

Version a double détecteur

inductif 2 fils NAMUR

= états détectés

* mode d'indication de
vanne ouverte ou fermée

= couleur des voyants en
fonction de I'état détecté

vanne ouverte et van ermée

par voyants et par §
via bornier

un voyant o, e s'éteint lorsque
la vanne et un voyant rouge

s'éteiphlo e la vanne se ferme

electrique

6.4.3 Caractéristiques générales
spécifiques des appareils
homologués CSA

Degré de pollution

Degré 2 selon EN 61010-1

Catégorie d'installation

Catégorie | selon EN 61010-1

Altitude max.

2000 m

Alimentation électrique

Fournie par une source TBTS (Tres
Basse Tension de Sécurité)

6.4.4 Caractéristiques électriques

2

Tension d'alimentation ﬁ.ha]rge inductive [(I:he;rge résistive
24V DC 5A 5A

30V DC 2A 5A

50V DC 0,7 A 1A

74V DC 0,25 A 0,6 A
125V DC 0,03 A 0,4 A
250V DC 0,02 A 0,25 A
125V AC 8 A 8A

250 VAC 8 A 8 A
Tab. 1: Charge admissible d'une version a contact mécanique

Cable de raccordement

standard, diameétre compris entre 5 et
7 mm, section max. du brin 1 mm?

francais




Type 1062 Lo
Caractéristiques technigues Pumléloz'rbsevsgmts
Version a contact méca- Version a détecteur
nique (par contact) inductif 3 fils
= Alimentation des = 12-30 VAC ou (par detecteur)
versions homologuées | 12-48V DC = Alimentation = 10-30VDC
CSAet CE = Consommation propre [* <25 mA
= Alimentation des = 12-30VDCou » Charge admissible « <9200 mA
versions homologuées | 12-48V DC/V AC ou .
CE uniquement 48/110 V DGV AC ou Type de sortie NPN olu PNFt’,fnornjaIement ouvert ou
110/250 V DC/V AC — normaiement ferme
Version a double
= Consommation propre |* < 35 mA (48 V DC) détecteur inductif 4 fils
< 8mA (220 V AC) ) )
. . . . . = Alimentation = 10-30VDC
= Charge admissible = fonction de la tension d'alimentation .
et du type de charge, inductive ou * Consommation propre * <15 mA
résistive : voir ,Tab. 1* % = Charge admissible = <150 mA, par sortie
= Type de sortie = contact normaleme vept ou norma- = Type de sortie = PNP, normalement ouvert
lement fermé Version a double
Version a détecteur ~ détecteur inductif 2 fils
inductif 2 fils @ NAMUR
(par détecteur) % = Alimentation = 8VDC
* Alimentation = 10 = Consommation propre |* < 1,2 mA (actionné) et
= Consommation propre * @h > 2,1 mA (non actionné)
= Charge admissible = < N0 mA = Charge admissible = voir tableau chap. ,8.2.5"
= Type de sortie = contact normalement ouvert ou norma- = _Type de sortie = selon NAMUR
lement fermé

printed: 07.01.2016
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7 ASSEMBLAGE

7.1 Consignes de sécurité

AN

Risque d'explosion.
Lorsque le 1062 est utilisé en zone Atex 21 ou 22, veiller a :

= Toujours visser le couvercle de l'indicateur électrique de
position avant d'actionner la vanne.

A DANGER

Danger d a la pression élevée dans l'installatio
jon des

> Couper l'alimentation pneumatique et évacuer la
conduites avant d'intervenir sur l'appareil.

Risque de blessure par décharge éIectrique@

» Couper et consigner l'alimentation élect
conducteurs avant d'intervenir sur [

> Respecter la reglementation en vi

vention des accidents et de sggou
électriques.

de tous les

elative aux appareils

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a un assemblage non conforme.

> L'assemblage doit étre effectué uniquement par du personnel
qualifié et habilité, disposant des outils appropriés.

Risque de blessure dii a une mise sous tension involontaire
de l'installation et @ un redémarrage incontrolé.

> Protéger l'installation contre toute mise sous tension
involontaire.

» Garantir un redémarrage contrélé de l'installation, aprés assem-
blage de l'appareil.

7.2 Remplacer la partie haute d'un
actionneur de taille 40

REMARQUE

L'étanchéité de l'actionneur n'est pas assurée lorsque le cou-
vercle est retiré.

> Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de I'actionneur.
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— Retirer la partie haute,
"A", de l'actionneur en
la dévissant avec la clé
disponible en acces-
soire (référence de
commande 639175).

— Retirer la partie supé-
rieure "B" de la tige
de l'actionneur en la
dévissant a la main.

7.3 Monter lindicateur de position
sur un actionneur pneumatique

REMARQUE

—> Visser la partie haute
d'actionneur fournie
avec le 1062 sur l'ac-

tionneur de taille 40,
etles a l'aide de

rence de

? la clé
4 coffgide 639175).

Fig. 5: Remplacer la partie haute de lactjggpeur de taille 40

fra[nc;ais

L'étanchéité de l'actionneur n'est pas assurée lorsque le

bouchon transparent est retiré.

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de I'actionneur.

L'étanchéité de l'indicateur de position n'est pas assurée

lorsque le couvercle est retiré.

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de lindicateur de
position.

L'indicateur de position risque d'étre endommagé si un

élément métallique entre en contact avec I'électronique.

» Eviter tout contact de I'électronique avec un élément métallique
(tournevis par exemple).

—> Si la vanne est munie d'un actionneur
de taille 40, remplacer la partie haute
de l'actionneur. Voir paragraphe 7.2.

—> Dévisser la vis pointeau "C" du 1062
pour déverrouiller le systeme de
recopie "D" a l'aide d'une clé 6 pans
male.

— Retirer doucement le systéme de
recopie "D" du boitier du 1062.

printed: 07.01.2016
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—> Vérifier la présence des joints et leur
intégrité. Les remplacer si nécessaire.

—> Mettre du frein filet dans le taraudage
de la tige de recopie "E".

—> Dévisser, a la main de préférence ou
a l'aide d'un outil adapté pour ne pas
I'abimer, le bouchon transparent "F"
de l'actionneur (sauf actionneur de
taille 40).

—> Alimenter en air l'ac eur d'une
vanne normaleme ripée (fonction
"A") ou double—ef@mction "I pour
que la tige d@tio neur se mette en

position h
—> Dévis %ateur de position visuel

"Gz d'une clé 6 pans maile.

—> Veérifier la présence du joint "H" et
son positionnement correct dans
l'actionneur.

— Insérer le systéme de recopie "D"
dans l'actionneur.

—> Visser la tige de recopie "E" sur la
tige "J" de l'actionneur.

—> Serrer la piece d'adaptation jusqu'a
obtenir un contact franc avec le haut
de l'actionneur, a l'aide d'une clé
plate de 27.
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—> Dévisser le couvercle "K" de l'indi-
cateur de position.

—> Visser en butée la tige de recopie
sur la tige de l'actionneur, & 'aide
d'un tournevis a lame de taille

—> Dévisser le presse-étoupe "L".
adaptée.

—> Passer le cable a travers le

- . ' .
—> Evacuer la pression dans l'actionneur presse-étoupe.

d'une vanne normalement fermeée
(fonction "A") ou double-effet
(fonction "I") : la vanne retrouve sa
position de repos.

—> Cabler selon le schéma de cablage
correspondant a votre version du
1062 : voir chap. ,8 Installation et
céablage”.

—> Serrer le presse-étoupe pour assurer
I'étanchéité du produit.

@%x 7.4 Monter l'indicateur de position
\ avec limiteur de course sur un
—> Insérer le boitieg déFindicateur de actionneur pneumatique de taille

position syx)| téme de recopie 50 a 80

"D" en of t le presse-étoupe

dan tion souhaitée et en REMARQUE

Ur une version a contact
canique, a ne pas endommager le
ier de contact des détecteurs.

L'étanchéité de I'actionneur n'est pas assurée lorsque le
bouchon transparent est retiré.

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de I'actionneur.

—> Solidariser le boitier et le systéme de
recopie en serrant la vis pointeau "C"
a l'aide d'une clé 6 pans méle.

ha printed: 07.01.2016
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REMARQUE —> Veérifier la présence des joints et
L'étanchéité de l'indicateur de position n'est pas assurée Ie,u r mtegrlte. Les remplacer si
nécessaire.

lorsque le couvercle est retiré. o

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de l'indicateur de — Mettre du frein filet dans le
position. 't'ar"audage de la tige de recopie

L'indicateur de position risque d'étre endommagé si un B

élément métallique entre en contact avec I'électronique.

» Eviter tout contact de I'électronique avec un élément métallique
(tournevis par exemple).

—> Dévisser, ala main de préférence
ou a l'aide d'un outil adapté pour
ne pas l'abimer, le bouchon
transparent "F" de l'actionneur.

—> Dévisser la vis pointeau "C"
du 1062 pour déverrouiller le

systéme de recopie "D" & l'aide ) o
d'une clé 6 pans fvile —> Alimenter en air l'actionneur
. d'une vanne normalement fermée
stéme de <

- Retirer d”ou::ew@? 2NN (fonction "A") ou double-effet

recopie D @ er du 1062. } (fOnCtiOn l||ll) pour que la tlge de
@ haute.

//@ —> Deévisser l'indicateur de position

I'actionneur se mette en position
>Or visuel "G" a l'aide d'une clé 6
Q@ pans male.

francais
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—> Mettre en place le capot de
protection "P".

—> Veérifier la présence du joint "H"
et son positionnement correct
dans l'actionneur.

—> Visser |'écrou d'adaptation
"J" dans le couvercle de
l'actionneur.

—> Visser l'axe de liaison "K" avec
son contre-écrou "L" dans
I'¢crou d'adaptation "J".

— Insérer le systéme de recopie

A ' i . .
— Régler la course de l'actionneur "D" dans le limiteur de course.

(en vissant plus ou moins l'axe
de liaison "K") selon le mode de
fonctionnement de la vanne :

- silavanne est alement

fermée (NF), course
< - en démarr e fermée
Ay "N
Shsi) Sl - silav normalement
N "*'; k@l i % ouy, O) régler la course
) i | !
AEEEPAN 1AL arrant vanne ouverte.

r le contre-écrou "L".

érer le joint "M" dans l'axe de

liaison "K".

—> Visser la tige "N" sur la tige "O"
de l'actionneur.

inted: 07.01.2016
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— Serrer le systéme de recopie
"D" jusqu'a obtenir un contact
franc avec le haut du limiteur, a
l'aide d'une clé plate de 27.

— Visser en butée la tige de

—> Insérer le boitier de l'indicateur
de position sur le systéme de
recopie "D" en orientant le
presse-étoupe dans la direction
souhaitée et en veillant, sur une
version a contact mécanique, a
ne pas endommager le levier de
contact des détecteurs.

—> Solidariser le boitier et le
systéme de recopie en serrant
la vis pointeau "C" a l'aide d'une
clé 6 pans méle.

recopie sur la tige de l'ac-
tionneur, a l'aide d'yn tournevis

l'actionneur vanne nor-
malem rmée (fonction "A")
ou ffet (fonction "I") :
| retrouve sa position de

—> Dévisser le couvercle "Q" de
lindicateur de position.

—> Dévisser le presse-étoupe "R".

—> Passer le cable a travers le
presse-étoupe.

—> Cabler selon le schéma de
céablage correspondant a votre

version du 1062 : voir chap. ,8
Installation et cablage”.

—> Serrer le presse-étoupe pour
assurer |'étanchéité du produit.
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7.5 Monter l'indicateur de position
avec limiteur de course sur un
actionneur pneumatique de taille
100 ou 125

REMARQUE

L'étanchéité de l'actionneur n'est pas assurée lorsque le
bouchon transparent est retiré.

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de I'actionneur.
L'étanchéité de l'indicateur de position n'est pas assurée
lorsque le couvercle est retiré.

» Eviter toute projection de fluide a l'intérieur de l'indicateur de
position.

L'indicateur de position risque d'étre endomma %n

élément métallique entre en contact avec I'é que.
» Eviter tout contact de I'électronique avec un lent métallique
(tournevis par exemple). @
=

—> Veérifier la présence des joints et
leur intégrité. Les remplacer si
nécessaire.

—> Mettre du frein filet dans le
taraudage de la tige de recopie
HEH.

) H : nen
ser la vis pointeau "C
962 pour déverrouiller le

Retirer doucement le systéme de
recopie "D" du boitier du 1062.

—> Dévisser, ala main de préférence
ou a l'aide d'un outil adapté pour
ne pas l'abimer, le bouchon
transparent "F" de l'actionneur.

—> Alimenter en air l'actionneur
d'une vanne normalement fermée
(fonction "A") ou double-effet
(fonction "I") pour que la tige de
I'actionneur se mette en position
haute.

—> Deévisser l'indicateur de position
visuel "G" a l'aide d'une clé 6
pans male.
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—> Démonter le couvercle "H" de —> Visser l'axe de liaison "N" avec
I'actionneur en le dévissant Q son contre-écrou "O" dans
avec la clé disponible en acces- I'écrou d'adaptation "K".

soire (référence de commande
639172 pour un actionneur de
taille 100 ou 639173 pour un
actionneur de taille 125)

—> Régler la course de I'actionneur
(en vissant plus ou moins l'axe
de liaison "N") selon le mode de
fonctionnement de la vanne :

- sila vanne est normalement
fermée (NF), régler la course
en démarrant vanne fermée.

- sila vanne est normalement
ouverte (NO), régler la course
en démarrant vanne ouverte.

—> Insérer le joint "J"dans la gorge ) .
14 1 nen = .
de l'écrou d'ada K —> Bloquer le contre-écrou "O
) C gen —> Insérer le joint "P" dans l'axe de
—> Visser la pig aptation "K
A n n
dans le couv: de l'actionneur. liaison "N".

—> Visser la tige "Q" sur la tige "R"

—> Visser ntre-écrou "L" sur o
: de l'actionneur.

gfieur du couvercle de
eur.

er le joint "M" dans la piece
<Z_} 'adaptation "K".
Revisser le couvercle de

I'actionneur.

francais
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—> Insérer le systéme de recopie
"D" dans le limiteur de course.

—> Visser en butée la tige de
recopie sur la tige de l'ac-
@ tionneur, a l'aide d'un tournevis
i 4 lame de taille adaptée.

—> Evacuer la pression dans
I'actionneur d'une vanne nor-
malement fermée (fonction "A")
ou double-effet (fonction "I") :
la vanne retrouve sa position de
repos.

—> Serrer le systéme de recopie
"D" jusqu'a obtenir un contact

franc avec le hau%miteur, a
D l'aide d'une clé@ e 27. / \
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—> Insérer le boitier de l'indicateur
de position sur le systéme de
recopie "D" en orientant le
presse-étoupe dans la direction
souhaitée et en veillant, sur une
version a contact mécanique, a
ne pas endommager le levier de
contact des détecteurs.

—> Solidariser le boitier et le
systéme de recopie en serrant
la vis pointeau "C" & l'aide d'une
clé 6 pans méle.

<

—> Dévisser le couvercle "R" de

lindicateur de po§%ot2.
—> Dévisser le pre upe "S".

—> Passer le ¢4
presse-étou

vers le

—> Cabl le schéma de
cé I%orrespondant a votre
v@m du 1062 : voir chap. ,8
lation et cablage"

2—) gerrer le presse-étoupe pour

assurer I'étanchéité du produit.

8 INSTALLATION ET CABLAGE

8.1

/N

Risque d'explosion.

Consignes de sécurité

Lorsque le 1062 est utilisé en zone Atex 21 ou 22, veiller a :

ujours vi uvi indi ur é iqu
= Toujours visser le couvercle de l'indicateur électrique de
position avant d'actionner la vanne.

= Vérifier que l'appareil n'est pas soumis & un flux d'air et de pous-
siéres pouvant occasionner une accumulation de charges élec-
trostatiques. Dans le cas contraire, installer 'appareil dans une
enveloppe conductrice.

= "Les détecteurs NAMUR du 1062 doivent étre alimentés a partir
d'une source de tension d'un type certifié pour une utilisation dans
les atmosphéres explosibles des groupes IIB/IIC et leur association
doit étre compatible du point de vue de la sécurité intrinseéque."
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A DANGER

Danger di a la pression élevée dans l'installation.

> Couper l'alimentation pneumatique et évacuer la pression des
conduites avant d'intervenir sur l'appareil.

Risque de blessure par décharge électrique.

> Couper et consigner l'alimentation électrique de tous les
conducteurs avant d'intervenir sur l'installation.

> Respecter la reglementation en vigueur en matiére de pré-
vention des accidents et de sécurité relative aux appareils
électriques.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessure di a une installation non CO%&

> L'installation électrique ne peut étre effectuée que du per-
sonnel habilité et qualifié, disposant des outi@ priés.

> Utiliser impérativement les dispositifs de séc adaptés
(fusible correctement dimensionné et/o@pe-circuit)

ension involontaire
controlé.

ise sous tension

Risque de blessure di a une mise
de l'installation et a un redémar

> Protéger l'installation cont
involontaire.

> Garantir un redémarrage controlé de l'installation, aprés assem-
blage de l'appareil.

8.2 Cablage électrique

A DANGER

Risque de blessure par décharge électrique

> Couper et consigner |'alimentation électrique de tous les
conducteurs avant d'intervenir sur ['installation.

> Respecter la reglementation en vigueur en matiére de pré-
vention des accidents et de sécurité relative aux appareils
électriques.

Utiliser une alimentation électrique de qualité (filtrée et
@ régulée).

REMARQUE

L'étanchéité de l'indicateur de position n'est pas assurée

lorsque le couvercle est retiré.

> Prendre toutes les précautions pour éviter toute projection de
fluide a l'intérieur de l'indicateur de position.

L'indicateur de position risque d'étre endommagé si un

élément métallique entre en contact avec I'électronique.

> Prendre toutes les précautions pour éviter tout contact de

I'électronique avec un élément métallique (tournevis par
exemple).

—> Assembler l'appareil comme indiqué au chap. ,7 Assemblage*,
avant de le cabler.
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—> Effectuer le cablage électrique conformément au chap. ,8.2.1% a 8.2.1 Cabler une version a contact
28.2.6" correspondant a votre version du 1062. mécanique

—> Une fois l'appareil cablé, bloquer le cable pour qu'il n'entrave pas

la mobilité de la tige de recopie, en l'insérant dans les encoches REMARQUE
prévues a cet effet dans le fond du boitier, comme lindique la Sur une version a contact mécanique, le contact inutilisé n'est
1Fig. 6* ci-dessous : pas libre de potentiel.
= Ne pas brancher le contact inutilisé pour éviter tout risque de
dysfonctionnement.
Voyant vert (détection l—j
de vanne ouverte) |
\%4‘
Voyant orange Fusible adapté a
(présence tension) \ﬁ la charge max.
o|\o|0|2
1 062 - INCINO| +
) ... " <4
Fig. 6 :  Position finale du céble @ = El

Alimentation ”
Charge | |[+|-

8 A max.

Fig. 7 : Caéblage du contact en normalement ouvert (NO) d'une
version a contact mécanique, détection de vanne ouverte

" Utiliser une alimentation correspondant aux données figurant sur I'étiquette
d'identification du 1062

francais
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Voyant rouge -
Voyant vert (détection ’—j (détection de vanne ~
de vanne ouverte) .
\ ol fermée) \% ||
Voyant orange __ Fusible adapté a Voyant orange —| Fusible adapté a
(présence tension) \'E la charge max. (présence tension) \'ﬁ la charge max.
olololo o|\@|0|@
- NCINO| +
1062 L7INGNO + 1062
== §| = §|
Alimentation Alimentation "
ok & ]
8 A max. @ 8 A max.
Charge Charge
@
Fig. 8 : Caéblage du contact en nori t fermé (NC) d'une Fig. 9 : Céblage du contact en normalement ouvert (NO) d'une
version a contact mécani ection de vanne ouverte version a contact mécanique, détection de vanne fermée

" Utiliser une alimentation corres taux données figurant sur 'étiquette D Utiliser une alimentation correspondant aux données figurant sur I'étiquette
d'identification du 1062 d'identification du 1062

fra‘ngais
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8.2.2 Cabler une version a détecteur

Voyant rouge (détection D—r inductif 2 fils
de vanne fermée) \

| N Vitesse de réaction fonction
Voyant orange —_ Fusible adapté a —t de la charge max.
(présence tension) \Ly la charge max. % %
B olo
1062 LT
2[e[e[e 125
1062 B El 10-30 VDC|
=+ Charge [ [+]-] Alimentation
= 100 mA max.
Alimentation

Fig. 11 : Céblage en mode "moins commun" du détecteur inductif

+| - 5& 2 fils, détection de vanne ouverte et/ou fermée

8 A max.
[ . . .
Charge @ v @ Vitesse de réaction fonction
@) jg jg de la charge max.
Fig. 10 : Céblage du contact en nor t fermé (NC) d'une 2l
version a contact mécani ection de vanne fermée 10692 L+l
" Utiliser une alimentation corres t 2ux données figurant sur l'étiquette [
d'identification du 1062 |12 mAYE
| — El 10-30 VDC
Charge + - Alimentation
100 mA max.

Fig. 12 : Céblage en mode "plus commun" du détecteur inductif 2
fils, détection de vanne ouverte et/ou fermée
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8.2.3 Cabler une version a détecteur 8.2.4 Cabler une version a deux
inductif 3 fils détecteurs inductifs 3 fils
Voyant vert (détection vanne ouverte) ou Voyant vert (détection Voyant rouge (détection
rouge (détection vanne fermée) vanne ouverte) vanne fermée)
Voyant orange _| b S ——
(présence ten- P / j <ﬂ> ‘Z N "\\r‘__,Détecteur de
sion) N Vitesse de réaction SN ‘ | vanne fermée
fonction de la ,"

ololo charge max. — -~ Voyant orange

+|A]- |0\ 2|2 (présence

1062 “|+|Al- +|A] - )
250 m 1062 i o T tension)
= %l 10-30 VDG _ .
— Détect d Vitesse de réaction
Alimeriation va:nzcoi:rert: fonction de la charge max.
Charge| [+-] 500 m .Al./
200 mA max. @ — El 10-30 VDC
Fig. 13 : Céablage en mode PNP d'une ver, a détecteur inductif Alimentation
3 fils, détection de vanne ouv e vanne fermée
@ o o
@ 200 mA max. 200 mA max.
Q Charge 1 Charge 2

Fig. 14 : Céablage en mode NPN d'une version a deux détecteurs
inductifs 3 fils, détection de vanne ouverte et de vanne
fermée
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Voyant vert (détection Voyant rouge (détection 8.2.5 Cabler une version a double

vanne ouverte) vanne fermée) deétecteur inductif 2 fils NAMUR
; N N—

j <U> <ﬂ> \\\,.,Détecteur de A

' vanne fermée i~ . . L
; Respecter les caractéristiques maximales admissibles du circuit
| réalisé avec un détecteur inductif NAMUR, indiquées dans le
~ Voyant orange tableau ci-dessous.
(présence
1062 1 tension)
i sacti o) S %
Deétecteur de Vltes§e de réaction Es o 0 $% _
fonction de la charge max. 5 5 o — 0 — —
vanne ouverte g > ® == = . (T T
500 mA & % ;g @ c 2 E S £ =
=4y0-30 vDC L £ S o|=E =& = o 5
NieRtation 100°C |I12G |T4 |60 200 20 180 | 350
85 °C 112G |T5 |60 200 20 180 | 350
- +- 80 °C N2G |75 |60 200 20 180 | 350
200 mA max. 200 mA max. 70 °C 112G |T6 |60 200 20 180 350
Charge 1 Char
AR

Fig. 15 : Céblage en mode }\‘w?e version a deux détecteurs
inductifs 3 fils, déted¥on de vanne ouverte et de vanne
fermée
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Le tableau suivant indique I'état des voyants orange et rouge et la
position associée de la vanne, en fonction de I'utilisation des circuits Voyant orange (détection o
S01 et S02 - de vanne ouverte) Voyapt rouge (détection de vanne
fermée)
Circuits SO1 et S02 |Voyants Position de la vanne x@z
Ouverte Fermée
Circuits SO1 et S02 | Etat voyant @) ) 801{9‘
cablés et alimentés | orange (S01) s02|4 & | ._,
Etat voyant ] O uB2|3 © .
rouge (S02) s b Barriére de
Seul le circuit SO1 Etat voyant @) ) | L [ |sécurité intrin-
est cablé et alimenté | orange (S01) uB1l1 S | 1 séque
Etat voyant 0 o {B,
rouge (S02) S02 _._
Seul le circuit SO2 | Etat voyant o d o -
est cablé et alimenté | orange (S01) \\ Fig. 16 : Céblage des 2 sorties du double détecteur inductif 2 fils
Etat voyant ° @ = 5 NAMUR, détection vanne ouverte (sortie SO1) et vanne
rouge (S02) o fermée (sortie S02)

Y
O : voyant éteint %\Q
® : voyant allumé i@:'
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8.2.6 Cabler une version a double (] MISE EN SERVICE
détecteur inductif 4 fils
Voyant orange s'allume (détection de vanne 9.1 Consignes de sécurite
Voyant vert ©UVerte) A AVERTISSEMENT
(présence Voyant rouge s'allume (détection de vanne
tension) | fermée) Risque de blessure di a une mise en service non conforme.
Charae 2 La mise en service non conforme peut entrainer des blessures et
9 . endommager |'appareil et son environnement.
=4 150 mAmax. | Vitesse de \ . . .
saction foncti » S'assurer avant la mise en service que le personnel qui en est
*- reaction tonction chargé a lu et parfaitement compris le contenu de ce manuel.
01 | de la charge max. - . e
so2l4 © > Respecter en particulier les consignes de sécurité et |'utilisation
conforme.
R 500 mA . - . A . .
= > L'appareil / l'installation ne doit &tre mis(e) en service que par
sot]2 © %&‘930 Y du personnel suffisamment formé.
V+1 & Aiphentation
@ Protéger I'appareil contre les perturbations électroma-
,@, gnétiques, les rayons ultraviolets et, lorsqu’il est installé
S02 @ a l'extérieur, des effets des conditions climatiques.
P
Z i
1 2 9.2 Réglage des cames
m@e 1 Actionner la vanne pour vérifier la détection correcte de la position
p p
Fig. 17 : Céablage en PNP de}\% sorties du double détecteur ouverte et/ou fermée.

inductif 4 fils, détection de vanne ouverte (sortie SO1) et

- Si la détection est incorrecte, repositionner chaque came face a son
vanne fermée (sortie S02)

détecteur en fonction de la position de la vanne comme l'indiquent
les photos de la ,Fig. 17"
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— Actionner la
vanne pour
qu'elle s'ouvre
completement.

—> La came haute
doit se trouver en
face de la mire
du détecteur de
vanne ouverte.

Mire du détecteur
de vanne ouverte

— Actjonner la

>—> a came basse
:) doit se trouver en
face de la mire
du détecteur de
vanne fermée.

10 MAINTENANCE ET
DEPANNAGE

10.1 Consignes de sécurité

A DANGER

Danger di a la pression élevée dans l'installation.

> Couper l'alimentation pneumatique et évacuer la pression des
conduites avant d'intervenir sur l'appareil.

Risque de blessure par décharge électrique.

» Couper et consigner l'alimentation électrique de tous les
conducteurs avant d'intervenir sur l'installation.

> Respecter la reglementation en vigueur en matiére de pré-
vention des accidents et de sécurité relative aux appareils
électriques.

A AVERTISSEMENT

Danger di a une maintenance non conforme.

» Ces travaux doivent étre effectués uniquement par du personnel
qualifié et habilité, disposant des outils appropriés.

> Aprés toute coupure de l'alimentation électrique, garantir un
redémarrage défini ou contr6lé du process.
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10.2 Entretien de l'appareil

La surface externe de l'indicateur de position électrique peut étre
nettoyée avec un chiffon imbibé d'eau ou d'un produit compatible
avec les matériaux qui le composent.

Votre fournisseur Burkert reste a votre entiére disposition pour tous
renseignements complémentaires.

11 PIECES DE RECHANGE ET
ACCESSOIRES

A ATTENTION

Risque de blessure et de dommage matériel dus a I'utilisation
de fausses piéces.

Un mauvais accessoire ou une piéce de rechange inadaptée
peuvent entrainer des blessures et endommager l'appareil et son
environnement.

» N'utiliser que les accessoires et pieces détachées d'origine de
la sociéte Biirkert.

Accessoire Référence de
commande
Clé de montage (actionneur de taille 40) 639175
Clé de montage (actionneur de taille 100) 639172
Clé de montage (actionneur de taille 125) 639173

francais
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12 EMBALLAGE ET TRANSPORT

REMARQUE

Dommages dus au transport

Le transport peut endommager un appareil insuffisamment

protégeé.

» Transporter l'appareil dans un emballage résistant aux chocs, a
I'abri de I'humidité et des impuretés.

> Ne pas exposer |'appareil & des températures en dehors de la
plage de température de stockage.

> Protéger les interfaces électriques a l'aide de bouchons de
protection.

15. STOCKAGE

O
REMARQUE A

13 ELIMINATION DE L'APPAREIL

—> Eliminer 'appareil et 'emballage dans le respect de I'environnement.

REMARQUE

- T
Un mauvais stockage peut endommag ppareil.
» Stocker l'appareil dans un endroit se bri de la poussiére.

> Temperature de stockage, verS|o oguées CE et CSA :
04 +60 °C.

> Température de stockage %homologuees CE unique-
ment :
-20 4 +60 °C.

fran(;als

Dommages a l'environnement causés par des piéces conta-
minées par des fluides.

» Respecter les prescriptions en vigueur en matiére d'élimination
des déchets et de protection de I'environnement.

Remarque
@ Respecter les prescriptions nationales en matiére d'élimi-
nation des déchets .

printed: 07.01.2016
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