m OPERATING INSTRUCTION

Contrast Sensor With
Individual Switching Threshold

ce =

Correct use

The RS10 contrast sensor is an optoelectronic sensor for the
optical, non-contact detection of contrast marks.

Safety Information

* Read the operating instructions before commissioning.
* Connection, mounting, and programming may only be
performed by trained specialists.

* When commissioning, protect the device from moisture
and contamination.

Not a safety component in accordance with the EU
Machinery Directive.
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Commissioning

Step 1: Electrical installation

Device plug can be pivoted 180°.
Plug in the cable socket with the power off and fasten in place.
Mount the sensor on the mounting rod.
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lllustration no. 1 : RS10-M111 Dimensional drawing
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lllustration no. 2 : RS10-M111 with rotatable mounting rod

In doing so, pay attention to the sensing range (see technical
data and diagram, x = sensing range, y = relative sensitivity).
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lllustration no. 3 : RS10-M111 Diagram with sensing range

Compensate for the vertical and horizontal movement of the
test object using marks of suitable lengths. Ensure that any
sensor movement does not affect the sensing range. For
reflective or glossy object surfaces, tilt the sensorat 0 ... 5°
to the material surface.

Connect the cables.

Note:

- Only operate with shielded cable.
- Only operate when grounded.
- The sensor may not be connected to a 24 V DC network.

The following applies for connection purposes: brn = brown,
blu = blue, gra = gray, wht = white, red = red, grn = green,
pnk = pink, yel = yellow.”
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lllustration no. 4 : RS10-M111 Connection diagram

Green LED (output state indicator): lights up when mark is
detected. White send LED: lights up when supply voltage is
present.

Step 2: Setting the switching thresholds

Encoder input/trigger:

The sensor needs a trig pulse just before the first print mark.
The time between the end of trig pulse and beginning of the
first mark must be > 20 ms.

Display the light spot on the template before the first mark.
Teach-in using teach-in button:

Press and hold the Teach-in button for longer than 0.5 s.
Proceed through a mark sequence in the sensing range.
Release the teach-in button. Send a trig pulse (< 18 ms) for
Run mode.

During the teach-in procedure, the output switches and the green
LED lights up each time a mark is detected. The yellow LED lights
up during the teach-in procedure. See illustration no. 5.

Teach-in using cable:

Start the teach-in procedure using a high pulse (> 36 ms) at the
trigger input. Do not allow any marks to enter the light spot
20 ms after the teach-in process has begun. Maximum teach-
in speed: 300 mm/s. Proceed through a mark sequence

in the sensing range. Send a trigger pulse (< 18 ms). The
process of saving the teach-in values then takes 80 ms. This
completes the teach-in procedure and switches the sensor

to stand-by mode. During the teach-in procedure, the output
switches and the green LED lights up each time a mark is

detected. The yellow LED lights up during the teach-in pro-
cedure. The marks may be either darker or lighter than the
paper background. During the teach-in process, a switching
threshold is defined for each individual mark. It is possible to

use a format length with up to 18 marks. (Seeiill no. 5)

|All marks detected

L < 18 ms (externer Triggerpuls)

Stand-by

Teach button > 0.5
Teach by
button

Teach button

lllustration no. 5 : RS10-M111 Teach flowchart

Step 3: Maintenance

SICK contrast sensors are maintenance-free. We recommend

doing the following regularly:

- Cleaning the external lens surfaces
- Checking the screw connections and plug-in connections
- Teaching in the reference colors again

RS10

RS10-M111

Sensing range

13 mm (+ 1 mm)

Light spot 0,8 x 3 mm?
Supply voltage Vs 10...30 VvV DC"
Switching output Q PNP/NPN Push-pull
Response time <20 s

Jitter <10 s

Trigger input ET 10V..U,
Enclosure rating IP67

Ambient operating temperature -10...+60 °C
Protection class op

Circuit protection B, C?

1 Operation only in a short-circuit protected network max. 8 A

Residual ripple max. 5 Vep

2 B = Outputs short-circuit protected; C = Interference suppression

3 Rated voltage 32 V DC

For detailed technical specifications, see the online data sheet on the
product site on the web (www.mysick.com/en/rs10).
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lllustration no. 6 : RS10-M111 Individual thresholds for register control
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n BETRIEBSANLEITUNG

Kontrastsensor mit
individueller Schaltschwelle

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Kontrasttaster RS10 ist ein optoelektronischer Sensor
und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von
Kontrastmarken eingesetzt.

Zu lhrer Sicherheit

* Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachper-
sonal.

.

.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung
schutzen.

« Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

nbetriebnahme
Schritt 1: Elektrische Installation

Geratestecker 180° schwenkbar.

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben.
Sensor an Befestigungsstange montieren

(Siehe Abbildung Nr. 1)

(Siehe Abbildung Nr. 2).

Dabei Tastweite beachten (s. technische Daten und siehe

Diagramm, x = Tastweite, y = relative Empfindlichkeit)

(Siehe Abbildung Nr. 3).

Seiten- und Hohenbewegungen des Prifobjektes durch

entsprechend lange Markierungen ausgleichen. Bewegungen

des Sensors mit Tastweiteneinfluss ausschliefen. Bei

spiegelnden oder glanzenden Objektoberflachen Sensor

um O ... 5° zur Materialoberflache neigen.

Leitungen anschlieRen.

Hinweis:

- Betrieb nur mit abgeschirmter Leitung.

- Betrieb nur im geerdeten Zustand.

- Der Sensor darf nicht an ein 24 V DC Netzwerk ange-
schlossen werden.

Fir Anschluss gilt: brn = braun, blu = blau, gra = grau,

wht = weif3, red = rot, grn = grlin, pnk = rosa, yel = gelb

(Siehe Abbildung Nr. 4).

Grlne LED (Schaltzustandsanzeige): Leuchtet wenn Marke

erkannt wird. Weie Sende-LED: leuchtet bei Versorgungs-

spannung.
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Schritt 2: Einstellung Schaltschwellen

Encoder-Eingang/Trigger:

Der Sensor benétigt einen Triggerimpuls von einem Encoder
kurz vor der ersten Druckmarke. Die Zeit zwischen dem Ende
des Triggerimpulses und dem Beginn der ersten Marke muss
> 20 ms betragen.

Lichtfleck auf der Vorlage vor der ersten Marke abbilde
Teach-in per Teach-Knopf:

Teach-in-Knopf betétigen und mehr als 0,5 s halten. Eine
Marken-Sequenz im Tastbereich durchziehen. Teach-in-Knopf
wieder loslassen.

Wahrend des Teach-in-Vorganges schaltet der Ausgang

und die griine LED leuchtet bei jeder detektierten Marke.
Wahrend des Teach-in-Vorgangs leuchtet die gelbe LED
(Siehe Abbildung Nr. 5).

Teach-in per Leitung:

Teach-in-Prozedur starten durch High-Impuls (> 36 ms) am
Trigger Input. 20 ms nach Teach-Start darf keine Marke in
den Lichtfleck eintreten. Maximale Teach Geschwindigkeit:
300 mm/s. Eine Marken-Sequenz im Tastbereich durchzie-
hen. Trigger-Impuls (< 18 ms) senden. Dann sind 80 ms zur
Speicherung der Teachwerte notwendig. Dadurch wird die
Teach-in-Prozedur beendet und in Stand-by-Modus geschaltet.
Wahrend des Teach-in-Vorganges schaltet der Ausgang

und die griine LED leuchtet bei jeder detektierten Marke.
Wahrend des Teach-in-Vorgangs leuchtet die gelbe LED. Die
Markierungen kénnen entweder dunkler oder heller sein als
der Papierhintergrund. Wahrend des Teach-Vorgangs wird
eine Schaltschwelle fir jede einzelne Markierung festgelegt.
Es kann eine Formatlénge mit bis zu 18 Markierungen ver-
wendet werden (Siehe Abbildung Nr. 5).

Schritt 3: Wartung

SICK-Kontrasttaster sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in
regelméaRigen Abstanden

- die optischen Grenzflachen zu reinigen

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu tGberpriifen
- die Referenzfarben neu einzulernen.

Technische Daten RS10-M111
Tastweite 13 mm (+ 1 mm)
Lichtfleck 0,8 x 3 mm?
Versorgungsspannung Uy 10...30 v DCY
Schaltausgang Q PNP/NPN Push-pull
Ansprechzeit <20 s

Jitter <10 us

Trigger Eingang ET 10V..U,
Schutzart P67
Betriebsumgi p ur -10...+60 °C
Schutzklasse [SE)
Schutzschaltungen B, C?

Y Betrieb nur an einem kurzschlussgeschitztem Netz max. 8 A
Restwelligkeit max. 5 VPP

2 B = Ausgange kurzschlussfest; C = Storimpulsunterdriickung
3 Bemessungsspannung 32 V DC
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n MANUEL D’UTILISATION

Capteur de contraste avec
seuil de commutation individuel

Utilisation conforme

Le capteur de contrastes RS10 est un capteur optoélectro-
nique qui sert a la détection visuelle de repéres sans contact
direct.

Pour votre sécurité

* Lire les instructions d'utilisation avant la mise en service.

« Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage

par un personnel spécialisé uniquement.

Protéger I'appareil de I'hnumidité et des impuretés lors de la

mise en service.

* Aucun composant de sécurité sur les machines conformé-
ment a la directive machines CE.

Mise en service

ldere étape: Installation électrique

Connecteur de I'appareil pivotant sur 180°.

Enficher la prise de cable hors tension et visser a fond.
Monter le capteur sur la tige de fixation

(Voir Figure 1)

(voir Figure 2).

De faisant, tenir compte de la portée de détection (cf. les
caractéristiques techniques et le diagramme, x = portée de
détection, Y = sensibilité relative)

(voir la Figure 3).

Compenser les mouvements en hauteur et en longueur de
I'objet de détection en procédant aux repérages correspon-
dants. Prévenir tout mouvement du capteur avec le régulateur
de détection. En cas de surfaces d’objets réfléchissantes ou
brillantes, incliner le capteur de 0° a 5° en direction de la
surface du matériau le cas échéant.

Raccorder les cables.

Remarque:

- Utilisation avec cables blindés uniquement.

- Utilisation avec raccordement a la terre uniquement.

- Ne pas raccorder le capteur a un réseau de 24 V c.c.
Pour la connexion: brn = brun, blu = bleu, gra = gris,

wht = blanc, red = rouge, grn = vert, pnk = rose, yel = jaune
(voir la figure 4).

Le témoin vert (affichage du mode) est allumé lorsque le
repére a été détecté. Le témoin blanc s’allume en cas de
tension d’alimentation active.
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2éeme étape: Réglage des seuils de commutation

Entrée deur/déclencheur:

Le capteur a besoin d'une impulsion de déclenchement d'un
encodeur juste avant le premier repére d'impression. Le délai
entre la fin de I'impulsion de déclenchement et le début du
premier repére doit étre > 20 ms.

Créer un spot lumineux sur le modéle, devant le premier
repére.

Teach-in via le bouton Teach:

Confirmer avec le bouton de Teach-in et le maintenir enfoncé
plus de 0,5 s. Exécuter a une séquence de repérage dans la
zone de détection. Relacher le bouton Teach-in.

Pendant la procédure de Teach-in, la sortie se coupe et le
témoin vert s'allume a chaque repére détecté. Pendant la pro-
cédure de Teach-in, le ttmoin jaune s'allume (Voir Figure 5).
Teach-in via un cable:

Lancer la procédure de Teach-in en envoyant des impulsions
élevées (> 36 ms) vers I'entrée du déclencheur. 20 ms aprés
le démarrage Teach, aucun marquage ne doit apparaitre dans
le spot lumineux. Vitesse maximale Teach: 300 mm / s Exécu-
ter a une séquence de repérage dans la zone de détection.
Envoyer des impulsions de déclenchement (< 18 ms). 80 ms
sont ensuite nécessaires pour I'enregistrement de la valeur
Teach indispensable. La procédure de Teach-in est ainsi
terminée et I'appareil passe en mode veille. Pendant la procé-
dure de Teach-in, la sortie se coupe et le témoin vert s'allume
a chaque repére détecté. Pendant la procédure de Teach-in,
le témoin jaune s’allume. Les repéres sont soit plus sombres,
soit plus clairs que I'arriére-plan. Un seuil de commutation
est fixé pour chaque repére pendant le Teach-in. Il est possib-
le d’utiliser une longueur de format allant jusqu’a

18 repéres (Voir Figure 5).

3éme étape: Maintenance

Les capteurs de contrastes SICK sont sans maintenance.
Nous vous recommandons de procéder régulieérement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des vissages et des connexions enfichables
- au réapprentissage des couleurs de références

RS10 RS10-M111
Distance de détection 13 mm (£ 1 mm)
Spot lumineux 0,8 x 3 mm?
Tension d‘alimentation Uy, 10...30 Vv DCY
Sortie de commutation Q PNP/NPN Push-pull
Temps de réponse <20 s
Scintillement <10 ps

Entrée de déclencheur ET 10V..U,

Type de protection IP 67
Température de service -10...+60 °C
Classe de protection EF'

Circuits de protection B, C?

Y Raccordement a un réseau protégé par fusibles de 8 A max.
luminosité max. de 5 VPP uniquement

2 B = sorties résistant aux courts-circuits;
C = Suppression des impulsions parasites

2 Tension nominale 32 V CC
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n STRUZIONI D'USO

Sensore di contrasto con
soglia di commutazione individuale

Uso conforme alle prescrizioni

Il pulsante di contrasto RS10 & un sensore optoelettronico
utilizzato per il rilevamento ottico senza contatto di marchi in
contrasto.

Norme di sicurezza

* Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di
personale tecnico specializzato.

* Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidi-
ta e dalla sporcizia.

* Nessun componente di sicurezza conformemente alla
direttiva macchine UE.

Fase 1: Installazione elettrica

Spina dell’apparecchio orientabile su 180°.

Infilare il connettore di collegamento senza tensione e avvitar-
lo. Montare il sensore sull’asta di fissaggio

(vedi Figura 1)

(vedi Figura 2).

Osservare I'ampiezza di rilevamento (v. dati tecnici e diagram-
ma x = ampiezza di rilevamento, y = sensibilita relativa)

(vedi Figura 3).

Compensare i movimenti laterali e verticali dell’oggetto di
verifica con marcature di lunghezza adeguata. Escludere
possibili movimenti del sensore con effetto sull’intera am-
piezza di rilevamento. In caso di superfici di oggetti riflettenti
o lucide, inclinare il sensore di O ... 5° rispetto alla superficie
del materiale.

Collegare i cavi.

Si noti:

- Utilizzo solo con conduttori schermati.

- Utilizzo solo con messa a terra.

- Il sensore non deve essere collegato a rete 24 V DC.

Per I'allacciamento si osservi che: brn = marrone, blu = blu,
gra = grigio, wht = bianco, red = rosso, grn = verde, pnk =
rosa, yel = giallo (vedi Figura 4).

LED verde (indicatore condizione di esercizio): si illumina

al riconoscimento della marcatura. LED bianco di uscita: si
illumina con la tensione di alimentazione.

4 RS10-M111 | SICK

Fase 2: Impostazione soglie di commutazione

Input/trigger encoder:

Il sensore necessita di un impulso trigger da un encoder
appena prima della prima marcatura. Il tempo tra la fine
dell'impulso di trigger e I'inizio della prima marcatura deve
essere > 20 ms

Riprodurre la macchia di luce sul modello della prima
marcatura.

Teach-in mediante relativo pulsante:

Premere il pulsante “Teach-in” e tenere premuto per almeno
0,5 s. Concludere una sequenza di marcature nel raggio di
scansione. Rilasciare il pulsante “Teach-in".

Durante la procedura di Teach-in I'uscita si attiva e il LED
verde si illumina per ciascuna marcatura rilevata.

Durante la procedura di Teach-in il LED giallo & acceso
(vedere Figura 5).

Teach-in mediante conduttore:

Iniziare la procedura di Teach-in mediante alto impulso

(> 36 ms) sull'ingresso del trigger. 20 ms dopo I'inizio della
procedura di Teach-in non devono comparire segni sul punto
luminoso. Velocita massima di Teach: 300 mm/s. Concludere
una sequenza di marcature nel raggio di scansione. Inviare
I'impulso trigger (< 18 ms). In quel caso sono necessari

80 ms per il salvataggio dei valori di Teach. In questo modo
la procedura di Teach-in viene conclusa e si attiva la modalita
stand by. Durante la procedura di Teach-in I'uscita si attiva

e il LED verde si illumina per ciascuna marcatura rilevata.
Durante la procedura di Teach-in il LED giallo € acceso. Le
marcature possono essere sia chiare sia scure come lo
sfondo della carta. Durante la procedura di Teach-in viene de-
finita una soglia di commutazione per ogni singola marcatura.
Si possono utilizzare formati di lunghezza fino a 18 marcature
(vedere Figura 5).

Fase 3: Manutenzione

| sensori di contrasto SICK non richiedono manutenzione.
A intervalli regolari consigliamo di

- pulire le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

- reinizializzare i colori di riferimento.

RS10 RS10-M111
Distanza di ricezione 13 mm (+ 1 mm)
Punto luminoso 0,8 x 3 mm?
Tensione di alimentazione Uy 10...30 Vv DCY
Uscita di commutazione Q PNP/NPN Push-pull
Tempo di risposta <20 us

Jitter <10 s
Ingresso trigger ET 10V..U,

Tipo di protezione IP67
Temperatura ambientale di -10...460 °C
funzionamento

Classe di protezione [SE)
Commutazioni di protezione B, C?

Y Funzionamento solo con allacciamento a rete resistente al corto circuito
max. 8 A; Ondulazione residua max. 5 Vss

2 B = Uscite resistenti al corto circuito
C = Soppressione impulsi di disturbo

3 Tensione nominale 32 V DC
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n INSTRUCOES DE OPERACAO

Sensor de contraste com
limiar de comutacao individual

Especificacoes de uso

0 sensor de contraste RS10 é um sensor optoleletronico
utilizado para a detecgdo 6ptica e sem contato de marcas de
contraste.

Para a sua seguranca

* Ler as instrucoes de operacgao antes da colocagao em
funcionamento.A conexao, a montagem e o ajuste devem
ser executados somente por pessoal técnico qualificado.

* Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido
contra impurezas e umidade.

* Os componentes de seguranca ndo se encontram em
conformidade com a Diretiva Europeia de Maquinas.

Colocacao em funcionamento
Passo 1: Instalacao elétrica

Conector do equipamento com capacidade de oscilagao

de 180°. Inserir e parafusar o conector de cabos sem provo-
car tensao.Montar o sensor na barra de fixagcao

(veja a Figura 1)

(veja a Figura 2).

Observar a distancia de deteccao (ver os dados técnicos

e diagrama, x = distancia de deteccao, y = sensibilidade
relativa) (veja a Figura 3).

Compensar os movimentos laterais e na altura do objeto

a ser testado através das respectivas marcagoes longas.
Excluir os movimentos do sensor influenciando o raio de
exploracé@o. Em caso de objetos com superficie reflexiva ou
brilhante, inclinar o sensor em 0 ... 5° em relagdo a super-
ficie do material.

Conectar os cabos.

Nota:

- Operagao somente com cabo blindado.

- Operacao somente com ligacao terra.

- 0 ndo deve ser conectado a uma rede 24 V CC.

Para a ligacao, vale o seguinte: brn = marrom, blu = azul,
gra = cinza, wht = branco, red = vermelho, grn = verde,
pnk = rosa, yel = amarelo

(veja a Figura 4).

LED verde (indicador de estado de comutagado): acende
quando marca é detectada. LED de emissao branco: acende
com tensao de alimentacao.
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Passo 2: Ajuste dos limiares de comutacao

Entrada/disparo do encoder:

O sensor precisa e um impulso de disparo apenas antes da
primeira marca de impressao. O periodo de tempo entre o
final do impulso de disparo e o inicio da primeira marca deve
ser de > 20 ms. Projetar o ponto luminoso sobre a ficha antes
da primeira marca.

Teach-in por meio do botao Teach:

Mantenha o botao Teach-in pressionado por mais de 0,5 s.
Tracar uma sequéncia de marcas na area de deteccéo. Soltar
o botéo Teach-in.

Durante o procedimento de Teach-in, a saida € ligada e o LED
verde acende a cada marca detectada. Durante o procedi-
mento de Teach-in, o LED amarelo permanece aceso

(veja a Figura 5).

Teach-in por cabo:

Iniciar procedimento de Teach-in através de alto impulso

(> 36 ms) na entrada do disparador. 20 ms apds o inicio

do procedimento de Teach, nenhuma marca pode entrar

no ponto de luz. Velocidade maxima de Teach: 300 mm/s.
Tragar uma sequéncia de marcas na area de detecgdo.
Enviar impulso do disparador (< 18 ms). Em seguida, sdo
necessarios somente 80 ms para que os valores do Teach
sejam gravados. Desse modo, o procedimento de Teach-in

€ finalizado e € ligado o modo de espera. Durante o procedi-
mento de Teach-in, a saida € ligada e o LED verde acende a
cada marca detectada. Durante o procedimento de Teach-in,
o LED amarelo permanece aceso. As marcacdes podem ser
mais escuras ou claras do que o fundo do papel. Durante o
procedimento de Teach, um limiar de comutagéo € definido
para cada marca individual. Pode ser usado um comprimento
de formato com até 18 marcagoes (veja a Figura 5).

Passo 3: Manutencao

Os sensores de contrate SICK ndo requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies Opticas

- uma verificagcao das conexdes roscadas e dos conectores
- uma nova programacao das cores de referéncia.

RS10 RS10-M111
Alcance de deteccao 13 mm (+ 1 mm)
Ponto de luz 0,8 x 3 mm?
Tens&o de alimentagéo Uy 10...30V DCY
Saida de comutacao Q PNP/NPN Push-pull
Tempo de reac¢ao <20 us

Jitter <10 ps

Entrada do disparador ET 10V..U,

Tipo de protecao IP67
Temperatura ambiente de -10...+60 °C
funcionamento

Classe de protegéo op

Circuitos protetores B, C?

1 Operacao somente num rede protegida contra curtos-circuitos, max. 8 A
Ondulagéo residual max. 5 Vss

2 B = Saidas a prova de curto-circuito
C = Supressao de impulsos parasitas

3 Tensao de medi¢do 32V CC
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E INSTRUCCIONES DE SERVICIO

Sensor de contraste con
umbral de conmutacion individual

Uso correcto

El sensor de contraste RS10 es un sensor optoelectrénico
que se utiliza para detectar marcas de contraste de forma
optica y sin contacto.

Para su seguridad

 Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la
puesta en funcionamiento.

¢ La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados
exclusivamente por técnicos especialistas.

* Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante
la puesta en funcionamiento.

« No se trata de un componente de seguridad segun la
Directiva de maquinas de la UE.

Puesta en servicio
Paso 1: Instalacion eléctrica

Conector de aparato orientable 180°.

Inserte y atornille bien el zécalo del cable mientras la tension
esta desconectada. Monte el sensor a la barra de fijacion
(véase la Figura 1)

(véase la Figura 2).

Tenga en cuenta el ancho de exploracion (véanse los datos
técnicos y el diagrama, x = ancho de exploracion, y = sensibi-
lidad relativa) (véase la Figura 3).

Compensar los movimientos laterales y verticales del objeto
de comprobacién mediante marcas largas correspondientes.
Excluir los movimientos del sensor influyendo sobre el ancho
de exploracion. Al trabajar con objetos de superficie especu-
lar o brillante, puede ser necesario inclinar el sensor entre

0 ... 5° respecto a la superficie del material.

Conecte los cables.

Indicacion:

- Uso solo con cable blindado.

- Uso solo con conexion a tierra.

- El sensor no debe conectarse a ninguna red de 24 V CC.
Para la conexion rige lo siguiente: brn = marrén, blu = azul,
gra = gris, wht = blanco, red = rojo, grn = verde, pnk = rosa,
yel = amarillo (véase la figura 4).

LED verde (indicacion del estado de conexion): se ilumina
cuando se detecta la marca. LED de transmision blanco: se
ilumina cuando hay tensién de alimentacion.

6 RS10-M111 | SICK

Paso 2: Ajuste de los umbrales de conmutaci

Entrada del encoder/activador:

El sensor requiere un impulso de activacion procedente de
un encoder justo antes de la primera marca de impresion. El
tiempo entre el final del impulso de activacion y el principio
de la primera marca debe ser > 20 ms.

Marque el punto luminoso en la muestra que hay delante de
la primera marca.

Programacién mediante el botén de programacion:
Mantenga pulsado el botén de programacion durante mas de
0,5 seg. Trace una serie de marcas en el rea de exploracion.
Vuelva a soltar el botdn de programacion

Durante la programacion, la salida conmuta y el LED verde
se ilumina cada vez que se detecta una marca. Durante la
programacion, el LED amarillo se ilumina

(véase la Figura 5).

Programacion mediante cable:

Emita un impulso alto (> 36 ms) en la entrada del activador
para empezar la programacion. 20 ms después de empezar
la programacion, no debe entrar ninguna marca en el punto
de luz. Velocidad maxima de programacion: 300 mm/s.
Trace una serie de marcas en el area de exploracion. Envie
un impulso de activacion (< 18 ms). Entonces, se necesitan
80 ms para guardar los valores de programacion. Con esto
finaliza el procedimiento de programacion y se pasa al modo
de espera.Durante la programacion, la salida conmuta y el
LED verde se ilumina cada vez que se detecta una marca.
Durante la programacion, el LED amarillo se ilumina. Las
marcas pueden ser mas claras o mas oscuras que el fondo
del papel. Durante la programacion se define un umbral de
conmutacion individual para cada marca. Pueden utilizarse
formatos de hasta 18 marcas de longitud (véase la Figura 5).

Paso 3: Mantenimiento

Los detectores de contraste SICK no requieren mantenimien-
to. En intervalos regulares, recomendamos:

- Limpiar las superficies opticas externas

- Comprobar las uniones roscadas y las conexiones

- Volver a programar los colores de referencia.

RS10 RS10-M111

Ancho de exploracién 13 mm (+ 1 mm)

Punto de luz 0,8 x 3 mm?
Tension de alimentacion Uy 10...30V DCY
Salida conmutada segura Q PNP/NPN Push-pull
Tiempo de reaccion <20 ps
Inestabilidad <10 ps

Entrada activador ET 10V..U,

Tipo de proteccion P67

Temperatura ambiente de servicio | -10 ... +60 °C
Proteccién clase IR

Circuitos de proteccion B,C?

¥ Solo puede utilizarse en una red con proteccion contra cortocircuitos de
max. 8 A; Ondulacion residual max. 5 Vss

2B = Salidas a prueba de cortocircuitos;
C = Supresion de impulsos parasitos

3 Tension de dimensionamiento 32 V DC
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TR BRRE
&AL T LR 180°%,
ETFBENERTHE LBAEEHITE,
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(RE1)
(RE2) .
IEEDERBAERE (WE3) .
(BRER RS10-M111 HRIEREHEXK)
BEEYKENFENURNRUBNSESBNBS
BITIME, BRERBNEITANBREEF £,
WREADERFRE X TN, FEBBFENTFHARRE
#i# 0...5%
EESEK.
BR
- RAEARBESLIZIT.
- (A RS TIET,
- fERIBSEE bR 24 VDC BB L,
"H3ED , UTREER  bn=1RB, blu=E&,
gra= [k, wht= B&, red =448, gn =%,
pnk = ¥, yel = #f,
(RE4) .
G LED ( FXRAETR) : KUIFEHTR. ABX
3% LED : fteapd i,
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SR 2 REFTXRE

A /AR K BRRTEES

HRBEEERARDBE (LTE—NDRIFRCH ) Witk
Bk A& Bios 45 SR 58 — RIS T 24 2 18] &Y B i8] 18] B8 2
>20 Z® , SLER,

FHE—MRICHTERR LR S B

B REERERE

BRETFHBAHREBEL 058,

RIEFFIET RN XS,

BT IR,

ERBEIEHREER LS , HE—BRUARE , &6
LED Bl& %,

REDEBFER LED B2 (3AE5) .

BEREBHITRE

B Rk EBEwARN ST (> 36 ZR ) BIIRERF.
TREFFIAE 20 Z2H , AMFFEBHIRE. BRAREE
& : 300 mm/s, #FCFIIBESR XIS, &%Ah%ESHoR
(<18 ZW ). RAEEE 80 EVRETRHME. HULFRR
BRFAPHRESENEN., ERRIRBEAERR LR ,
FE—BHFENFRIE , &€ LED Bl&RiE. RS EhHE
& LED e, HICTULERERERR. REIRHE
WESMICHTTXEE. TEARSH 18 MRICHE
XKE (BRE5),

S 3 RFE

SICK X LA M ERERT . BINEY, B8 :

- EEELARNE ,

- BB L MRLERE

- ENTHSERE,
RS10 RS10-M111
RMBEE 13 mm (+ 1 mm)
*pt 0,8 x 3 mm?
fesEE Uy 10..30VDCY
FFREHIE Q PNP/NPN Push-pull
fib % A <20 s
Bz <10 s
R BRI AR ET 10V..U,
RIpFPRE IP 67
IHHE-RE -10... +60 °C
R R @p
R B B, C?

Y RAEZAN 8 A KIS E R B
MIETT , BERGURRKRA 5VSS
2B = W R A EBR R
C = HIF R+
9 FEBE 32V DC
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ATYT 2: AAYFUITREORE

I O—HAH [ RIUH—:
AFTFRBIOI—VERAOTHEMCICI-FHS
ORUA—NLAEBBELET, NUH—NLADKT
PEBIOI—VERETHETORMEE 20 SUBLE
PAVET, T5T788,
—DHOX—VDFOETFIICKIZRYET,
FA—FA VKRR EKBDTFA—F A
TA—FAVREVERELTOSHULHLETET,
R—9— 0TIV AZREBEEEZBLCADEET,
FA—FA VKRR EBORLETS,
TA—FAFIEORFTHINTYEDY, I—UFR
HENBDETIBREO LED FATLET. FA—F A
FIEOBMEEED LED AT LET (R525H]) .
T=TWRDTFA—FA>:

FA—FAVFIEE. NUH—ADTNLAVINILA
(36 IUBBLE ) ICE>TAR—NLET, T4 —FH
BB 20 IUBE, RARCI—IFBALTRVITE
Bho

BET (—FEE : 300mm/s, X—9 Y —9 I A%ER
HEFEEZBEL TEDEET, NUH—ANILAR (18 X
UBLT) ZREELET. TOERTA—FEEREITDIL
HIZB0 IUMMBEERYET., CHRICEYFA—F A
FIEFET L. RAEVNAE—RIZOYEDYET, T4
—FAVFIEOERTHAN DY EDY, I—IH %A
ENBETICREOLED FRTLET. 71 —FAUF
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NERATEET
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BIDEHNEREMESE
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- XTUEHR AR 2 EEBOIR
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T

RS10 RS10-M111
g 13 mm (+ 1 mm)
XK 0,8 x3 mm?
HIAEE Uy 10..30VDCY
ALY FoIHAQ PNP/NPN Push-pull
WERE <20 s
ATV 7 wmE (Jitter) <10 s
N)FH—AHDET 0V..U,
REBEMR IP 67
EBEARRE -10...+60 °C
REISA @p
REE B B, C?

VIGRRBENCEBRTOER &K 8A
BAZEE)YTIILBE 5 VPP

2B = Gk LE i 0; C = T/ VLRI
9 EHEE 32V DC

8015096.Y950/2014-04-10 - Subject to change without notice



