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SideControl
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Typ 8793 kombinierbar mit

Membran- Schwenkantriebe

hubantriebe

Der robuste und kompakte Prozessregler ist zum
Anbau an Schub -und Schwenkantriebe mit Stan-
dardisierung nach IEC 60534-6-1 bzw. VDI/VDE
3845 (IEC 60534-6-2) konzipiert. Die Variante
mit abgesetztem Wegaufnehmer kann auch zur
Regelung von Biirkert-Prozessregelventilen ein-
gesetzt werden. Der digitale elektropneumatische
Prozessregler SideControl verarbeitet alle géngi-
gen Strom- und Spannungsnormsignale und kann
optional mit einer Feldbusschnittstelle PROFIBUS
DP-V1 oder DeviceNet ausgeristet werden. Der
Istwert der ProzessgréBe wird dem Gerat direkt als
4 -20 mA, Pt 100 oder Frequenzsignal zugefiihrt.
Aus dem Soll-Ist-Vergleich berechnet der Prozess-
regler den internen Sollwert flir den unterlagerten
Stellungsregler. Die Parametrierung von Prozess-
und Stellungsregler kann automatisch erfolgen.
Dabei wird automatisch der Typ der Regelstrecke
erkannt und die passende Reglerstruktur mit dem
zugehdrigen optimalen Parametersatz bestimmt.

Der Prozessregler ist mit zusatzlichen Diagnose-
funktionen zur Ventiliberwachung ausgestattet.
Ventildiagnosemeldungen uber Statussignale
erfolgen nach NE107 (NAMUR) und werden als
Historieneintrage aufgezeichnet. Mit der Diagnose
kénnen die Betriebsbedingungen des Regel-
ventils tiberwacht werden was im Bedarfsfall die
Wartungsentscheidungen planbar macht und die
Verfligbarkeit der Anlagen optimiert.

Die Bedienung erfolgt tber das aussenliegende
Bedien- und Anzeigemodul bestehend aus einem
Grafikdisplay mit Hintergrundbeleuchtung. Fiir
den Anwender ergibt sich eine sehr einfache und
Ubersichtliche Bedienung, die identisch ist mit den
Biirkert Stellungs- bzw. Prozessreglern TopControl
8692/8693.

burkert

FLUID CONTROL SYSTEMS

Digitaler elektropneumatischer
Prozessregler SideControl

= Kompakte und robuste Bauform

und Prozessregler

(optional)

Inbetriebnahme durch Tunefunktion von Stellungs-

Integrierte Diagnosefunktionen zur Ventiliiberwachung

= Kein interner Luftverbrauch im ausgeregelten Zustand

Schwenkantriebe
mit Positioner
Remote

Regelventile mit
Positioner
Remote

PROFIBUS DP-V1 oder DeviceNet (optional)

Hygienische Prozess-
Regelventile mit
Positioner Remote

Technische Daten

Werkstoffe
Gehiuse
Dichtungen

Aluminium kunststoffbeschichtet
EPDM, NBR, FKM

Betriebsspannung

24 V DC +/- 10%

Restwelligkeit

max. 10%

Sollwertvorgabe

0/4 bis 20 mA und 0 bis 5/10 V

Eingangswiderstand

0/4 bis 20 mA: 180 Q
Obis5/10V: 19kQ

Eingangsdaten fiir Istwert signal
Einstellung 4 - 20 mA
Einstellung Frequenz

Einstellung Pt 100

180 Q Eingangswiderstand / Auflésung 12 bit

17 k2 Eingangswiderstand,

0 - 1000 Hz / 1%o v.M. Eingangsfrequenzbereich,
Eingangssignal > 300 mV__ Sinus, Rechteck, Dreieck
Messbereich -20 - +220 °C, Auflésung < 0,1 °C, M

Analoge Riickmeldung

4-20 mA, 0-20 mA
0-10V, 0-5 V

Bindrer Eingang

galvanisch getrennt, 0-5 V = log “0”, 10-30 V = log “1"

Bindre Ausgange

2 Ausgénge (optional), galvanisch getrennt

Strombegrenzung 100 mA, Ausgang wird bei Uberlast getaktet
Steuermedium neutrale Gase, Luft, Qualitdtsklassen nach ISO 8573-1

Staubgehalt Klasse 7 (<40 pm TeilchengroBe)

Teilchendichte Klasse 5 (<10 mg/m?)

Drucktaupunkt Klasse 3 (<-20 °C)

Olkonzentration

Klasse X (<25 mg/ m?)

Umgebungstemperatur

-10 bis +60 °C (ohne Ex-Zulassung)
0 bis +60 °C (mit ATEX / IECEx-Zulassung)

Steuerluftanschliisse

Muffenanschluss G 1/4

Versorgungsdruck 1,4 bis 7 bar "?

Zuluftfilter Tauschbar (Maschenweite ~0,1 mm)

Stellsystem Einfach- und doppeltwirkend bis 150 | /min.
Luftleistung 50 | /min (bei 1,4 bar?) fiir Beliiftung und Entliiftung

150 | /min (bei 6 bar?) fiir Beliiftung und Entliftung
(Q,, = 100 | /min (nach Definition bei Druckabfall von
7 auf 6 bar absolut)

Positionserfassungsmodul

Potentiometer max. Winkel 180°

Hubbereich Ventilspindel

min. 30° an der Drehwelle, abhéngig vom Hebelldnge

" Der Versorgungsdruck muss 0,5-1 bar tiber dem minimalen erforderlichen Antriebssteuerdruck liegen

Das pneumatische Stellsystem kann gleicherma-
Ben fir einfach- und doppeltwirkende Antriebe
eingesetzt werden. Es zeichnet sich durch ein
definiertes Sicherheitsverhalten beim Ausfall der
elektrischen oder pneumatischen Hilfenergie aus
und besitzt einen sehr groBen nutzbaren Luftleis-
tungsbereich bei Versorgungdriicken bis 7bar.

2 Druckangaben [bar]: Uberdruck zum Atmosphirendruck . )
Fortsetzung auf néchster Seite

www.burkert.com S.1/19



DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017

8793 Prozessregl

er

SideControl

Technische Daten, Fortsetzung

burkert

Technische Daten

Einbaulage bieliebig, Display oben oder seitlich
Schutzart IP65/IP67 nach EN 60529, 4X nach NEMA 250 Standard
Leistungsaufnahme <5W

Elektrischer Anschluss
Multipolanschluss
Kabeldurchfiihrung

Remote Ausfiihrung

M12, 8-polig/4-polig; M8, 4-polig

2x M20x1,5 (Kabel-@ 6-12 mm) auf Schraubklemmen
(0,14-1,5 mm2)

1x M12x1,5 (Kabel-@ 3-6,5 mm)

Bus-Kommunikation

PROFIBUS DP-V1 oder DeviceNet (optional)

Schutzklasse

Il nach DIN EN 61140

Konformitat

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

CSA Zulassung Information
Produktkategorie Code

Class 3221 82-VALVES - Actuators - Zert. nach US - Standards
Class 3221 02-VALVES - Actuators

Beriicksichtigte Standards

CAN/CSA-C22 2 Nr. 139

UL 429
CSA Markenzeichen @.
[+ us
Ex-Zulassung ATEX & 113G Execic IIC T4 Ge / & 11 3D Ex tc IlIC T135°C Dc
Zertifikat; BVS 16 ATEX E 118 X
IECEx

Ex ec ic IIC T4 Gc / Ex tc llIC T185°C Dc

Zertifikat; IECEx BVS 16.0091 X

Technische Daten - linearer Wegaufnehmer Remote (ELEMENT)

Elektrischer Anschluss
Kabeldurchfiihrung Leitungsléange
Anschlusskabel

1x M16x1,5 (Kabel-@ 5-10 mm) auf Schraubklemmen (0,14-1,5 mm2)
10 m

Betriebsspannung

24V DC + 10 %

Leistungsaufnahme

<03W

Erfassungsbereich des Sensors

3 bis 45 mm (Hubbereich Ventilspindel)

Signal Ist-Position

digital (RS485)

Umgebungstemperatur -25 bis +80 °C

Schutzklasse Il nach DIN EN 61140

Schutzart IP65 und IP67 nach EN 60529, 4X nach NEMA 250 Standard
Ziindschutz I 3D Ex tc llIC T135°C D¢

113G ExnA IIC T4 Gc

Konformitat

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Zulassungen

cULus Zertifikat Nr. 238179

Technische Daten - rotativer Wegaufnehmer Remote (NAMUR)

Elektrischer Anschluss

2 m Rundkabel (geschirmt)

Betriebsspannung 10 bis 30V DC
Leistungsaufnahme <08W
Erfassungsbereich des Sensors| 0° bis 360°

Signal Ist-Position digital (RS485)
Umgebungstemperatur -25 bis +80°C
Schutzklasse Il nach DIN EN 61140
Schutzart IP65 nach EN 60529

Konformitat

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Zulassungen

UL (cULus) Zertifikat Nr. E226909

Technische Daten - Ruckmelde:

einheit mit Nﬁherungsschalter (Zubehdr zur Nachriistung)

Elektrischer Anschluss M12, 4-polig
Ausgangsfunktion Dreidraht, SchlieBer, PNP
Betriebsspannung 10 bis 30 V DC
Restweilligkeit <10% U

DC Bemessungsstrom < 100 mA

Schutzart IP65 und IP67

Schutzklasse

Il nach DIN EN 61140

Konformitat

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Zulassungen

cCSAus

Bei der abgesetzten Montage des Positioners Remote vom Stellantrieb beeinflusst die Lange der
pneumatischen Steuerleitungen die Dynamik und erreichbare Genauigkeit des Stellungregelkrei-
ses. Die Lange der Steuerluftleitungen sollte daher so kurz wie moglich gewéhlt werden.

Hinweis: Die Riickmeldeeinheit verfligt
Uber zwei Nahrungsschalter, die unabhangig
voneinander Uber Schaltfahnen einstellbar
sind.

S. 2/19



8793 Prozessregler
SideControl burkert

Beispiele fiir Anbauvarianten Positioner SideControl

Prozessregler SideControl Typ 8793

8793 NAMUR 8793 Remote

Prozessregler 8793

Hubantriebe IEC Hubantriebe Regelventil-
60534-6-1 IEC 60534-6-1 system
Schwenkantriebe Schwenkantriebe
VDI/VDE 3845 VDI/VDE 3845 Typ 2300
(IEC 60534-6-2) (IEC 60534-6-2) +
Typ 8798
Typ 8805 Typ 8798 Wegaufnehmer
+ Sensor Remote Remote
Typ 8793 NAMUR +
+ Typ 8793
Typ 8793 Remote
Remote

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017
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8793 Prozessregler
SideControl

Montagemaoglichkeiten

burkert

Ausfiihrung NAMUR

(Positioner mit integriertem Wegaufnehmer, Montage nach NAMUR/IEC 60534-6-1 und VDI/VDE 3845 (IEC 60534-6-2))

Montage an Hubantriebe

o=

Montage an Schwenkantriebe

Bezeichnung Bestell-Nr. Bezeichnung S
Anbausatz 787 338
Anbausatz 787 215 Montagebriicke 770 294
Abmessungen [mm]
Anbausatz Montagebriicke
B-B .
1 7 o) o) | (%o
&) & | o (¢
& S [188]
) (7 ! AN
Wellenhohe- Antrieb| A (o8 ! <
(@ZETXD) 20 46,580 | - !
30 56,5 | 80 | 130 ly 4
50 76,5 130 107.6
EIN[IE: |
“ =4 i =
o | c |

Riickmeldeeinheit mit Naherungsschaltern
(Zur Nachriistung an SideControl NAMUR)

e
- e Externe
.. Stellungsanzeige
0 3
Abdeckung *

fur Standard
Anzeigeelement

Gehéusedeckel

Bezeichnung Bestell-Nr.

Rickmeldeeinheit 677 218
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Montagemdglichkeiten Fortsetzung

Ausfiihrung Remote
(Positioner abgesetzt vom Stellantrieb mit externem Wegaufnehmer)

Montage mit Zubehérbigel Abmessungen [mm]

33

1315

=0

105
!
@ I
s
.
7 17‘4

o4,

~ Bezeichnung Bestell-Nr. - =
é Bigel fur Wandmontage 675 715

o2}

<

N

N Montage auf DIN-Schiene Abmessungen [mm]

8

cgz 073 14
@ Der Adapter 8 6
% kann um je 90°

> zur Hutschiene 4 ) |
S gedreht werden

2

g — ] e—

o

§=

= R 7>
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@

8 = —

£ —ll—

5 [ | N
[h4

4 @ 4

k5] ~ J

] : N

> Bezeichnung Bestell-Nr. 363 103
= Halter fir DIN Schienenmontage 675 702

S
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9

>
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[a]
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o
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Montagemdglichkeiten Fortsetzung

Ausfiihrung Remote
(Remote Wegaufnehmer fiir den abgesetzten Positioner)
Typ 8798

Bezeichnung Bestell-Nr. Bezeichnung Bestell-Nr.
Standard ATEX Il 3 GD Wegaufnehmer Remote
Anbau NAMUR 211 536

Wegaufnehmer Remote
Anbau Regelventile Typ 23xx | 212 360 226 860

Abmessungen

Anbau an Regelventile ELEMENT Typ 23xx

= IS -

I 1
I N

119

174,
L]
ﬂ
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8793 Prozessregler - .t
SideControl burkert

Abmessungen

Anbau an Regelventile nach NAMUR (IEC 60534-6-1 / VDI/VDE 3845 (IEC 60534-6-2))

(9]
3
20

FaX

46
64

50

40 5|, 235
91

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017

S.7/19



8793 Prozessregler
SideControl burkert

Bestell-Tabelle (weitere Ausfiihrungen auf Anfrage)

Prozessregler SideControl Basic Typ 8793

c g 2
£ o 2 = = o ~
2 £ =) 5] = € o £ [a)
'S =< = £ X D ., 3 ) ® x 0] -
s c = 3 e <0 k] 3 =2 [ ™
S 2 Exh g 25 s & £ & Z z
= © g o0 £ ES o E = o £ x T,
3 - £ X ] = i o w -
< 2 2 2% S o2 SS @ = s Ho 8
< n ana X < < ~ [ a «u [
NAMUR IEC 60534-6-1 einfach-  universell nein Kabeldurch- nein nein ja 206 593
VDI/VDE 3845 (IEC 60534-6-2) und doppelt fiihrung nein ja ja ja 206 595
wirkend i 2 ja  ja 206 594
ja ja ja ja ja 310 312
nein ja ja ja ja 310 313
Multipol nein nein ja 206 596
nein ja ja ja 206 599
ja ja ja ja 206 598
PROFIBUS via Bus  nein ja 206 600
DP-V1 viaBus ja ja ja 206 601
~ DeviceNet nein nein ja 239 097
Q nein ja ja ja 239 098
o2}
<
N
o
. = A
B g K 5 2 =] = o ~
c c 0 = o © = c o c a
= 8 = < - € X [ 3 ) © N [T} -
a = o= c .35 = <0 3 E] o () ® =
iy s i g  Ex3 3 8¢ 93 s 2 % 2 z
3 H og 5 2E3 E EE 8E = ©® 2 Zx 3
=2 S = H] - £ ] ] £ ® o Xu -
g < = o 28% 5 © 2 £S5 @ s s fo 3
> 4 — = — — = w
- < < uw (7] awna X w< <X o~ 7] [a] < = 7]
§ Remote & 70/90 mm einfach klein nein nein ja 226 828
Q wirkend nein ja ja ja 224 873
S Kabeldurch ja ja ja ja 224 872
f‘—_’ @ 130 mm einfach-  universell nein afﬁirutr{urg ) nein nein ja 206 607
g und.doppelt nein ja ja ja 206 609
] wirkend ia a2  ja  ja 206 608
% ja ja ja ja ja 310 314
-
x 0
o g
5 = o n 5
& g 83 z
z £5 °
c 2 8 !
(] c QL c
= < w < o
g Wegaufnehmer Remote Standard ATEX Il 3 GD/
w IECEx
o ELEMENT Typ 23xx Kabeldurchfiihrung - 10 m Rundkabel 212 360 226 860
3 NAMUR (rotativ) Kabeldurchfiihrung - 2 m Rundkabel 211 536 -
§ (max. auf 10 m verléngerbar)
é *siehe Software-Zusatzfunktionen parametrierbare Diagnosefunktionen / Bindrausgang auf Seite 15
S
(2]
'_
[a]
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Bestell-Tabelle Zubehor

2

2 £
Zubehor SideControl BASIC NAMUR
Montagebriicke VDI/VDE 3845 (IEC 60534-6-2) VA 770 294
Anbausatz VDI/VDE 3845 (IEC 60534-6-2) VA 787 338
Anbausatz Hubantriebe IEC 60534-6-1 VA 787 215
Riickmeldeeinheit mit Naherungsschaltern (optional zur Nachriistung) 2 677 218
Zubehor SideControl BASIC Remote
Bugel fir Wandmontage VA 675 715
Halter fur DIN-Schienenmontage Al/VA 675 702
Anbausatz Wegaufnehmer Remote Regelventile ELEMENT Typ 23xx

AntriebsgréBe @ 70/90/130 mm 679 917

Sensor Puck (Ersatzteil) 682 240
Allgemeines Zubehor
USB Interface zur seriellen Kommunikation 227 093
M12 Buchse 8-polig mit 5 m Kabel fiir Spannungsversorgung und Ein-/Ausgangssignale 919 267
M8 Stecker 4-polig konfektionierbar fiir Bindrausgange 917 131
M8 Buchse 4-polig mit 5 m Kabel fiir Prozess-Istwert vom Sensor 264 602
Schalldédmpfer G 1/4" (Ersatzteil) 780 780

* Zugehorige Kommunikationssoftware kann unter www.buerkertcom Typ 8793 heruntergeladen werden
% Externer Endlagertickmelder zum Nachristen an SideControl NAMUR

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Anschlussmodglichkeiten

Anschluss Multipol

Betriebsspannung Prozess-Istwert Bindre Ausgéange
und diverse Signale optional
o o
2 4
Rundstecker M8, 4-polig Buchse M8, 4-polig
~ ““\
)
13" \
5 \
<
N
N
5 :
3 :
s :
g Funktionserde FE
©
>
j=
@
o
S
13 Rundstecker M12 - 8-polig (Sollwert)
g
= Pin | Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
§ 1 Sollwert + (0/4-20 mA oder 0-5/10V) |1  O—— + (0/4-20 mA oder 0-5/10 V)
E komplett galvanisch getrennt
= 2 Sollwert GND 2 o— GND
-
x 3 |GND 83 o——— 24VDC*10%
3 max. Restwelligkeit 10%
© o—
& 4 +24V 4 ( )
z L . 0-5V (log. 0
g 5 Binarer Eingang + 5 O——— § 10-30 V (log. 1)
g 6 Binarer Eingang GND 6 o— GND
'g Option Analoge Riickmeldung
© 8 Analoge Ruickmeldung + 8 o—m — + (0/4-20 mA oder 0-5/10 V)
§ komplett galvanisch getrennt
o 7 Analoge Rickmeldung GND 7 o—0— GND
3
=4
(2]
'5 Buchse M8, 4-polig (nur bei Option Bindre Ausginge)
Pin Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
1 Bin&rer Ausgang 1 1 O——» 24V/0V,NC/NO
bezogen auf Betriebsspannung GND (Klemme GND)
2 Bindrer Ausgang 2 2 O————» 24V/0V,NC/NO
bezogen auf Betriebsspannung GND (Klemme GND)
3 Binarer Ausgang GND 3 o———» GND
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Anschlussmodglichkeiten

Anschluss Multipol, Fortsetzung

Rundsteckerbelegungen des Prozess-Istwert-Eingangs (Rundstecker M8)

Eingangstyp* Klemme Belegung AuBere Beschaltung
4 ..20 mA e |1 +24 V Eingang Transmitter |
- intern versorgt 2 . 1
b 2 Ausgang von Transmitter
1 2 .
§ 3 Briicke nach GND (GND von 3-Leiter-Transmitter
N
1
DQ_ 4 nicht belegt 3 Zj ! GND
1
GND GND GND o—t---mmommoee- :

Frequenz 1 +24 V Versorgung Sensor 1 O— +924V
-intern versorgt

*Uber Software einstellbar

£
[}
% 2 Takt-Eingang + 2 O——— Takt+
;ﬁ) 3 nicht belegt
N
~ ng. 4 Takt-Eingang — 4
) |
g GND GND GND Takt — (GND)
<
ﬁ 4 ..20 mA 1 nicht belegt
5
%’ 5 |2 Prozess-Ist + 2 O——— +(4..20mA)
£ 2
s 7]
Y o |3 Prozess-Ist — 3 O—————— GND
o) 2
e 8
g ne_ 4 nicht belegt
C
% Frequenz - 1 nicht belegt
=) - extern versorgt o
o = o—
S % 2 Takt-Eingang + 2 Takt +
° -
ad % 3 nicht belegt
o N
% 09_ 4 Takt-Eingang — 4 O———— Takt-
<
= Pt 100 e |1 nicht belegt 2 O
— siehe Hinweis unten o
x ( ) % 2 Prozess-Ist 1 (Stromspeisung) Pt100
%) -
=} [2]
5 &‘t@ 3 Prozess-Ist 3 (GND) 30
2 DE_ 4 Prozess-Ist 2 (Kompensation) 40
=
kel
4
(9
>
L
[a]
©
@
e}
=]
I
o
S
=4
(2]
'_
o
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8793 Prozessregler
SideControl burkert

Anschlussméglichkeiten, Fortsetzung

Anschluss PROFIBUS DP

Prozess-Istwert

Rundstecker M8,
4-polig

' 5

~ Funktionserde
I FE
o2}
<
N
N
5 5
L
cgz Rundstecker M12, Buchse M12, 5-polig Rundstecker M12, 5-polig
g 8-polig (invers-codiert, PROFIBUS DP) (invers-codiert, PROFIBUS DP)
3
©
>
j=
a
:’.’, Betriebsspannung - Rundstecker M12, 8-polig
2 "
g Pin Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
o 1 nicht belegt
]
S 2 nicht belegt
°©
g 3 GND 8 ° ] 24vDC x10%
E:' 4 +924 V 4 o max. Restwelligkeit 10 %
é 5 Binarer Eingang +
n 6 Binarer Eingang —
z
g 7 Bindrer Ausgang 1 (bezogen auf Pin 3)
» 8 Binarer Ausgang 2 (bezogen auf Pin 3)
>
L
[a]
l.i“% Bus-Anschluss - Buchse/Rundstecker M12, 5-polig
=}
g Pin Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
‘8 1 VP+5 Versorgung der Abschlusswiderstande
'(2 2 RxD/TxD-N Empfangs-/Sendedaten -N, A-Leitung
o 3 DGND Dateniibertragungspotential (Masse zu 5 V)

4 RxD/TxD-P Empfangs-/Sendedaten -P, B-Leitung

5 Schirm Schirm / Schutzerde
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8793 Prozessregler
SideControl

Anschlussmaéglichkeiten, Fortsetzung

burkert

Anschluss Kabelverschraubung

BT a

i 2 i

i 3 |

| 4

P24 V[; ;

i GND S (i

i 83+ :

i85+ :

P31+ :

w2 o s

P11+ :

12— |

P81 +|@ :
Klemme Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
11 + Sollwert +

11 + O——— +(0/4..20mAoder0..5/10V)
komplett galvanisch getrennt
12 - Sollwert GND 19 — O—— GND
0..5V (log. 0)
81 + Binarer Eingang + 81 + o— uE <
10..30V (log. 1)
bezogen auf Betriebsspannung GND (Klemme GND)

+24 V Betriebsspannung + +94 V °_.|. YRS = 10
GND Betriebsspannung GND GND  o—— max Restwelligkeit 10 %

Option Analoge Riickmeldung / bindre Ausgéange

Klemme Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
83 + Binarer Ausgang 1 83 + O—————  24V/0V,NC/NO

bezogen auf Betriebsspannung GND (Klemme GND)
85 + Binarer Ausgang 2 85 + O———— 24V /0V,NC/NO

bezogen auf Betriebsspannung GND (Klemme GND)
31 + Analoge Riickmeldung + 31 + O————»  + (0/4-20 mA or 0-5/10 V)

komplett galvanisch getrennt
32 — Analoge Riickmeldung GND 32 — O———» GND

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017

Option Remote-Ausfiihrung in Verbindung mit Remote-Wegaufnehmer Typ 8798

Klemme Belegung AuBere Beschaltung / Signalpegel
A Serielle Schnittstelle, A-Leitung A O———  A-lLeitung —
Q5 . . - . Remote-
5 3 B Serielle Schnittstelle, B-Leitung B O——— B-Leitung
g ] S + | Versorgung Sensor + S+ + Wegaufnehmer
o—
s} gung Typ 8798
S - Versorgung Sensor - S - o -

Bei Variante ohne Remote-Ausfiihrung: Klemmen A, B, +, - nicht verbunden
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8793 Prozessregler
SideControl

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017

Anschlussmaéglichkeiten, Fortsetzung

burkert

Anschluss Kabelverschraubung

Symbole fur

Schalterstellung

CEE

Schalter rechts

T

Schalter links

Eingangstyp* Pin Belegung DIP-Schalter AuBere Beschaltung
4..20 mA 1 +24 V Versorgung Transmitter | >
- intern versorgt ) A T ) 1
usgang von Transmitter
Schalter links !
4 | Briicke nach GND (GND von 3 1 GND
3-Leiter-Transmitter 4 | ____________ !
4..20 mA 1 nicht belegt
- extern versorgt
2 Prozess-Ist + @:I:l 2 O— 4.20mA
3 nicht belegt Schalter rechts
4 Prozess-Ist — 4 O—— GND
Frequenz 1 +24 V Versorgung Sensor 1 O——— +24V
-intern versorgt )
2 Takt-Eingang + EI:D 2 O——— Takt+
3 Takt-Eingang — (GND) Schalter links 3 O Takt-
4 nicht belegt
Frequenz 1 nicht belegt
- extern versorgt
2 Takt-Eingang + |§|:I:| 2 © Takt +
3 Takt-Eingang — Sl ealis 3 O— Takt-
4 nicht belegt
Pt 100 1 nicht belegt 20
(siehe Hinweis unten)
2 Prozess-Ist 1 (Stromspeisung) o ] Pt100
3 Prozess-Ist 3 (GND) Schalter rechts 3 0
4 Prozess-Ist 2 (Kompensation) 4 o

*Uber Software einstellbar
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8793 Prozessregler ——
SideControl burkert
Signalflussplan

Prozessregelkreis

Z2
4 TTTT T 1Ventil- ‘ Prozess-
SP Xd2 CMD ' Stellungs- 5ffnung groBe
n = regelkreis :
- R !
Prozess- Prozessregler Prozess
sollwert
PV /
Transmitter
Stellungsregelkreis
Z1
T T T T TTTTTTTITTT ¢ """" i
4 | | Ventil-
I Bl p 1 offnung
CMD ! Xd1 K !
+4 E1
Stellungs- Stellungsregler Stellsystem Stetigventil
sollwert

POS /

Wegmess-System

Stellungsregelkreis

Software-Zusatzfunktionen des Prozessregler SideControl Typ 8793 (Auszug)

DTS 1000120588 DE Version: N Status: RL (released | freigegeben | validé) printed: 22.09.2017

= Automatische Inbetriebnahme des Regelventilsystems = Parametrierbare Diagnosefunktionen* / Binarausgang (Option)
= Automatisierte Parametirierung des Prozessregelkreises — Betriebsstundenzéhler

= Automatische oder manuelle Kennlinienwahl — Wegakkumulator

= Einstellung einer DichtschlieB- bzw. Maximalhubschwelle - Positionstiberwachung

= Parametrierung des Stellungsreglers - Prozess-Istwert-Uberwachung

= Manuelle Parametrierung des Prozessreglers — Grafische Darstellung der Verweildauerdichte

= Begrenzung des Hubbereichs und Bewegungsspanne

= Begrenzung der Stellgeschwindigkeit — Uberwachung der mechanischen Endlagen in der Armatur
= Einstellung der Bewegungsrichtung

= Konfiguration des Binéreingangs * weitere Diagnosefunktionen mit genauer Beschreibung finden Sie in
= Signalbereichsaufteilung auf mehrere Regler der Betriebsanleitung

= Konfiguration eines analogen oder zweier binarer Ausgange
= Signalfehlererkennung

= Sicherheitsposition

= Codeschutz

= Kontrastinvertierung des Displays
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Schematische Darstellung Typ 8793

burkert

Ohne Feldbusschnittstelle

Eingang fiir Stellungs- ° 2 | |Analoge
oder Prozess-Sollwert, 2 S | |Rickmeldung ?
4-920mA, 0-20 mA S 2 | |4-20 mA, 0-20 mA
0-10V, 0-5 V S 2 | |o-1ov,05V
Eingang fiir Prozess- Prozessregler L . AN
Istwert 4-20 mA, Frequenz, g 4b'\7"g;: 4y9enge
Pt 100 /
Binarer Eingang
1 Initiator 1/Initiator 2
L 24V PNP NO ?
23
Bedienung
Mit PROFIBUS DP / DeviceNet
5 5
[=4 @
=8 >
g= 3
Eingang fiir Prozess- . < .
Istwert 4-20 mA, Frequenz, Prozessregler 2 binare Ausgénge
Pt 100 PROFIBUS DP / 24 V PNP 2 e
—1 DeviceNet
o
c
3
= AN
<] . "
@ Initiator 1/ Initiator 2
2 24V PNPNO?
Bedienung

v

" Die Betriebsspannung wird bei einem 3-Leiter-Gerat unabhéngig vom Sollwert-Signal zugefiihrt.

2 Alternative Optionen
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8793 Prozessregler
SideControl

Abmessungen [mm]

burkert

Ausfiihrung NAMUR
Kabeldurchfiihrung (standard)

7,5

-b—r—'—

Ausfiihrung NAMUR
PROFIBUS DP Multipol

=4 | =L :
OWD &)
© : N\ A
Leltr 2 o1
I T
7.2 A
A
81,8
109,8
Ausfiihrung NAMUR Ausfiihrung NAMUR Ausfiihrung Remote
Multipol mit Bindrausgéngen Multipol Kabeldurchfiihrung
; 1 i ! I
| |
@ —O¥
< <

e
i

A

o
U

A2

81,9

98,9

v JE

A1 A2

(]

10

25

50

Benennung L A A1 A2 A3
Standard 171,1131130| - -
PROFIBUS DP |157,8| 36|31 |13,5/36,1
Multipo Bin. Aus | 167,636 | 31 |13,56] -
Mulitpol 1676/36|31| - | —
Remote 171113130 |11,5] -
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8793 Prozessregler
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Abmessungen [mm]

@ N Die Drehbewegung der Sensorwelle
muss innerhalb des Bereichs von
max 180° liegen.

Bei ca. 50% Ventiloffnung sollte
sich die Sensorwelle in dieser
Position befinden.

Ausfiihrung NAMUR /‘\
350 4 x M8
4 x M6
& N4 )
_ S, "
£ TP
L K1
[N \ L 8
B |
- NN
9 /A )
25
60

Ausfiihrung Remote

md
=
©

© S
.
|
.
;
|
.

©
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8793 Prozessregler - .t
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Abmessungen [mm], Fortsetzung

Ausfiihrung ATEX / IECEx

94,6
111,85
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