Bestimmungsgemafie Verwendung A

Der Displacement-Sensor OD Max ist ein optoelektronisches
Messsystem bestehend aus Auswerteeinheit und Sensorkopf

c Alignment / Anordnung

Short Range Distance Sensor OD Max
for use with controller unit

SICK

AOD or AODG und wird zur optischen, beriihrungslosen Distanzbestimmung 0D30-05T1 AOD-xx
Quickstart von Objekten eingesetzt. 76.5 (3.01) 0D25-01T1 0D85-20T1 0D350-100T1 AODG-xx
: 75 (2.95) 1.5(0.06) , 25.6 25.6 27 47 (1.85) 103 (4.06) _
0D30-05T1 Inbetriebnahme o . __Ta2047n [Tzon (1.01) (1.06) N
0OD85-20T1 8014890/ZM09/2017-06/8M_SH © Sensor(en) entsprechend der Applikation montieren und 8 S|s
0D25-01T1 0D350-100T1 ausrichten. Siehe Abb. C. ur i = e e
— Bei der Verwendung von mehreren Sensoren Laserpunk- ® : : : ( K]
ASERTRADIATION te benachbarter Sensoren im Messbereich vermeiden. N ’I ai | L . ©) A % wE
f:;:: ;RODUCT PULSELENGTH  1o0ue a x — Aktive Sensorflache parallel zur messenden Objektober- 5 ©) - T2 ! g : 5 ® - 35
EN/IEG 60825-1:2014 enin: smaknonrn e flache ausrichten und dabei Vorzugsrichtung der Senso- < @)1 2 o i o i o
N o T o
W ren beachten. < Dl ol § @’*’ﬁg @’T’#m L
— L . — Bei sehr stark spiegelnden Objektoberflachen alle Sen- = . T
Laser radiation - Las.er class 1 Laser radiation - Do not look into sorkopftypen auRer OD25-xx leicht zur Objektoberflache Q‘E 2’;‘; ;; |
(EN/IEC 60825-1:2014) the('s;i:E%egggééaf%‘ii?S 2 neigen (orthogonale Ausrichtung der abgeschragten Sen- = = 14.7 @ @ g
1 ~ R « . 0.58 7.7 a
Laser aperture @ sorfldche zur Objektfiache). Siehe Abb. E. ) @8 1030 < D calculation formula / Berechnungsformel
. . - — Abstand der aktiven Sensorflache zur Objektoberflache @ Cable @5 mm, 0.5 m, @ Anschlussleitung @ 5 mm, 65.4 (2.57) 22
Complies with 2lCF31040.1O and 1040.11 except for deviations so wahlen, dass die Messungen méglichst im Zentrum with connector, 10-pin 0,5 m, mit Stecker, 10-polig 27.4 (0.87) ofg
prSL{ant to laser nOt'Ce'No' 50, date June 24, 2007 Australia New Zealand des Messbereiches erfolgen. @ Optical axis receiver @ Optische Achse, Empféanger ) e Distance measurement /  Planarity measurement /
Identical laser class for issue EN/IEC 60825-1:2007 Phone 613 94570600 Noone 104194150455 ® Elektrischer Anschluss ® Optical axis, light spot (3 Optische Achse, Lichtfleck e [ Distanzmessung Ebenheitsmessung
Phone +43 22 36 62 28 80 Phone +47 67 81 50 00 " . 5 . . (at 25 mm due to V-Optics with 17.5°) (bei 25 mm wegen V-Optik mit 17,5°) S - _ @ 6 N
Belgium/Lusembourg Poland — Sensorkdpfe an Auswerteeinheit anschlielen. Biege- - ) sche Ach ;
Safety notes Phonle +32246655 66 Phone +4822 5394100 radius beachten. Siehe Abb. B. % glr;\tllca.llams szzrmder % g:)’\tllssc hz? c s:fSe::erg |
Ph +55 11 3215-4900 Ph 40 356 171 120 . . . . rail mounting -Schienenbetestigun, ;‘;
e Read the Quickstart before starting operation. canada Russa — Klemmstecker der Auswerteeinheit anschliefen. Siehe ) . ‘ @ ©
: ; : Phone +1905 771 14 44 Phone +7 495 775 05 30 Abb. B ® LC display ® LCDisplay ®
° Conr),eCtlon' mounting and setting must be performed by Czech Republic Singapore i (@ Terminal board (detachable) @ Klemmstecker (abnehmbar)
qualified personnel. . o _ Phone +420257 911850 Thone +65 6744 3732 — Bei Bedarf RS-232-Schnittstelle anschlieRen (Leitung: RS-232C interface RS-232C-Schnittstelle
® Protec_t d_eVI(?es from moisture and contamination during 2:?"": +56 22274 7430 ;m";ﬂ;“m 482901201 Buchse-Buchse, 9-polig, nicht gekreuzt). Siehe Abb. E. (@ Sensor head B connection port (9 Anschluss Sensorkopf B
. CNC:)n;rargts)'I%g;%onent pursuant to EU directive. ;he?.':atfe 2028823600 ::ﬁ?he A;fcgae serresas © Parametrierung durchfiihren. Siehe folgende Seite, Abb. G. (@ Sensor head A connection port @0 Anschluss Sensorkopf A
Phone +45 45 82 64 00 Phone +27 114723733
Intended use P +358.9.2515 800 Prone 552 786 6321 Funktionen und Einstellungen All dimensions in mm (inch) Alle MaRe in mm (inch)
France Spain
The displacement sensor OD Max is an optoelectronic measur- Phone +33 1 64 62 35 00 Phone +34 93 480 31 00 Optional: Wahl der Berechnungsfunktion
ing system consisting of controller unit and sensor head and E:;T::hg 211 5301-301 EK:::TMS 10 110 10 00 2.B. fiir Dickenmessung
Icsoﬁfggtfor optical determination of object distances without Hong Kone 2153 6300 pﬁfé‘n’:' g 4161929 39 © Im Untermenii ,2. CALCUL.1“ fiir den Parameter ,FORMU" B Electrical connection / Elektrischer Anschluss
c S Eﬁgﬁ:’{% 13712680 Rm‘ae" +886 2 2375-6288 Berechnungsformel entsprechend der Applikation wahlen.
ommissioning . . L g‘)ﬂ;ﬁe +91 22 6119 8900 l'%‘l’)'n'i“‘iee 2645 0009 S!ehe Abb. D. . . . . c I . T inal board of I . Sensor head /
© Mount and align sensor(s) according to the application. Israel Turkey Einstellung kann mittels einem Referenzobjekt durchgefiihrt ontroller unit / erminal board of controller unit/
. . . . s k f
See fig. C. by 2 0981000 e s 2o 228 50,00 werden: Referenzobjekt mit bekannter Dicke im Messbe- Auswerteeinheit Klemmstecker der Auswerteeinheit ensorkop Thickness measurement /  Centricity measurement /
_ I several sensors are used, avoid laser points of Phone +39.02 274341 Phone 45714 55 65 878 reich positionieren. Nullsetzen der Sensoren A und B durch RS-232C Dlckenmessun Zentrizitziltsmessun
neighboring sensors in the measuring area Pione +813 5309 2112 Pone 145 1727 831121 Driicken der ZERO-A/BTaste durchfiihren. Aktuelle Distanz L g g
; ) ) ) Malaysla 03 8080 7425 o e 41800325 7425 wird zum Wert ,0“ verschoben. Fir Distanzkonstante K im
— Align the active sensor surface parallel to the_obje_ct Mewo Vewam Untermenii ,2. CALCUL.1* bekannte Dicke des Referenz-
srl:rface to be measured. Note the preferred direction of Nt o 472 one objektes einpflegen. Auf Basis dieser Einstellungen wird die
the sensors. Phone +31 30 2044 000 Dicke jedes weiteren Objektes bestimmt. R
— If object surface is highly reflective, tilt sensor head, all ) ) ) ) % Einstellung der Analogausgange L—-— R
types except for OD25-xx, slightly to the object surface Pyt a0eresses and further locations in all major industra B e Ausgaie der Sensirmegsswirte' ——+—C 1 GND @ —+C1 GND @
iﬁretP;%};g:tasljrl]lc,;gr;gegégffgelzangular sensor surface to Einstellung des Parameters ,OUTPT“ unter ,8. ANALOG1“ —+—C€2 12Vv..24V —}—C 2 ANG (V) @
: - = bleibt entsprechend der Standardeinstellung [A][B] beste- R 1 ¢ 1 ¢
— Choose distance of sensor surface to the measured hen. In der Werkseinstellung entspricht der 4 mA-/-5 V- . . 3 JDGE1 @ —C 3 ANG (mA) @
surface, that the measurement task can be performed. Subject to change without notice Wert dem Messbereichsbeginn und der 20 mA-/+5 V-Wert- —'—- —‘—C 4 JDGE 2 @ —‘—C 4 nc ®
Ideally the measurements take place in the middle of the Irrtimer und Anderungen vorbehalten dem Messbereichsende. Mittels Parameter SHIFT (,SFT*) 15 — 1l ¢seE3 @ — 1| ¢5 BANKO
measuring range. (Verschiebung nach oben/unten) und SPAN (,SPN“) (Stei- 16 1 1 Minimum 30 mm
2} ; i gungsverhalten) kann im Untermenii ,9. ANALOG2* das Ver- = nc D —C6 JGE4 Q@ —C 6 BANK1
Electrical connection the number of values to be averaged. To reduce response N 7
— Connect sensor heads to controller unit. Note bending time or output all changes in distance within dynamic Raltgnbde(; Angl(;g:;usgangg angepashst wegrdfen.kt_ | i ne @ i C7 GE5 @ i €7 BANK2
; : rocesses: Reduce the number of values to be averaged. usgabe des trgebnisses der Berechnungstunktion: Im _ 18
radius. See fig. B. ® P ot _ e 8 Untermeni ,8. ANALOG* fiir den Parameter ,OUTPT* die s O —lc samMA @ —Ic 8 HOLDA
— Connect terminal boards of controller unit. See fig. B. Set tthe beha‘{'o;o data output in Cast?] 0 a"Edtm?iSlegM X Einstellung [ ][CAL] wéhlen. Zusétzlich die Berechnungser- — 20 ® ——<oams  Q — €9 RsT J J
— If necessary, connect RS-232 interface (cable: female- ment (€.g. out of measuring range) with parameter gebnisse, die mit 4 mA/-5V (CAL L) bzw. mit 20 mA/+5 V — _!_(10 ANG(Y) @ _!_(10 HOLD B
femal Y 9-pi d). See fig. B in the submenu *4. CLAMP" setting: in case of failed (CAL H) ausgegeben werden sollen, festlegen ® Not connected | | CALC =K-A-B CALC=A-B
o » ?ma e conne;:t().r, t'_pmysnOtfcrlcl)SS? g) ege Ifgg G mgﬁ;urement, the maxifn;u:n(;/alue is output (ehg. I24 mA). Einstellung der Schaltausginge ’ ' Nicht belegt ——C11ANG (mA) @ —— (11 ZEROA
errorm parameterization. see following page, fig. G. setting: in case of failed measurement, the last
; ; successful measurement is held. Consequently, areas, in O Einstellungen der Schaltausgénge beziehen sich auf das .5 126N ® p .3 Cl12ZEROB
Functions and settings which no measurement is possible (e.g. gaps or colors), are Ergebnis der Berechnungsfunktion. Dementsprechend @ Ground (0 V) ® Masse (0 V) E Alignment for highly reflective surfaces /
Optional: selection of the calculation function ig;()fedr-] See the; operating i??truCFions for more gwgcirﬂ)aéifn derlw_ sic“hfqlter;d S:ﬂszygebeqﬁn Wlert in Untermenu , 2. CAL- @ Judgement output - @ Judgement output - Austrichtung bei stark spiegelnden Oberflachen
e.g. for thickness measurement about the complete range of functions (part no.: ): CEU CON‘IEJFI;OLO 6UC§ltlj'sl'\g(a)LFSﬁdn (;erég’r\]’freégfnffr die ent- switching output Schaltausgang
@ Select calculation formula in submenu “2. CALCUL.1" for Maintenance sprechenden Schal 5 B.'01 = Schal 1 @ Alarm output @ Alarmausgang
” ) ! AL 0 sprechenden Schaltausgénge (z.B. chaltausgang 1) @ Analog output @ Analogausgang
parameter "FORMU" according to the application. See fig. D. - i rocommended to regularly clean the external lens surfaces die oberen (HI = gréBerer Wert) und unteren (LO = niedriger ® ®Ni
Setting up can be done by the use of a reference material: y e ) : Not connected Nicht belegt
Position r?aference object)\l/vith a known thickness in the . and to check the screw connections and plug connections. Wert) Schaltschwellen einstellen.
measuring range. Perform zeroing of sensors A and B by Einrichten der RS"-232-SchnittsteII.e _
pressing the ZERO-A/B key. Current distance ist set to the @ Im Untermenii 14 RS232C* die Baudra"ce (BA.UAIAD), die An-
value “0”. Enter the known thickness of the reference object zahl der Datenbits pro Wort (DATA) und die Paritat (PARIT)
in the submenu “2. CALCUL.1” for distance constant K. The entsprechend de_r angeschlossenen Perip}heri_e einste[len.
thickness of all following objects is calculated on the basis Weitere Informationen zur Datenkommunikation sind in der F - -
of these settings. Betriebsanleitung (Artikel-Nr.: 8011061) beschrieben. Technical data / Technische Daten
Setting of the analog outputs Optional: Einstellungen der Mittelungstiefe und des
© Output of the sensor measurement values: Verhaltens bei fehigeschlagener Messung en 0D25-01T1 0D30-05T1 0D85-20T1 0D350-100T1 de 0D25-01T1 0D30-05T1 0D85-20T1 0D350-100T1
Setting of Fthhe dpi'arﬂetetrt. OUI\PTB “\r/‘vier fh' Ag‘AfLoﬁl " © Im Untermendi 1. FILTER fir den Parameter AVERG die Mitte-  part number 6030977 6028959 6028958 6028957 Artikelnummer 6030977 6028959 6028958 6028957
remains with default setting [A][B]. When the default setting lungstiefe des Sensors einstellen. Fir die meisten Applikati-  Reqrieq AODGX AODX AODx AODx Erforderliche AODGX AODx AODX AODx
is used, 4 mA/-5 Vis set to start of measuring range and onen ist die Standardeinstellung gut geeignet. controller unit ¥ Auswerteinheit
20 mA/+5 V is set to end of measuring range. The behavior Zur Reduzierung von Storgroeneinfilissen oder hohere Ge-  “Measuring range® 24 .. 26 mm 25 .35 mm 65 .. 105 mm 250 ... 450 mm Messbereich 2 24 .26 mm 25 ... 35 mm 65 .. 105 mm 250 ... 450 mm
of the analog outputs can be adapted using parameter nauigkeit bei statischer Messung: Anzahl der zu mittelnden — . >
SHIFT (“SFT”) (moving up/down) and SPAN (“SPN”) (incline Messwerte erhohen. Zur Reduzierung der Ansprechzeit oder Resowtlo? 0.1um 1 um 3 um 50 um AUflosung. - 0.1 pm 1 um S um S0 um
g p 3 3
behavior) in submenu “9. ANALOG2” Ausgabe aller Distanzanderungen bei dynamischen Messun- Repeatability 4 0.3 um 3um 15 uym 150 ym Reproduzierbarkeit¥ 0,3 um 3um 15 uym 150 ym
Output of the result of the calculation function: Select the DEUTSCH gen: Anzahl der zu mittelnden Messwerte verringern. unea”t_y > - i;k‘:“ iolgH”m iéi;m i(ij_lo Hm anea;itét 5) i ;k”'_rl“ i olir-rm j(;‘EH“m j(if:-lo Hm
setting [ ][CA';] for the parameter “OUTPT” in the submenu Short-Range-Distanzsensor OD Max © Im Untermeni 4 mit dem Parameter ,ALARM“ das Verhal- casuring ,reql:,ency z z z z ess reque.n; z z z z
8. ANALOG1". Also set the calculation results, which should fiir die Nutzung mit Auswerteeinheit ten der Datenausgabe bei fehlgeschlagener Messung (z.B. Response time 0.5 ms 0.5 ms 0.5 ms 0.5 ms Ansprechzeit 0,8 ms 0,5 ms 0,5 ms 0.5 ms
be output with 4 mA/-5 V (CAL L) or with 20 mA/+5 V AOD bzw. AODG auRerhalb des Messbereiches) festlegen. Bei Einstellung Laser protection 1 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/ Laserklasse " 1 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/ 2 (EN 60825-1)/
(CAL H). e ‘A o . _ class " 11 (FDA) 11 (FDA) 1I (FDA) 1I (FDA) 11 (FDA) 1I (FDA) 11 (FDA) 11 (FDA)
Quickstart ,CLAMP*: bei fehlgeschlagener Messung wird der Maximal - - -
. . . P PR Typ. light spot size 25 um x 35 pm 30 pm x 100 pm 70 pm x 290 pym 300 uym x 700 pm Typ. Lichtfleck- 25 ym x 35 ym 30 pm x 100 pm 70 ym x 290 um 300 pm x 700 um
Setting the switching outputs 0D30-05T1 wert ausgegeben (z.B. 24 mA). Bei Einstellung ,HOLD": bei N )
) R . - fehigeschlagener Messung wird der Messwert der letzten (distance) (25 mm) (30 mm) (85 mm) (350 mm) abmessung (Distanz) (25 mm) (30 mm) (85 mm) (350 mm)
@ Settings of switching outputs refer to the result of the 0D85-20T1 X oS ‘ Light source Laser, red Lichtquelle Laser, rot
calculation function. Accordingly, select the switching value 0D25-01T1 0D350-100T1 erfolgrelchen‘Messung gehal}er). nglt kénnen Bereiche, Warm up fme o AUFWArTIeTt =
to be output in the submenu ,2. CALCUL.1“ for ,FORMU* auf denen keine Messung moglich ist (z.B. Spalten oder Far- . — _ _ ; n - _ _
S N Hl = high In . ) . o o : . TR ben), ignoriert werden Material Aluminum housing with glass window Material Aluminiumgehduse mit Glasfenster
vaeltut(e)es:v‘i)tgﬁ?;g th_l’eslio?(;sviol:?%sr:;or?evézggdin_g svvvvifghing —— DO NOT STARE INTO BEAM Ergéhzende Informationen zum kompletten Funktionsum- Connection &9 0.5 m cable with connector Anschluss 89 0,5 m Leitung mit Stecker
LASS 1 WAXMUM OUTPUT - T — - - - - - n - -
outputs (e.g., 01 = switching output 1) in the submenus LASER PRODUCT ;ﬁsgﬁr@ 1o fang siehe Betriebsanleitung (Artikel-Nr.: 8011061). Indication LEDs, 1.4" color display on controller unit Anzeige LEDs, 1,4" Farbdisplay auf der Auswerteeinheit
“5. CONTROL”. “6. CONTROL” and “7. CONTROL” EN/IEC 60825-1:2014. % Weight 250 gincl. 0.5 m cable Gewicht 250 g inkl. 0,5 m Leitung
Setti th RS’232 interf EHERAE] Wartung Enclosure ratingt IP 67 Schutzart IP 67
etting up the interface s « . ) ;
g up ) Es wird empfohlen, in regelmaRigen Absténden die optischen Protection class i Schutzklasse i
@ Set the baud rate (BAUD), the number of data bits per word Laserstrahlung - Laserklasse 1 Laserstrahlung - Nicht in den Grenzflachen zu reinigen und Verschraubungen sowie Steckver- Ambient condition  Operation: ~10 ... +45 °C at max. rel. humidity (not condensing) 35 ... 85 % Umgebungs- Betrieb: -10 ... +45 °C bei max. rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend) 35 ... 85 %

(DATA) and the parity (PARIT) according to the connected
peripheral in the submenu “14. RS232C”. Further

Lichtstrahl blicken - Laserklasse
2 (EN/IEC 60825-1:2014)

(EN/IEC 60825-1:2014)
Laseraustritts6ffnung

bindungen zu uberprifen.

Storage: -20 ... +60 °C

bedingungen

Lagerung: -20 ... +60 °C

Ambient light safety

Artifical light: < 3.000 Ix; Sunlight: < 10.000 Ix

Fremdlichtsicherheit

Kunstliches Licht: < 3.000 Ix; Sonnenlicht: < 10.000 Ix

informationon the data communication itself are described . ) Temperature drift +0.05 % FS/K (FS: Full Scale: Measuring range of sensor) Temperaturdrift + 0,05 % FS/K (FS: Full Scale: Messbereich des Sensors)
in the operating instructions (part no.: 8011061). Er;uilt Zi'bCFR ::‘1040'10, uns‘j t04o'1t1|_m't Amsr;.ahr‘r,:‘e dg(r)angeézl Vibration resistance 10 ... 55 Hz (amplitude 1.5 mm; x-, y- and z-axis 2 hours each) Vibrationsfestigkeit 10 ... 55 Hz (Amplitude 1,5 mm; x-, y- und z-Achse jeweils 2 Stunden)
Optional: Setting of the averaging depth and behavior in case uhrten Abweichungen im Dokument Laser Notice No. 50 vom 24. Shock resistance 50 G (x-, y- and z-axis 3 times) StoRfestigkeit 50 G (x-, y- und z-Achse jeweils 3 Mal)

of failed measurement.

© Set the averaging depth of the sensor with parameter
“AVERG” in the submenu “1. FILTER”. For most applications
the default settings are suited very well.
To reduce the influence of environmental disturbances or
achieve better precision for static measurement: Increase

Juni 2007.
Identische Laserklasse fiir Ausgabe EN/IEC 60825-1:2007

Sicherheitshinweise
e Vor allen Arbeiten das Quickstart lesen.

e Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

e Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung
schitzen.
e Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

» e

6 ... 90 % Remission

@

AODG-x with 0D25-01T1 is specifically designed for measurement on transparent material.

Measurement on 90 % remission (white ceramic), for OD25-x measurement on mirror; averaging set to: 256,

for 0D25-x: 4096; Distance: middle of measuring range

£

Measurement on 90 % remission (ceramic, white), for OD25-x measurement on mirror; averaging set to: 256,

for 0D25-x: 4096; constant ambient conditions

e oo

Measurement on 90 % remission (white ceramic), for OD5-25x measurement on mirror

Automatic sensitivity adjustment < 2 ms

Class 1: Wavelength 650 nm, max. output: 390 uW; Class 2: Wavelength 650 nm, max. output: 1 mW
Extendable by cable to max. 10 m

Sensor must be connected to controller unit.

ere

AODG-x mit 0D25-01T1 ist speziell zur Messung auf transparente Materialien optimiert.
6 ... 90 % Remission
Messung auf 90 % Remission (Keramik, weif3), bzw. Spiegel fiir 0D5-25x; gewahlte Mittelwertbildung: 256 bzw. 4.096

flir OD25-; Distanz: Messbereichsmitte

£

Messung auf 90 % Remission (Keramik, weif3), bzw. Spiegel fiir OD5-25x; gewahlte Mittelwertbildung: 256 bzw. 4.096

flir 0D25-x; konstante Rahmenbedingungen

L ® doug

Messung auf 90 % Remission (Keramik, weif3), bzw. Spiegel fir OD5-25x

Automatische Anpassung der Empfindlichkeit < 2 ms

Klasse 1: Wellenlange 650 nm, max. Leistung: 390 uW; Klasse 2: Wellenlange 650 nm, max. Leistung: 1 mW
Mit Verlangerung auf max. 10 m erweiterbar

Sensoren missen mit Auswerteeinheit betrieben werden.



G Menu overview / Menii-Ubersicht

SET/RUN

Setup-Men( starten

Start Setup Menu
-
£ 1. FILTER ® AVERG= @ FILTR= @ FREQ=
g i [T ® @ @
<3 > OFF OFF 650/2000
S = 5 4 @ 5 HPAss 350/800
S N = 16 LOPASS 2007400
8
(8] S % oS 64 ol 100/200
= T % ®® 256 50/100
.m i ,mo 1024 25/50
s © 4096 15/20
o 10/10
<
2. CALCUL.1 % FORMU= % K=
0D Max Standard:
A -9.999,999..0...+9.999,999
B @O ®
[ A+B
[ON) AB OD Max Transparent:
5SS - -999,9999...0...+999,9999
23 AB
208 |@® @®
s < K-AB
o cw 2 K+A+B
I .
,ono S K+A-B
5
2 A.la K+A
< K+B
S 3
o8
@ @ @ @ @
m 3.CALCUL2 ) SIGNA= ® SIGNB= ® SFT A= o) SFT B= ® SFTC=
@/ FARSIDE+ FAR SIDE + 0D Max Stand. -9.999,999..0..+9.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999..0..+9.999,999 | 0D Max Stand. -9.999,999...0...+9.999,999
@® NEARSIDE + O ® EARSIDE + 0D Max Transp. -999,9999...0..4+999,9999 | OD Max Transp. -999,9999...0..+999,9999 | 0D Max Transp. -999,9999...0...+999,9999
D, -, O
oo Ro® eeo-Se® @eo-Ro®
[7p}
c
oS [4How % HEADA= % HEADB= % CALCUL= % INPUT= % ALARM=
-~
o 6
I OFF OFF OFF AllB CLAMP
55 @ PE @®
2T SAMPLE SAMPLE SAMPLE [ICAL] HOLD
R
[0} = S PEAK PEAK PEAK
c.w £ |ow @ BoTTom @ BoTTom @ & BoTTom
@ n_w.v PP PP PP
=2 AUTOPEAK AUTOPEAK AUTOPEAK
m AUTOBOTOM AUTOBOTOM AUTOBOTOM
5. CONTROL1 % 01 Hi= % 01L0= % 02 Hi= % 02 LO=
0D Max Stand. -9.999,999..3..49.999,999 | OD Max Stand. -0.999,999..2..+9.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999..2..4+0.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999...1...+9.999,999
0D Max Transp. -999,9999...0,6..#999,0999 | OD Max Transp. -999,9999..0,4...4999,9999 | OD Max Transp. -999,9999..0,4...4999,9999 | OD Max Transp. -999,9999...0,2...+999,9999
@ va-Fe® @O FO® @O HO® @O HO®
T
c Q
‘S 5 |6.CONTROL2 % 03 Hi= % 03 LO= % 04 Hi= % 04 L0=
n O
(6) S5 0D Max Stand. -9.999,999..1..49.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999..-1..+9.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999..-1..49.999,999 | OD Max Stand. -9.999,999..-2...+9.999,999
S m 0D Max Transp. -999,9999...0,2..#999,0999 | 0D Max Transp. -999,9999..-0,2..+999,9999 | OD Max Transp. -099,9999..-0,2..+999,9999 | OD Max Transp. -999,9999...- 0,4..+999,9999
\V®+ HV®+ HV®+ HV®+
o S @® OGO ® OGO ® OGO ® OGO ®
S =2
%)
@ @ @
7.CONTROL3 o) 05 Hi= ® 05 LO= ® 04 HYSTE=
0D Max Stand. -9.999,999...-2...49.999,999 | OD Max Stand. -0.999,999..-3..+9.999,999 | 0D Max Stand. 0..0,1...+9.999,999
0D Max Transp. -999,9999...-0,4..+999,9999 | OD Max Transp. -999,9999..-0,6..+999,9999 0D Max Transp. -999,9999...0,02...+999,9999
\V®+ HV®+ HV®+
@@x@u@@@ @ &/ @@@ [OXOXes; @@@
@ ®
@ @ @
8. ANALOGL o) CAL H= ® CAL L= ® OUTPT=
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SET/RUN

Gewahlte Einstellungen bestétigen und speichern
Confirm and save selected settings

_-_ User interface / Bedienelemente

AOD-xx
AODG-xx

o@D
@ SELECT @
®

SET/RUN

@D

©®
®

@

@ Navigation and setting

im SET mode
@ Display mode selecti
(SET/RUN mode)
(3 Zero reset keys
@ Keyboard lock
(® Bank selection key
® 1-2-3 key (setting of

on

freely definable values)

@ Active memory bank
® Setting

(9 Parameter

i Submenu

@) Measured value sensor A

@ Measured value B
® Calculation result

of the calculation function
(1 Status of the switching outputs

® Active memory bank

@ Locking function status

@ Laser status

SET mode

JV FILTER mi\
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OFF
65012000

® @

RUN mode
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@ Navigation und Einstellung
im SET-Mode

@ Anzeigemodus Auswahl
(SET-/RUN-Mode)

(® Zero-Reset Knopfe

@ Tastatursperre

(® Bankauswahl-Taste

® 1-2-3 Taste (Einstellung
frei definierbarer Werte)

@ Aktive Speicherbank

® Einstellung

(9 Parameter

@ Untermenii

@) Messwert Sensor A

® Messwert Sensor B

® Kalkulationsergebnis
der Berechnungsfunktionen

® Aktive Speicherbank
@ Status Sperrfunktion
@ Statusanzeige Laser

Indicator LED Distance / Anzeige LED Distance

ODXX-XXXX

Displacement-
Sensor

DISTANCE

LASER ON

LED Distance

LED blinkt
Rot/Griin

- LED blinkt

+ 5 % des Messbereichs

AuRerhalb'!
Messbereich

Fern

Messbereichs-

Nah

AuBerhalb
Messbereich
mitte

LED Distance

LED flashes

+ 5 % of measuring range

LED flashes
red/green

Outside!
measuring range

Far

Middle of

Near

Outside
measuring range

measuring range

@ Statusanzeige der Schaltausgange



